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m Safety Precautions

Usage Restrictions

« Plastic bags can be dangerous. Keep them away from infants and children to avoid the risk of suffocation.

« This product is only meant to clean floors in a home environment. Do not use it outdoors (such as in an open balcony), on other non-floor
surfaces (such as sofas), or in commercial or industrial settings.

+ Do not use the product in a suspended environment (such as duplex buildings, open balconies, or on top of furniture) without guard rails.

+ Do not use the product in temperatures higher than 40°C (104 °F) or lower than 0°C (32°F). Do not use the product if there is liquid or viscous
substances on the floor.

« Ensure that cables are kept off the floor before using the device to prevent cables from being dragged around when the device is working.

« Keep all fragile and miscellaneous items (such as vases or plastic bags) that are on the floor to avoid obstruction of or collision with the device
while it is working, which may result in damage of valuable items.

+ Do not allow people with impaired physical, sensing or mental abilities, or people with insufficient experience and knowledge (including
children) to use this product without guidance or supervision.

* Do not allow infants or children to use this product as a toy.

+ Do not place the main brush cleaning tool within reach of children.

+ Do not allow any body parts of humans or animals, including hair, fur, fingers, etc,, to come close to the vacuum inlet of the device when the
device is working.

« Do not use the product to clean flammable objects (such as lit cigarette butts).

+ Do not use the device to vacuum hard or sharp objects (such as waste materials from renovation, glass, or nails).

« Do not use the cover of the laser range sensor, the top cover of the device, or the collision buffer device as carry handles for transporting the
robot.

« Before cleaning and maintaining the device and the charging dock, turn the device off and unplug it from the socket to
disconnect the power supply. Do not submerge the device or the charging dock in water or rinse them with water to clean them.

+ Do not use a wet cloth or any liquid to wipe any part of this product.

+ Do not use the mop module in a carpeted environment.

« Follow the instructions in the manual when using this product. The user is responsible for any loss or damage caused by improper use.

Battery and Charging

« Burning the device is prohibited even if the product has been - If you are not using the device for a while, charge it fully, turn off the
severely damaged, as doing so may cause explosions. device, and place it in a cool, dry area. Charge the device at least

« Do not use any third-party batteries, chargers, or charging docks. once every three months to avoid damage to the battery.

« Do not disassemble, repair, or modify batteries and charging docks.  * Use proper tools when removing the battery. First, remove the

+ Do not place charging docks near heat sources, such as radiators. screws from the bottom cover. Then, open the bottom cover and

+ Do not wipe or clean the charging dock clips with a damp cloth or unplug the battery from the terminal. Finally, remove the battery
wet hands. from the battery holder.

« Do not dispose of batteries with your regular trash. Batteries should - The battery must be removed from the device before discarding the
be disposed of by professional recycling agencies. device.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by professionals = The device must be powered off before removing the battery.
from the manufacturer, the manufacturer’s service department, or a
similar department to avoid danger.

« If the product must be transported, ensure the device is turned off.
It is recommended that you use the original box packaging to
transport the product.

« Do not pour water into the device or submerge it in water.

Class 1 laser product. The laser radar in this product conforms to the GB
7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 safety standards for Class 1 lasers, and
will not produce laser radiation harmful to the human body.
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Package Contents

@ Diagrams of products, accessories, user interfaces, and other items in
the manual are schematic diagrams and are for reference only. The
actual product may differ slightly from diagrams in the manual due to
product updates and upgrades. The actual product shall prevail in
case of any discrepancies.
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m Accessories installed on the robot vacuum cleaner

Main Brush Main Brush Cover Two-in-one Water Tank
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Side Brush Cleaning Knife (1 pc)
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Product Overview

1. Device

Infrared Sensor

Laser Radar

Collision
Buffer Board

Recharge Button/
Indicator Light

Bumper Strips

Power Button/
Indicator Light

Obstacle Avoidance
Sensor




Mop Cloth

Main Brush
Cover

Module

Main Wheel -

Main Brush

Main Wheel

Cliff Sensor -

Omnidirectional
Wheel
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Charging Contact ——————————— Force Shutdown
Button

Release Button Walkflouing
LED Indicator Patterns
O LED Status O LED Status Device Status
White light always on Light off Standby
White light breath Light off Charging
White light flashes slowly Light off Pause
White light always on Light off Cleaning
Light off Orangelightalwayson Recharge
Red light flashes quickly Light off Abnormal
White light flashes slowly Light off Turning on
White light flashes quickly Light off Turning off
White light flashes slowly Light off Not connected to Wi-Fi
White light always on Light off Wi-Fi connected
White light always on Light off Connecting to Wi-Fi
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Indicator Lights

« White light always on: Charging

» White light breath: Standby

Infrared

Lens
Charging Contacts

Protective
Protective Plate Plate
Release Latch
) Power Adapter

Press to remove the protective ’
plate, and plug the power cord
into the power adapter port.
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Installation and Use

1. Remove the limit bar

Place the robot vacuum cleaner on flat ground indoors.
Remove the limit bar from both ends of the front
bumper.

2. Install he charging dock

Place the charging dock on flat ground against the wall.
Insert the power plug into a socket that meets the
requirements and turn on the power.

Ensure that there are no obstacles within 1.2m in front of the
charging dock and within 0.5m on both sides of the
charging dock.

- Place it against the wall
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m 3. Charging the device

Press and hold the O button for 3 seconds to start the robot vacuum cleaner. Then, press {") the button to recall the robot
vacuum cleaner to the dock for charging. The robot vacuum cleaner will enter standby mode after it is fully charged.

QB

QB

Charge the robot vacuum cleaner fully before cleaning.

Before cleaning, ensure that cables and items on the
ground are properly organized, to prevent them from
being tangled, dragged or bumped into during
cleaning, resulting in damage.

It is recommended that you enable the robot vacuum
cleaner to start cleaning out of the charging dock. This
can facilitate a rapid recharge of the

cleaner.
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O The white light breathes : Charging
O The white light is always on : Charging finished

* If there is insufficient power during cleaning, the robot
vacuum cleaner will automatically return to the charging
dock for charging. It will return to the last-cleaned
position to resume cleaning after charging is completed.



Installation and Use/Cleaning

@ The Auto cleaning mode is set by default. After the device is connected to the app,
more modes are available.

1. Cleaning

* Press the C) button to start Auto cleaning;
« Press and hold the {7 button for 3 seconds to start Spot Cleaning.

2. Pause

1
When the robot vacuum cleaner is cleaning, press the O orO‘
button to pause the cleaning.

3.Waking up

The robot vacuum cleaner will enter sleep mode if it is stationary for 60
minutes. Press any button to wake the robot when it is in sleep mode.

4. Automatic recharge/manual recharge

* The robot vacuum cleaner will automatically return to the dock to charge
if there is insufficient power while cleaning. The robot vacuum cleaner will
also return to the dock to charge after cleaning is completed.

* When the robot vacuum cleaner is cleaning, press the O o O
button to pause the device, and then press the {7} button to recall
the cleaner to the charging dock for charging.

5.Turning off

When the robot vacuum cleaner is stationary, press and hold the O button
for 3 seconds to turn the device off. The power indicator light will quickly flash
white for five seconds before it turns off.

@ The robot vacuum cleaner cannot be powered off and cannot enter sleep
mode while charging.




m Installation and Use/Mopping

1. Remove the two-in-one water tank 2. Install the mop holder

3. Add water 4. Mopping

I .
© rurified water is recommended. To prevent corrosion on * Press the O button to start Auto mopping;
metal components, please do not use detergent. + Press the {") button for 3 seconds to start Spot mopping.




Installation and Use/Mopping

Scan the QR code below or search for the “Imou Life"app in the
App Store. Then download and install the app. Open the app,
click + in the upper right corner of the home page. And follow
the instructions to add the device.

@ Due to app grades and updates, actual operations may differ
slightly from the above description. Follow the directions in the
current app to perform the operations.

Resetting Wi-Fi and restoring factory
settings

Separate the robot cleaner from the charging dock, and press
and hold the C) and O buttons simultaneously for 5
seconds. When the power indicator light flash white to off, the
device will turn on. Press and hold the button for 3 seconds to
turn on the device. Then you will hear the voice prompt “Wi-Fi
has been reset”and the device will be waiting for a network
connection. Then follow the instructions in the app to add the
device.

© Supports only the 2.4 GHz Wi-Fi band.




m Maintenance

Clean Infrared Lens/Charging Contacts

Wipe the infrared lens and charging contacts with a dry and soft cloth every month.

Infrared
Lens

Charging Contacts




Clean the main brush @ Cutentangled hairs and fur on the main brush using the m

small cleaning knife. Use the cleaning brush on the other
The main brush is a consumabile. It is recommended that end of the cleaning knife to clean the main brush.
you clean it once a week and replace it every 6-12 months
to ensure effective cleaning.

o When turning the robot cleaner over, press the catch
on the cover of the main brush. Then, remove the main
brush cover and the main brush.

@ Carefully turning the robot cleaner over will prevent
laser radar from unexpected collision damages.

Main Brush Cover

Main Brush

Replace the main brush and main brush cover. Press to
fasten the catch.




ECIean/replace the side brush

o Remove the screws of the side brush with a screwdriver. 9 Replace the side brush after cleaning, or install a new
Then, remove the side brush. side brush.

Remove Install

© Thesside brush is a consumable. It is recommended that you replace it every 3-6 months to ensure effective cleaning.



Clean/sensor

Itis recommended to gently wipe each sensor with a clean
and soft dry cloth every week, to ensure that the device
functions properly.

Robot Vacuum Cleaner:
Cliff sensor x 4 Charging Contact x 2
Infrared sensor x 3 Wall-following sensor X 1

- Infrared sensor

Wall-following

sensor > Infrared sensor

_ Charging
Contacts

> Cliff sensor

- Cliff sensor

Infrared sensor

Infrared sensor Battery Maintenance
) ) 1. The robot vacuum cleaner has an internal high-perfor-
Charging Contact Charging Contact  mance lithium-ion battery pack. Keep the device charged

on a day-to-day basis to maintain battery performance.

2. If you are not using the device for a while, turn it off
before storing it. Charge the device at least once every
three months to avoid damage to the battery.




m Cleaning the two-in-one water tank

o Press and hold the two-in-one water tank release button, and pull the water tank out.

- Dust Box

- Water Tank
Cover/Water Inlet

Dust Box Catch -

Two-in-one Water Tank
Release Button







e Use the cleaning brush to clean the filter and any debris @ Open the dust box and wipe it with a dry cloth.
on the filter cartridge. After the cleaning reinstall it.

@ Turn the two-in-one water tank upside down, and remove
the mop cloth for replacement or cleaning.

@ The filter is a consumable. It is recommended that you replace it
every 3-6 months using filters purchased from official channels

e Open the water tank cover and add an appropriate
amount of water.

@ - Clean the mop cloth on time to maintain the mopping
effectiveness.
* Remove the mop cloth to clean and dry it before reinstalling it.
It is forbidden to wash the mop in the two-in-one water tank.
Otherwise, the reverse flow of dirty water will clog the filter.
« Ensure that the dust box is dry and free from water stains after
the cleaning to avoid generating a bad odour.
e Ensure that the filter and the dulter cartridge are dry and free
from water stains after the cleaning to avoid generating a bad
@ Purified water is recommended. To prevent corrosion odour.
on metal components, please do not use detergent. ¢ The mop pad is a consumable. It is recommeded to replace it
every three to six weeks.




Troubleshooting

When an abnormality occurs while the device is running, the power indicator light will flash red quickly. There will be voice prompts for

some abnormalities. Refer to the table below for possible solutions.

@ The robot vacuum cleaner will automatically hibernate if there are no operations within 60 minutes of entering sleep mode.

Voice Prompts/
Fault Description

Possible Reason

Solutions

Check if the radar is stuck.

Laser radar is blocked or stuck.

Remove obstacles, or move the device to a flat and
open area, and restart it.

Check if the bumpers are stuck.

Collision sensor is stuck.

Clean and remove any foreign debris around the
bumpers, or move the device.

Clean the cliff sensor. Then, start the unit
after removing it from the danger area.

Cliff sensor is triggered after starting the
device.

Remove and clean the cliff sensor. Then, move it to
a flat and open area before starting it.

Check if the main brush is stuck.

Main brush is stuck.

Clean the main brush or move the device.

Check if the side brush is stuck.

Side brush is stuck.

Clean the side brush or move the device.

Check if the main wheel is stuck.

Main wheel is stuck.

Clean the main wheel or move the device.

Put back the water tank before restarting
the device.

Two-in-one water tank is removed.

Install back the two-in-one water tank and filter
while ensuring that they are installed in the right
place.

The battery is insufficient. Start recalling
the device to the dock for charging.

Battery is insufficient while
cleaning.

The battery is insufficient. Charge the device before
use.

Fan is abnormal.

Fan is abnormal.

Ensure that the air ducts, filter, and other relevant parts
of the device are dry and free from water stains before
attempting to turn off and restart the device.

Wipe the wall-following sensor on the
right side.

Wall-following sensor is abnormal.

Wipe clean the wall-following sensor.

Pressure on the top cover of the laser
radar.

Top cover on the radar is stuck.

The laser radar is stuck or under pressure. Move the
device to a new position and restart it.

Battery is damaged or has not been
properly installed.

Battery is abnormal while
charging.

The battery temperature is too high or too low. Wait
until the battery temperature is normal before using it.
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Voice Prompts/
Fault Description

Possible Reason

Solutions

Unable to turn on.

Battery level is low or ambient temperature

is abnormal.

The battery is insufficient. Charge the device before
use. If the ambient temperature is too low (below
0°C) or too high (above 50°C), use the device in
temperatures between 0°C and 40°C.

Unable to charge the device.

1.The charging dock is not electrified.

2. Dirty charging sensor.
3. Poor contact with the charging
Sensor.

1. Ensure that there is power flowing to the power
cord of the charging dock.

2. Clean the charging plates of the device and the
charging sensor head of the charging dock on a
regular basis.

3. Exclude the possibility of poor contact caused by
the side brush or other foreign objects. Try manually
repositioning the device.

Unable to return to charging dock
to charge. Unable to locate the
charging dock.

The charging dock is blocked or too far

away.

Place the charging dock in an open space. Place the
device near the charging dock and try again.

Errors occur while cleaning.

The main/side brush, or the main brush

is entangled with foreign objects.

Turn the device off before cleaning it.

Decreased cleaning ability or dust
falling out of the device.

The dust box is full, the filter is blocked,

or the main brush is entangled.

Clean the dust box, filter, and main brush in a timely
manner.

Unavailable scheduled cleaning
mode.

The battery is insufficient.

The device will start the scheduled cleaning mode
only when the remaining battery is more than 15%.
So, keep the device charged all day.

Unable to connect to the app.

The Wi-Fi network is abnormal, the
Wi-Fi password is wrong, or the app
is abnormal.

Ensure that the device is in an area with good Wi-Fi
coverage. Re-enter the Wi-Fi password or reset the
robot. Update the app and try again.

No or little water discharged from
the mop module.

The water tank is out of water, the
mop cloth is too dirty, or the mop
holder is not installed in the right

place.

Check if there is water in the tank. Wash the mop cloth.
Install the mop cloth correctly according to the
manuals. Check if the drain hole is clogged with
foreign objects and pay attention to adding clean
water without impurities.

Too much water discharged from the
mop module.

The cover of the water tank is not put
in place or the water discharge is set
to maximum.

Ensure that the cover of the water tankis installed in
the right place. Adjust the right amount of water in
the app. Fill the water tank and let it sit for a while to
check if there is any breakage or leakage.




Where there is an anomaly with the charging dock, the three types of indicator lights on the dock will simultaneously light up and
remain lit. There will also be a notification on the app. Refer to the table below for possible solutions.

Voice Prompts/
Fault Description

Possible Reason

Solutions

Insufficient battery during cleaning;
device recharged but does not
resume cleaning.

The device is in"Do Not Disturb”mode
or manually recharged to end the
cleaning cycle.

Check on the app to ensure that the device is not in

“Do Not Disturb”mode. Scanning will not resume in

this mode. The robot will not resume scanning if you
manually charge the unit or manually place the unit
back in the charging dock.

Does not return to the charging
dock after area cleaning or after
being moved.

The device regenerates the map or the
charging dock is too far away.

The device will regenerate the map after area cleaning
or being removed far away. If the charging dock is too
far away, the device may not be able to automatically
return to the dock for charging, and you need to

manually put the device back to the dock for charging.
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Consignes de sécurité

Restrictions d’utilisation

- Lessacs en plastique peuvent étre dangereux. Maintenez-les a I'écart des nourrissons et des enfants pour éviter tout risque détouffement.

+ Ce produit est uniquement destiné a nettoyer les sols dans un environnement domestique. Ne l'utilisez pas a I'extérieur (comme sur un balcon ouvert),
sur d'autres surfaces autres que le sol (comme des canapés) ou dans des environnements commerciaux ou industriels.

+ Nutilisez pas le produit dans un environnement suspendu (tel que des batiments en duplex, des balcons ouverts ou sur des meubles) ne disposant pas
de garde-corps.

+ Nutilisez pas le produit a une température supérieure a 40 °C (104 °F) ou inférieure a 0 °C (32 °F). N'utilisez pas le produit si le sol comporte du liquide ou
des substances visqueuses.

+ Assurez-vous qu'il n'y a pas de cables sur le sol avant d'utiliser I'appareil pour éviter qu'ils ne soient trainés par I'appareil en marche.

- Retirez tous les objets fragiles et divers (tels que les vases ou les sacs en plastique) qui pourraient se trouver sur le sol pour éviter toute obstruction ou
collision avec I'appareil en marche qui pourrait endommager les objets de valeur.

+ Ne laissez pas les personnes dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont altérées, ou les personnes dont I'expérience et les connaissances
sont insuffisantes (y compris les enfants) utiliser ce produit sans conseils ni supervision.

-+ Nelaissez pas les nourrissons ou les enfants utiliser ce produit comme un jouet.

+ Ne placez pas la brosse de nettoyage principale a la portée des enfants.

- Ne laissez aucune partie du corps de personnes ou d'animausx, y compris les cheveus, la fourrure, les doigts, etc,, sapprocherde l'entrée d'aspiration de
I'appareil lorsque Iappareil est en marche.

- Nutilisez pas le produit pour nettoyer des objets inflammables (tels que des mégots de cigarettes allumés).

+ Nutilisez pas I'appareil pour aspirer des objets durs ou pointus (tels que des déchets de travaux de rénovation, du verre ou des clous).

- Nutilisez pas le cache du capteur de distance laser, le capot supérieur de I'appareil ou le dispositif anti-collision comme poignées de transport pour
transporter le robot.

+Avant de nettoyer et de procéder a I'entretien de I'appareil et de la station de charge, éteignez I'appareil et débranchez-le de la prise pour le déconnecter
de l'alimentation. Ne plongez pas I'appareil ou la station de charge dans I'eau et ne les rincez pas a I'eau pour les nettoyer.

+ Nutilisez pas de chiffon humide ou de liquide pour essuyer une quelconque partie de ce produit.

+ Nutilisez pas le module de serpilliere dans un environnement équipé de moquette.

« Suivez les instructions du manuel lorsque vous utilisez ce produit. L'utilisateur est responsable de toute perte ou dommage résultant d'une mauvaise
utilisation.

Batterie et rechargement

- llestinterdit de briler 'appareil méme si le produit a été gravement + Neversez pas d'eau dans 'appareil et ne limmergez pas dans I'eau.
endommagé, car cela pourrait provoquer des explosions. Si vous ne comptez pas utiliser l'appareil pendant un certain temps,

- Nutilisez pas de batteries, de chargeurs ou de stations de charge tiers. rechargez-le complétement, éteignez-le et entreposez-le dans un

+ Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas les batteries et les endroit frais et sec. Chargez l'appareil au moins une fois tous les trois
stations de charge. mois pour éviter d'endommager la batterie.

+ Ne placez pas les stations de charge a proximité de sources de chaleur, + Utilisez des outils appropriés pour procéder au retrait de la batterie. Tout
telles que des radiateurs. d‘abord, retirez les vis du couvercle inférieur. Ensuite, ouvrez le couvercle

+ N'essuyez pas et ne nettoyez pas les broches de la station de charge inférieur et débranchez la batterie du terminal. Enfin, retirez la batterie
avec un chiffon humide ou les mains mouillées. du support de batterie.

+ Ne jetez pas les batteries avec vos ordures ménageéres. Les batteries +  La batterie doit étre retirée de I'appareil avant de procéder a la mise au
doivent étre mises au rebut par des agences de recyclage rebut de l'appareil.
professionnelles. + L'appareil doit étre mis hors tension avant de retirer la batterie.

+ Sile cordon dialimentation est endommage, il doit étre remplacé par Produit laser de classe 1. Le radar laser de ce produit est conforme aux
des professionnels du fabricant, du service apres-vente du fabricant ou o as de sécurité GB 7247.1-2012/1EC 60825-1:2014 pour les lasers de

dunsservice 5\m||a|re pour éviter tout dygnge‘r,n ) classe 1 et ne produira pas de rayonnement laser nocif pour le corps
«+ Assurez-vous que I'appareil est éteint s'il doit étre transporté. humain

- Ilest recommandé d'utiliser I'emballage d‘origine pour transporter le
produit. 23



Contenu de I'emballage

@ Les schémas des produits, accessoires, interfaces utilisateur et autres
éléments dans le manuel sont des schémas et sont uniquement
fournis a titre indicatif. Le produit réel peut différer Iégérement des
schémas du manuel en raison des mises a jour et des mises a niveau
du produit. Le produit réel prévaudra en cas de divergence.

Aspirateur robot Station de charge

Porte serpilliere Serpilliere lavable Serpilliere jetable

AN

/}@\

Manuel de I'utilisateur Brosse latérale



Accessoires installés sur I'aspirateur robot

Brosse principale Cache de la brosse principale Réservoir d'eau deux-en-un

S
S
&

~ )
/

Brosse latérale Couteau de nettoyage (1 piece)
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Présentation du Produit

1. Appareil

Capteur infrarouge

Plaque
anti-collision

Bouton de
rechargement/

Radar laser

Voyant de
rechargement

Bouton

Marche/Arrét/
Voyant
d‘alimentation

Bandes
pare-chocs

Capteur d'évitement
d'obstacles




Module
Serpilliere
Cache de la brosse
principale Brosse
principale
Roulette - Roulette
principale principale
Brosse
Capteur de vide - latérale
Roue omnidirectionnelle
Capteur de
vide
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Contact de
rechargement

Bouton de forcage

de l'arrét

Bouton de

déverrouillage
dubaca

Capteur de

suivi des murs

poussiere

Modeles de voyants lumineux

O Etat du voyant

’O‘ Etat du voyant

Etat de I'appareil

Le voyant blanc est toujours allumé
Pulsation de la lumiere blanche
Le voyant blanc clignote lentement
Le voyant blanc est toujours allumé
Voyant éteint

Le voyant rouge clignote rapidement
Le voyant blanc clignote lentement
Le voyant blanc clignote rapidement
Le voyant blanc clignote lentement
Le voyant blanc est toujours allumé

Le voyant blanc est toujours allumé

Voyant éteint
Voyant éteint
Voyant éteint

Voyant éteint

Le voyant orange est toujours allumé

Voyant éteint
Voyant éteint
Voyant éteint
Voyant éteint
Voyant éteint

Voyant éteint

En veille
Chargement
Pause
Nettoyage
Recharger
Anormal
Mise sous tension
Mise hors tension
Non connecté au Wi-Fi
Wi-Fi connecté

Connexion au Wi-Fi en cours
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Indicateurs Lumineux

« Le voyant blanc est allumé fixement :

Chargement
* Pulsation de la lumiere blanche : Lentille

En veille infrarouge
Contact de charge
Loquet de blocage Plaque de
de la plaque de protection
protection Prise de
Appuyez sur le loquet pour - I'adaptateur

retirer la plaque de protection
et branchez le cordon
dalimentation dans la prise de
I'adaptateur secteur.
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Installation et utilisation

1. Retirer la barre de limitation

Placez I'aspirateur robot sur un sol plat dans un
environnement intérieur. Retirez la barre de limitation aux
deux extrémités du pare-chocs avant.

2. Installer le station de charge

Placez la station de charge sur un sol plat contre le mur.
Insérez la fiche d'alimentation dans une prise qui répond
aux exigences et mettez I'appareil sous tension.
Assurez-vous quil n'y a pas dobstacles a moins de 1,2 m
devant la station de charge et a moins de 0,5 m des deux
cotés de la station de charge.

- Placez-le contre le mur
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3. Recharge de l'appareil

l . B~ ) )
Appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour démarrer |'aspirateur robot. Appuyez ensuite sur le bouton Oaﬁn de faire
revenir Iaspirateur robot a sa station pour quiil se recharge. Laspirateur robot entrera en mode Veille une fois qu'il sera completement
rechargé.

05m

Rechargez complétement l'aspirateur robot avant le
nettoyage.

Avant le nettoyage, assurez-vous que les cables et les
objets au sol sont correctement organisés, pour éviter quiils
ne soient emmélés, trainés ou heurtés pendant le
nettoyage, ce qui pourrait entrainer des dommages.

Nous vous recommandons dactiver I'aspirateur robot
pour commencer le nettoyage lorsquil nest pas sur sa
station de charge. Cela peut faciliter le rechargement
rapide de l'aspirateur.

O Le voyant blanc présente une pulsation : Chargement

() Levoyantblanc est allumé de maniére fixe :
Rechargement terminé

* laspirateur robot reviendra automatiquement a sa
station de rechargement pour se recharger si son
autonomie devient insuffisante durant le nettoyage. Il
reviendra a la derniére position nettoyée pour reprendre
le nettoyage une fois la charge terminée.



Installation et utilisation/nettoyage

@ Le mode nettoyage automatique est réglé par défaut. D'autres mondes sont
disponibles une fois I'appareil connecté a I'application.

1. Nettoyage

* Appuyez sur le bouton O pour démarrer le nettoyage automatique.
* Appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour démarrer le nettoyage
d'un endroit particulier.

2. Pause

Lorsque I’zlaspirateur robot est en train de nettoyer, appuyez sur le
bouton Q ou sur le bouton O pour suspendre le nettoyage.

3. Révelil

Laspirateur robot entrera en mode Veille sl est immobile pendant
60 minutes. Appuyez sur nimporte quel bouton pour réveiller le robot
lorsquil est en mode veille.

4. Recharge automatique/recharge manuelle

« Laspirateur robot reviendra automatiquement a sa station pour se
recharger si son autonomie devient insuffisante durant le nettoyage.
Laspirateur robot reviendra également a sa station pour se recharger une
fois le nettoyage terminé.

« Lorsque l'aspirateur robot est en train de nettoyer, appuyez sur le
bouton O ou sur le bouton O afin de le mettre en pause, puis
appuyez sur le bouton ’O‘ pour le faire revenir a sa station de charge
afin quiil se recharge.

5. Mise hors tension

|
Lorsque I'aspirateur robot est immobile, appuyez sur le bouton O pendant
3 secondes pour léteindre. Le voyant lumineux d'alimentation clignotera
rapidement en blanc pendant cing secondes avant de séteindre.

@ Laspirateur robot ne peut pas étre éteint et entrer en mode Veille lorsquiil
est en charge.
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Installation et utilisation/nettoyage a la serpilliere

1. Retirer le réservoir d'eau deux-en-un 2. Installer le support de serpillere

3. Ajouter de l'eau 4. Nettoyage
| 7
© Leau purifiée est recommandée. Veuillez ne pas utiliser de . APDUYE? sur ‘? bOUTOT“ (O pour démarrer un nettoyage
détergent pour éviter la corrosion des composants automatique 4 la serpillere.

 Appuyez sur le bouton O pendant 3 secondes pour
démarrer le nettoyage a la serpillere d'un endroit particulier.

métalliques.
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Installation et utilisation/nettoyage a la serpilliere

Scannez le code QR ci-dessous ou recherchez lapplication Réinitialisation du Wi-Fi et rétablissement
«Imou Life » dans I'App Store. Puis, téléchargez et installez N ;.

I'application. Ouvrez I'application, cliquez sur le + dans le coin des parametres d'usine

supérieur droit de la page d'accueil. Et suivez les instructions

pour ajouter I'appareil. Séparez 'aspirateur robot de sa station de charge, puis appuyez

sur les boutons O et O simultanément pendant

5 secondes. Lorsque le voyant d'alimentation clignote en blanc
avant de séteindre, I'appareil sallume. Appuyez sur le bouton
pendant 3 secondes pour allumer I'appareil. Vous entendrez
ensuite le message vocal « Le Wi-Fi a été réinitialisé » et
I'appareil attendra une connexion réseau. Suivez ensuite les
instructions de I'application pour ajouter I'appareil.

@ Prenden charge uniquement la bande Wi-Fi 2,4 GHz.

@ En raison des mises a niveau et des mises a jour des applications,
les opérations réelles peuvent différer légerement de la description
ci-dessus. Suivez les instructions de I'application actuelle pour
effectuer les opérations.
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Maintenance

m Nettoyez la lentille infrarouge/les contacts de charge

Essuyez la lentille infrarouge et les contacts de charge avec un chiffon sec et doux tous les mois.

Lentille
infrarouge

Contact de charge ‘
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Nettoyer la brosse principale @ Coupez les cheveux et poils emmélés sur fa brosse

La brosse principale est un consommable. Il est
recommandé de la nettoyer une fois par semaine et de la
remplacer tous les 6 a 12 mois pour assurer un nettoyage
efficace.

o Quand vous retournez 'aspirateur robot, appuyez sur le
loquet du cache de la brosse principale. Ensuite, retirez
le cache de la brosse principale et la brosse principale.

@ En retournant soigneusement l'aspirateur robot, vous
éviterez que le radar laser ne soit endommagé par une
collision inattendue.

Cache de la brosse
principale

Brosse principale
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principale a 'aide du petit couteau de nettoyage. Utilisez
la brosse de nettoyage a l'autre extrémité du couteau de
nettoyage pour nettoyer la brosse principale.

9 Réinstallez la brosse principale et le cache de la brosse
principale. Appuyez pour attacher le loquet.



Nettoyage/remplacement de la brosse latérale

Ensuite, retirez la brosse latérale. installez une nouvelle brosse latérale.

mo Retirez les vis de la brosse latérale avec un tournevis. 9 Remplacez la brosse latérale aprés le nettoyage ou

Retirer Installer

© Labrosse latérale est un consommable. Il est recommandé de la remplacer tous les 3 a 6 mois pour assurer un nettoyage efficace.
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Nettoyer/capteur

Il est recommandé dessuyer délicatement chaque capteur
avec un chiffon propre, doux et sec chaque semaine, pour
garantir un bon fonctionnement de I'appareil.

Aspirateur robot : - Capteur

4 capteurs de vide 2 contacts de charge infrarouge

3 capteurs infrarouges 1 capteur de suivi des murs

Capteur de i

suivi des murs * - Capteur infrarouge Contact de
charge

- Capteur de vide

- Capteur de vide

Capteur infrarouge

Capteur infrarouge Entretien de la batterie
1. Laspirateur robot est équipé d'une batterie lithium-ion
Contact de Contact de interne hautes performances. Gardez I'appareil chargé
rechargement rechargement

quotidiennement pour maintenir les performances de la
batterie.

2. Si vous n'utilisez pas l'appareil pendant un certain
temps, mettez-le hors tension avant de le ranger. Chargez
I'appareil au moins une fois tous les trois mois pour éviter
dendommager la batterie.
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Nettoyage du réservoir d'eau deux en un

m o Appuyez sur le bouton de déverrouillage du réservoir deau deux-en-un et maintenez-le enfoncé, puis retirez le réservoir d'eau.

- Boite a poussiére

- Couvercle du réservoir
deau/Entrée deau

Loquet du bac a poussiére -

Bouton de déverrouillage du
réservoir deau deux-en-un
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Utilisez la brosse de nettoyage pour nettoyer le filtre et @ Ouvrez la boite a poussiére et essuyez-la avec un
tout débris sur la cartouche de filtre. chiffon sec.

Aprés le nettoyage, réinstallez-la.

@ Retournez le réservoir deau deux en un et retirez le chiffon
de serpilliere pour le remplacer ou le nettoyer.

@ Le filtre est un consommable. Il est recommandé de le remplacer
tous les 3 a 6 mois par des filtres achetés aupres de distributeurs
officiels

0 Ouvrez le couvercle du réservoir deau et ajoutez
une quantité d'eau appropriée.

0 «  Nettoyez la serpillére en temps opportun pour maintenir lefficacité du
nettoyage.

«  Retirez la serpillere pour la nettoyer et la sécher avant de la réinstaller.

Il est défendu de laver la serpillére dans le réservoir deau deux en un.
Sinon, lécoulement de I'eau sale dans le sens inverse bouchera le filtre.

«  Assurez-vous que la boite a poussiére est seche et exempte de taches
deau apres son nettoyage pour éviter quelle ne génere de mauvaises
odeurs.

- Veilleza ce que le filtre et sa cartouche soient secs et exempts de taches
dleau apres leur nettoyage pour éviter quils ne génerent de mauvaises

, . , X " odeurs.
0 Leau purifiée est recommandeée. Veuillez ne pas utiliser « La vadrouille est un consommable. Il est recommandé de la remplacer
de détergent pour éviter la corrosion des composants toutes les trois 3 six semaines.

métalliques.



Dépannage

Le voyant d'alimentation clignotera rapidement en rouge si une anomalie survient lorsque I'appareil est en marche. Certaines anomalies
déclencheront des messages vocaux. Reportez-vous au tableau ci-dessous pour les solutions possibles.
@ Laspirateur robot se mettra automatiquement en mode Hibernation si aucune opération nest effectuée sous 60 minutes & compter de

l'entrée en mode Veille.

Messages vocaux/Description de la
défaillance

Raisons possibles

Solutions

Vérifiez si le radar est coincé.

Le radar laser est blogué ou coincé.

Retirez les obstacles ou déplacez I'appareil vers un endroit
plat et ouvert et redémarrez-le.

Vérifiez si les pare-chocs sont coincés.

Le capteur de collision est coincé.

Nettoyez et retirez tout corps étranger autour des
pare-chocs ou déplacez I'appareil.

Nettoyez le capteur de vide. Ensuite, démarrez
I'unité apres I'avoir retirée de la zone
dangereuse.

Le capteur de vide se déclenche aprés le
démarrage de l'appareil.

Retirez et nettoyez le capteur de vide. Ensuite, déplacez-le
vers un endroit plat et ouvert avant de le démarrer.

Vérifiez si la brosse principale est coincée.

La brosse principale est coincée.

Nettoyez la brosse principale ou déplacez 'appareil.

Vérifiez si la brosse latérale est coincée.

La brosse latérale est coincée.

Nettoyez la brosse latérale ou déplacez 'appareil.

Vérifiez si la roulette principale est coincée.

La roulette principale est coincée.

Nettoyez la roulette principale ou déplacez lappareil.

Remettez le réservoir d'eau en place avant de
redémarrer lappareil.

Le réservoir d'eau deux-en-un est retiré.

Réinstallez le réservoir deau deux-en-un et le filtre en veillant
a les installer au bon endroit.

Le niveau de batterie est insuffisant. Lancez le
retour de l'appareil a sa station pour qu'il se
recharge.

Le niveau de batterie est insuffisant
durant le nettoyage.

Le niveau de batterie est insuffisant. Rechargez I'appareil
avant utilisation.

Le ventilateur présente une anomalie.

Le ventilateur présente une anomalie.

Assurez-vous que les conduits d'air, le filtre et les autres
composants pertinents de I'appareil sont secs et quiils ne
présentent aucune trace deau avant d'essayer déteindre et de
redémarrer l'appareil.

Essuyez le capteur de suivi des murs qui se
trouve du c6té droit.

Le capteur de suivi des murs présente
une anomalie.

Essuyez le capteur de suivi des murs pour le nettoyer.

Pression sur le couvercle supérieur du radar
laser.

Le couvercle supérieur du radar est
coincé.

Le radar laser est bloqué ou sous pression. Déplacez |'appareil
vers une nouvelle position et redémarrez-le.

La batterie est endommagée ou n‘a pas été
correctement installée.

La batterie présente une anomalie
pendant la charge.

La température de la batterie est trop élevée ou trop basse.
Patientez le temps que la température de la batterie revienne a
la normale avant de l'utiliser.
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Messages vocaux/Description de la
défaillance

Raisons possibles

Solutions

Impossible d'allumer I'appareil.

Le niveau de la batterie est faible ou la
température ambiante est anormale.

Le niveau de batterie est insuffisant. Rechargez I'appareil avant
utilisation. Si la température ambiante est trop faible
(inférieure a 0 °C) ou trop élevée (supérieure a 50 °C), utilisez
I'appareil a des températures comprises entre 0 °C et 40 °C.

Impossible de recharger I'appareil.

1. La station de charge nlest pas sous tension.
2. Le capteur de rechargement est sale.

3. Mauvais contact avec le capteur de
rechargement.

1. Assurez-vous que le cordon d'alimentation de la station de
charge est sous tension.

2. Nettoyez régulierement les plaques de charge de
I'appareil et la téte du capteur de charge de la station de
charge.

3. Exclure la possibilité d'un mauvais contact causé par la
brosse latérale ou d'autres objets étrangers. Essayez de
repositionner manuellement 'appareil.

Narrive pas a retourner a la station de
charge pour charger. Narrive pas a
localiser la station de charge.

La station de charge est bloquée ou est trop
éloignée.

Placez la station de charge dans un espace ouvert. Placez
I'appareil prés de sa station de charge et réessayez.

Des erreurs se produisent pendant le
nettoyage.

La brosse principale/latérale est emmélée avec
des corps étrangers.

Mettez 'appareil hors tension avant de le nettoyer.

Diminution de la capacité de nettoyage
ou de la poussiére tombe de I'appareil.

Le bac a poussiere est plein, le filtre est
bouché ou la brosse principale est emmélée.

Nettoyez rapidement le bac a poussiére, le filtre et la brosse
principale.

Mode de nettoyage planifié
indisponible.

Le niveau de batterie est insuffisant.

L'appareil ne démarrera le mode de nettoyage planifié que si
le niveau de batterie restant est supérieur a 15 %. Gardez
donc I'appareil en charge toute la journée.

Impossible de se connecter a
I'application.

Le réseau Wi-Fi présente une anomalie, le mot
de passe Wi-Fi est incorrect ou I'application
présente une anomalie.

Assurez-vous que I'appareil se trouve dans une zone
disposant d'une bonne couverture Wi-Fi. Entrez a nouveau
le mot de passe Wi-Fi ou réinitialisez le robot. Mettez a jour
I'application et essayez a nouveau.

Pas ou peu d'eau évacuée du module
de serpilliere.

Le réservoir deau manque deau, la
serpilliére est trop sale ou le support de
serpilliére nest pas installé au bon endroit.

Vérifiez siil y a de 'eau dans le réservoir. Lavez la serpilliere.
Installez correctement la serpilliére en suivant les instructions
du manuel. Vérifiez que l'orifice dévacuation nest pas bouché
par des corps étrangers et veillez a ajouter de l'eau propre sans
impuretés.

Trop d'eau évacuée du module de
serpilliére.

Le couvercle du réservoir deau nest pas mis
en place ou I'évacuation d'eau est réglée sur
le niveau maximal.

Assurez-vous que le couvercle du réservoir d'eau est installé au
bon endroit. Réglez la quantité d'eau appropriée dans
I'application. Remplissez le réservoir d'eau et laissez-le en place
un certain temps pour vous assurer quil nest pas félé et quil ne
fuit pas.
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En cas d'anomalie avec la station de charge, les trois types de voyants lumineux sur la station sallumeront et resteront allumés
simultanément. Une notification apparaitra également sur I'application. Reportez-vous au tableau ci-dessous pour les solutions

possibles.

Messages vocaux/Description
de la défaillance

Raisons possibles

Solutions

Niveau de batterie insuffisant durant le
nettoyage ; l'appareil sest rechargé mais ne
reprend pas le nettoyage.

L'appareil est en mode « Ne pas déranger » ou
rechargé manuellement pour terminer le cycle
de nettoyage.

Vérifiez dans I'application pour vous assurer que Iappareil nest
pas en mode « Ne pas déranger ». La numérisation ne reprendra
pas dans ce mode. Le robot ne reprendra pas la numérisation si
vous chargez manuellement I'unité ou si vous replacez
manuellement l'unité dans la station de charge.

Ne retourne pas a la station de charge
apres le nettoyage de la zone ou apres
avoir été déplacé.

L'appareil régénére la carte ou la station de
rechargement est trop éloignée.

L'appareil regénérera la carte une fois quil aura nettoyé la zone
ou quil sen sera éloigné. Si la station de charge est trop
éloignée, lappareil ne pourra peut-étre pas y revenir
automatiquement pour se recharger et vous devrez I'y remettre
en place manuellement pour quil se recharge.
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Sicherheitshinweise

Nutzungsbeschrankungen

Plastikttiten konnen gefahrlich sein. Halten Sie sie von Sauglingen und Kindern fern, Erstickungsgefahr.

Dieses Produkt ist nur fir die Reinigung von Boden in einer hduslichen Umgebung vorgesehen. Verwenden Sie es nicht im Freien (z B. auf einem offenen
Balkon), auf anderen Nicht-Bodenflachen (z. B. Sofas) oder in gewerblichen oder industriellen Umgebungen.

Verwenden Sie das Produkt nicht in einer schwebenden Umgebung (z. B. auf Treppen, offenen Balkonen oder auf Mébeln) ohne Gelander.

Verwenden Sie das Produkt nicht bei Temperaturen tber 40 °C (104 °F) oder unter 0 °C (32 °F). Verwenden Sie das Produkt nicht,wenn sich flussige oder
dickflissige Substanzen auf dem Boden befinden.

Vergewissern Sie sich, dass keine Kabel auf dem Boden liegen, wenn Sie das Gerat verwenden, um zu verhindern, dass diese Kabel herumgezogen
werden.

Bewahren Sie keine zerbrechlichen und sonstigen Gegenstande (z. B. Vasen oder Plastikttten) auf dem FuBboden auf, damit sie das Gerat wahrend des
Betriebs nicht behindern oder mit ihm kollidieren, um Schaden zu vermeiden.

Erlauben Sie Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder mentalen Féhigkeiten oder Personen mit unzureichender Efahrung und
Wissen (einschlieBlich Kindern) nicht, dieses Produkt ohne Anleitung oder Aufsicht zu benutzen.

Erlauben Sie Kindern nicht, dieses Produkt als Spielzeug zu verwenden.

Bringen Sie die Hauptburste nicht in die Reichweite von Kindern.

Vermeiden Sie, mit Korperteilen, einschlieflich Haaren, Fingern usw. wéhrend des Betriebs in die Nahe des Saugeinlasses des Gerdts zu kommen. Gleiches
gilt fr Haustiere.

Verwenden Sie das Gerét nicht zum Reinigen von brennbaren Gegenstanden (z. B. brennende Zigarettenstummel).

Verwenden Sie das Gerét nicht zum Aufsaugen von harten oder scharfkantigen Gegenstanden (z. B. Renovierungsabfille, Glas oder Nagel).

Verwenden Sie die Abdeckung des Laser-Entfernungssensors, die obere Abdeckung des Geréts oder den StoRfanger nicht als Tragegrife fur den
Transport des Saugroboters.

Schalten Sie das Gerat und die Ladestation vor Reinigung und Wartung aus und ziehen Sie den Netzstecker. Tauchen Sie Geradt und Ladestation nicht in
Wasser ein und sptilen Sie sie nicht mit Wasser ab, um sie zu reinigen.

Wischen Sie keine Teile dieses Produkts mit einem nassen Tuch oder einer anderen Flissigkeit ab.

Verwenden Sie das Wischmodul nicht auf Teppichboden.

Befolgen Sie die Anleitungen im Handbuch, wenn Sie dieses Produkt verwenden. Sie selbst sind fiir Schaden verantwortlich, die durch unsachgemalen
Gebrauch entstehen.

Akku und Laden
Entsorgen Sie das Gerat nicht durch Verbrennen, auch wenn das « Fdllen Sie das Gerat nicht mit Wasser und tauchen Sie es nicht in Wasser
Produkt stark beschadigt ist, Explosionsgefahr. ein. Wenn Sie das Gerdt fur langere Zeit nicht benutzen, laden Sie es
Verwenden Sie keine Akkus, Ladegeréte oder Ladestationen von vollstandig auf, schalten Sie es aus und lagern Sie es an einem kihlen,
Drittanbietern. trockenen Ort. Laden Sie das Gerdt mindestens einmal alle drei Monate
Demontieren, reparieren und modifizieren Sie Akkus und Ladestationen auf, um eine Beschadigung des Akkus zu vermeiden.
nicht. + Verwenden Sie zum Entfernen des Akkus geeignetes Werkzeug.
Stellen Sie die Ladestation nicht in unmittelbarer Néhe von Entfernen Sie zuerst die Schrauben der unteren Abdeckung. Offnen Sie
Warmequellen, wie z. B. Heizkdrpern, auf. dann die untere Abdeckung und ziehen Sie den Akku aus dem
Wischen oder reinigen Sie die Kontakte der Ladestation nicht mit einem Anschluss. Nehmen Sie schlief3lich den Akku aus der Akkuhalterung.
feuchten Tuch oder nassen Handen. + Der Akku muss aus dem Gerat entfernt werden, bevor es entsorgt wird.

Entsorgen Sie Akkus nicht tber den Hausmdll. Entsorgen Sie Akkus tber  « Das Gerat muss vor dem Entfernen des Akkus ausgeschaltet werden.
professionelle Recyclingstationen.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es von Fachpersonal des
Herstellers, dem Kundendienstes des Herstellers oder einer dhnlichen
Stelle ausgetauscht werden, um Gefahren zu vermeiden.

Wenn das Produkt transportiert wird, muss es ausgeschaltet sein.
Wirempfehlen, fiir den Transport des Produkts die Originalverpackung
zu verwenden. 45

Klasse 1 Laserprodukt. Das Laserradar in diesem Produkt entspricht den
Sicherheitsnormen GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 fur Laser der Klasse
1 und erzeugt keine fiir den menschlichen Kérper schadliche Laserstrahlung.



Lieferumfang

@ Abbildungen von Produkten, Zubehér, Anschliissen und anderen
Komponenten in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen
und dienen nur als Referenz. Das tatsachliche Produkt kann aufgrund
von Aktualisierungen geringfligig von den Abbildungen in diesem
Handbuch abweichen. Im Fall von Abweichungen ist das tatséchliche
Produkt maf3gebend.

Saugroboter

Wischtuchhalter Waschbares Wischtuch

AN

/}@\

Bedienungsanleitung Seitenblrste

Ladestation

Einweg-Wischtuch




Auf dem Staubsaugroboter installiertes Zubehor

Hauptblirste Hauptbirstenabdeckung Zwei-in-Eins-Wassertank

S
S

Seitenblrste Reinigungsmesser (1 Stiick)
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Produktiibersicht

1. Gerat

Infrarot-Sensor

Laser-Radar

StoRfanger

Ladetaste/LED-
Anzeige

StoRfangerleisten

Ein/Aus-Taste/Betr
iebs-LED

Sensor zur
Hindernisvermeidung




Hauptburstenabdeckung

Wischmodul

Hauptrad -

Hauptburste

Hauptrad

Klippensensor -

Omnidirektionales Rad
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Kontakt zum
Aufladen

Taste fiir

Staubbehalter-

Zwangsabschaltung

Entriegelungstaste

LED-Anzeigemuster

O LED-Status O LED-Status Geratestatus
Wei3e LED immer an LED erloschen Standby
Weil3e LED blinkt sehr langsam LED erloschen Laden
Weil3e LED blinkt langsam LED erloschen Pause
Weil3e LED immer an LED erloschen Reinigen
LED erloschen Orangefarbene LED immer an Laden

Rote LED blinkt schnell
Weile LED blinkt langsam
Weille LED blinkt schnell
Wei3e LED blinkt langsam

Weile LED immer an

Weille LED immer an

LED erloschen
LED erloschen
LED erloschen
LED erloschen
LED erloschen

LED erloschen

Ungewohnlich
Einschalten

Ausschalten

Nicht mit WLAN verbunden

WLAN verbunden
WLAN wird verbunden
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LEDs

« Weile LED immer an: Laden
* Weile LED blinkt sehr langsam:
Standby

Infrarot-Objektiv

Kontakte zum Aufladen

Schutzplatte

Schutzplatten-
Freigaberiegel

Zum Entfernen der * Netzteil-Anschluss

Schutzplatte driicken und das
Netzkabel an den
Netzteil-Anschluss anschlieen.




Installation und Verwendung

1. Begrenzungsleisten entfernen

Stellen Sie den Saugroboter in einem Raum auf ebenen Entfernen
Boden. Entfernen Sie die Begrenzungsleisten an beiden
Enden des vorderen Stof3fangers.

2. Ladestation installieren

Stellen Sie die Ladestation auf einem ebenen Untergrund
an die Wand. SchlieBen Sie den Netzstecker an einer
geeigneten Steckdose an und schalten Sie ggf. den Strom
ein.

Achten Sie darauf, dass sich innerhalb von 1,2 m vor und
0,5 m auf beiden Seiten der Ladestation keine Hindernisse
befinden.

- Direkt an der Wand aufstellen
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3. Das Gerat aufladen

Halten Sie die Taste O fur 3 Sekunden gedrickt, um den Saugroboter zu starten. Driicken Sie dieTasteO‘, um den Saugroboter zum
Laden an die Ladestation zurtickzurufen. Der Saugroboter wechselt in den Standby-Modus, wenn er vollstandig aufgeladen ist.

05m

O Das weil3e Licht blinkt sehr langsam: Laden
() Das weiRe Licht istimmer an: Aufladen beendet

Laden Sie den Saugroboter vor der Reinigung vollstandig auf.

Falls wéhrend der Reinigung der Akku schwach wird,

° \/ergevvis"sem Sie sich vor der Reinigung, d?SS Kabe\"und kehrt der Saugroboter automatisch zum Laden an die
Gegenstande auf dem Boden ordnungsgemdl aufgeraumt Ladestation zurtick. Danach kehrt er in die letzte Position
sind, damit sie sich wéhrend der Reinigung nicht verheddern, zuriick, um die Reinigung nach Abschluss des
sie mitgeschleift oder angestol3en werden, was zu Schaden Ladevorgangs fortzusetzen.

fUhren kann.

Es wird empfohlen, die Reinigung mit dem Saugroboter tber
die Ladestation zu starten. Dies kann ein schnelles Aufladen
des Saugroboters erleichtern.
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Installation und Verwendung/Reinigung

@ Der Modus fur die automatische Reinigung ist standardmaBig eingestellt. Nach der
Verbindung des Gerdts mit der App sind weitere Modi verfligbar.

1.Reinigen

* Driicken Sie die Taste O um die automatische Reinigung zu starten;
« Halten Sie die TasteO 3 Sekunden lang gedruickt, um die Punktreinigung zu
starten.

2. Pause

|
Wenn der Saugroboter reinigt, driicken Sie die Tasteo oder ‘O‘
um den Reinigungsvorgang anzuhalten.

3. Wacht auf

Der Saugroboter geht in den Schlafmodus Gber, wenn er fur
60 Minuten stillsteht. Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter
aufzuwecken, wenn er sich im Schlafmodus befindet.

4. Automatisches Laden/manuelles Laden

* Der Saugroboter kehrt automatisch zum Laden an die Ladestation
zurtick, wenn wahrend der Reinigung der Akku schwach wird. Der
Saugroboter kehrt auch nach Abschluss der Reinigung zum Laden an die
Ladestation zurlck. ,

« Wenn der Saugroboter reinigt, driicken Sie dieTasteo oder 'O‘ um
das Gerdt anzuhalten, und driicken Sie anschlieBend dieTasteO, um
den Saugroboter zum Aufladen in die Ladestation zurlickzubringen.

5. Ausschalten

|
Wenn der Saugroboter steht, halten Sie Taste O fur 3 Sekunden gedrickt, um
das Gerat auszuschalten. Die Betriebs-LED blinkt schnell fir finf Sekunden weif3,
bevor sie erlischt.

@ Der Saugroboter kann wihrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet
werden und nicht in den Schlafmodus Ubergehen.
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Installation und Verwendung/Wischen

m 1. Zwei-in-Eins-Wassertank entfernen

2. Wischtuchhalter installieren

3. Wasser einfiillen

© &5 wird empfohlen, gereinigtes Wasser zu verwenden.
Verwenden Sie keine Reinigungsmittel, damit die Metallteile
nicht korrodieren.
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4, Wischen

|
* Dricken Sie die Tasteo, um den automatischen
Wischvorgang zu starten;
« Halten Sie die Taste O 3 Sekunden lang gedrtickt, um
den Punktwischvorgang zu starten.




Installation und Verwendung/Wischen

Scannen Sie den nachstehenden QR-Code oder suchen Sie im Zuriicksetzen des WLANs und
App Store nach der App,Imou Life". Laden Sie dann die App

herunter und installieren Sie sie. Offnen Sie die App und klicken Wiederherstellen der Werkselnstellungen
Sie rechts oben auf der Startseite auf +. Folgen Sie den

Anweisungen, um das Gerat hinzuzuftigen. Trennen Sie den Saugroboter von der Ladestation, und halten
Sie die Tasten O und O gleichzeitig 5 Sekunden lang
gedrlckt. Wenn die Betriebs-LED weil3 blinkt und dann erlischt,
schaltet sich das Gerat ein. Driicken Sie die Taste und halten Sie
sie 3 Sekunden lang gedruickt, um das Gerdt einzuschalten. Sie
horen dann die Sprachansage WLAN wurde zurickgesetzt”
und das Gerét wartet auf eine Netzwerkverbindung. Folgen Sie
dann den Anweisungen in der App, um das Gerat
hinzuzufigen.

@ Unterstiitzt nur das 2,4-GHz-WLAN-Band.

@ Aufgrund von App-Upgrades und -Updates kénnen die
tatsachlichen Vorgange leicht von der obigen Beschreibung
abweichen. Befolgen Sie die Hinweise in der aktuellen App, um die
Vorgange auszufihren.
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Wartung

Infrarot-Objektiv/Kontakte zum Aufladen reinigen
m Wischen Sie das Infrarot-Objektiv und die Kontakte zum Aufladen monatlich mit einem trockenen, weichen Tuch ab.

Infrarot-Objektiv

Kontakte zum Aufladen
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Hauptbdirste reinigen @ Schneiden Sie verhedderte Haare an der Hauptbirste mit
dem kleinen Reinigungsmesser ab. Verwenden Sie die

Die Hauptbdrste ist ein VerschleiBteil. Wir empfehlen, sie Reinigungsbiirste am anderen Ende des

einmal pro Woche zu reinigen und alle 6 - 12 Monate Reinigungsmessers, um die Hauptbuirste zu reinigen.
auszutauschen, um eine effektive Reinigung zu
gewadhrleisten.

o Wenn Sie den Saugroboter auf den Kopf stellen,
driicken Sie die Verriegelung an der Abdeckung der
Hauptburste. Nehmen Sie dann die Abdeckung der
Hauptburste und die Hauptburste ab.

@ Drehen Sie den Roboter vorsichtig um, damit der
Laser-Radar nicht durch unerwartete Kollisionen
beschadigt wird.

Hauptburstenabdeckung

Hauptburste

Setzen Sie die Hauptbtrste und die
Hauptburstenabdeckung wieder ein. Andriicken, um den
Verschluss zu verriegeln.
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Seitenblirste reinigen/ersetzen

o Entfernen Sie die Schrauben der Seitenburste mit einem 9 Tauschen Sie die Seitenburste nach der Reinigung aus,

Schraubendreher. oder setzen Sie eine neue Seitenbdrste ein.

Entfernen Sie dann die Seitenburste.

Entfernen Installieren

© Die Seitenbiirste ist ein VerschleiBteil. Wir empfehlen, sie alle 3 - 6 Monate auszutauschen, um eine effektive Reinigung zu
gewadhrleisten.
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Reinigen/Sensor

Wirempfehlen, jeden der Sensoren wochentlich mit einem
sauberen und weichen, trockenen Tuch vorsichtig
abzuwischen, um die einwandfreie Funktion des Gerdts zu

gewadhrleisten.
Saugroboter: > Infrarot-Sensor

Klippensensor x 4 Kontakt zum Aufladen x 2
Infrarot-Sensor x 3 Wandverfolgungssensor X 1

Wandverfolgungssensor - > Infrarot-Sensor

_ Kontakte zum
Aufladen

> Klippensensor

- Klippensensor

Infrarot-Sensor

Akkupflege

Infrarot-Sensor
1. Der Saugroboter verftgt Gber einen integrierten

Kontakt zum Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Halten Sie das Gerat

Aufladen taglich geladen, um die Akkuleistung zu erhalten.
2.Wenn Sie das Gerét fur einen langeren Zeitraum nicht
benutzen, schalten Sie es aus, bevor Sie es lagern. Laden
Sie das Gerat mindestens einmal alle drei Monate auf, um
eine Beschadigung des Akkus zu vermeiden.

Kontakt zum
Aufladen
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Zwei-in-Eins-Wassertank reinigen

o Halten Sie die Entriegelungstaste des Zwei-in-Eins-Wassertanks gedriickt und ziehen Sie den Wassertank heraus.

- Staubbehélter

- Wassertankabdeckung/
Wassereinlass

Verriegelung Staubbehélter -

Entriegelungstaste Zwei-in-Eins-Wassertank






e Verwenden Sie die Reinigungsbirste, um den Filter und @ Offnen Sie den Staubbehélter und wischen Sie ihn
alle Ablagerungen auf der Filterpatrone zu reinigen. mit einem trockenen Tuch ab.
Setzen Sie ihn nach der Reinigung wieder ein.

@ Drehen Sie den Zwei-in-Eins-Wassertank auf den Kopf, und
nehmen Sie das Wischtuch zum Austausch oder zur
Reinigung heraus.

@ Der Filter ist Verbrauchsmaterial. Wir empfehlen, ihn alle
3 - 6 Monate auszutauschen und dabei Filter zu verwenden, die
Uber offizielle Kandle erworben wurden

Offnen Sie die Abdeckung des Wassertanks und
flllen Sie eine angemessene Menge Wasser ein.

0~ Reinigen Sie das Wischtuch rechtzeitig, damit die Ergebnisse des
Wischvorgangs nicht beeintréchtigt werden.
Entfernen Sie das Wischtuch zur Reinigung und trocknen Sie es, bevor Sie
es wieder installieren.
Das Tuch darf nicht im Zwei-in-Eins-Wassertank gereinigt werden.
Andernfalls wird der Filter durch den Ruckfluss des Schmutzwassers
verstopft.
Achten Sie nach der Reinigung darauf, dass der Staubbehdlter trocken
und frei von Wasserflecken ist, damit keine unangenehmen Geriiche

entstehen.
. . « Achten Sie nach der Reinigung darauf, dass Filter und Filterpatrone
0 Es wird empfohlen, gereinigtes Wasser zu verwenden. trocken und frei von Wasserflecken sind, damit keine unangenehmen
Verwenden Sie keine Reinigungsmittel, damit die Geriiche entstehen.
Metallteile nicht korrodieren. « DasWischtuch ist Verbrauchsmaterial. Es sollte alle drei bis sechs Wochen
ersetzt werden.
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Storungsbehebung

Wenn wéhrend des Betriebs des Geréts eine Stérung auftritt, blinkt die Betriebs-LED schnell rot. Bei einigen Stérungen ertont eine
Ansage. Mogliche Losungen finden Sie in der nachstehenden Tabelle.
@ Der Saugroboter schaltet automatisch in den Ruhezustand, wenn innerhalb von 60 Minuten nach Eintreten in den Schlafmodus keine

Bedienung erfolgt.

Ansagen/Fehlerbeschreibung

Magliche Ursache

Losungsvorschlage

Uberpriifen Sie, ob das Radar blockiert ist.

Laser-Radar ist blockiert oder steckt fest.

Entfernen Sie Hindernisse oder bringen Sie den Saugroboter
auf eine ebene und offene Fldche und starten Sie ihn neu.

Uberpriifen Sie, ob die StoRstangen blockiert
sind.

Kollisionssensor klemmt.

Reinigen und entfernen Sie alle Fremdkorper um die
StoB3fanger herum oder bewegen Sie den Saugroboter.

Reinigen Sie den Klippensensor. Starten Sie
das Gerat, nachdem Sie es aus dem
Gefahrenbereich entfernt haben.

Der Klippensensor wird nach dem Einschalten

des Gerats ausgelost.

Entfernen und reinigen Sie den Klippensensor. Bringen Sie
das Gerét anschlieBend in einen flachen und offenen
Bereich, bevor Sie es starten.

Uberpriifen Sie, ob die Hauptbirste blockiert
ist.

Hauptburste klemmt.

Reinigen Sie die Hauptbiirste oder verschieben Sie das
Gerdt.

Uberpriifen Sie, ob die Seitenbiirste blockiert
ist.

Seitenbrste klemmt.

Reinigen Sie die Seitenburste oder versetzen Sie das Gerat.

Uberpriifen Sie, ob das Hauptrad blockiert ist.

Antriebsrad klemmt.

Reinigen Sie das Hauptrad oder entfernen Sie das Gerat.

Setzen Sie den Wassertank wieder ein, bevor
Sie das Gerat neu starten.

Zwei-in-Eins-Wassertank wurde entfernt.

Setzen Sie den Zwei-in-Eins-Wassertank und den Filter
wieder ein und vergewissern Sie sich, dass sie an der
richtigen Stelle angebracht sind.

Der Akkustand ist unzureichend. Beginnen Sie
damit, das Gerat zum Aufladen in die
Ladestation zurlickzurufen.

Der Akkustand reicht fur die Reinigung
nicht aus.

Der Akkustand ist unzureichend. Laden Sie das Gerat vor
dem Gebrauch auf.

Vakuumgeblase ist gestort.

Vakuumgebldse ist gestort.

Achten Sie darauf, dass die Luftkanéle, der Filter und andere

relevante Teile des Gerats trocken und frei von Wasserflecken sind,
bevor Sie versuchen, das Gerét auszuschalten und neu zu starten.

Wischen Sie den Wandverfolgungssensor auf
der rechten Seite ab.

Der Wandfolgesensor ist nicht normal.

Wischen Sie den Wandverfolgungssensor sauber.

Druck auf die obere Abdeckung des
Laser-Radars.

Obere Abdeckung am Radar klemmt.

Der Laser-Radar klemmt oder steht unter Druck. Bringen Sie das

Gerat in eine neue Position und starten Sie es neu.

Der Akku ist beschadigt oder wurde nicht
korrekt installiert.

Der Akku ist wahrend des Ladevorgangs
gestort.

Die Akkutemperatur ist zu hoch oder zu niedrig. Warten Sie, bis

sich die Temperatur des Akkus normalisiert hat, bevor Sie ihn
verwenden.
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Ansagen/Fehlerbeschreibung

Magliche Ursache

Lésungsvorschlage

Das Gerat ldsst sich nicht einschalten.

Der Akkuladezustand ist niedrig oder die
Umgebungstemperatur ist ungewdhnlich.

Der Akkustand ist unzureichend. Laden Sie das Gerat vor dem
Gebrauch auf. Wenn die Umgebungstemperatur zu niedrig
(unter 0 °C) oder zu hoch (tUber 50 °C) ist, sollten Sie das Gerat
erst bei Temperaturen zwischen 0 °C und 40 °C einsetzen.

Das Gerat lasst sich nicht aufladen.

1. Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt.
2.Verschmutzter Ladesensor.
3. Schlechter Kontakt mit dem Ladesensor.

1. Vergewissern Sie sich, dass das Netzkabel der Ladestation
mit Strom versorgt wird.

2. Reinigen Sie die Ladeschalen des Geréts und den
Ladesensor der Ladestation in regelmaBigen Abstédnden.
3.Vergewissern Sie sich, dass ein schlechter Kontakt nicht
durch die Seitenbiirste oder Fremdkorper verursacht wird.
Versuchen Sie, das Geréat manuell neu zu positionieren.

Saugroboter kann zum Laden nicht zur
Ladestation zurtickkehren. Die
Ladestation wird nicht gefunden.

Die Ladestation ist blockiert oder zu weit
entfernt.

Stellen Sie die Ladestation an einem freien Platz auf. Stellen
Sie das Gerét in unmittelbarer Nahe der Ladestation auf und
versuchen Sie es emeut.

Fehler bei der Reinigung.

Die Haupt-/Seitenbdirste oder die Hauptburste
hat sich mit Fremdkaérpern verheddert.

Schalten Sie das Gerét aus, bevor Sie es reinigen.

Verminderte Reinigungsleistung oder
herausfallender Staub aus dem Gerét.

Der Staubbehalter ist voll, der Filter ist
verstopft, oder die Hauptbirste hat sich
verheddert.

Reinigen Sie den Staubbehalter, den Filter und die
Hauptbdrste zeitnah.

PlanmaBiger Reinigungsmodus nicht
verflgbar.

Der Akkustand ist unzureichend.

Das Gerét startet den geplanten Reinigungsmodus nur,
wenn der verbleibende Akkustand mehrals 15 % betragt.
Lassen Sie das Gerat also den ganzen Tag Uber aufgeladen.

Keine Verbindung mit der App méglich.

Das WLAN-Netzwerk funktioniert nicht richtig,
das WLAN-Passwort ist falsch oder die App
funktioniert nicht richtig.

Achten Sie darauf, dass sich das Gerat in einem Bereich mit guter
WLAN-Abdeckung befindet. Geben Sie das WLAN-Passwort
erneut ein oder setzen Sie den Roboter zurlick. Aktualisieren Sie
die App und versuchen Sie es erneut.

Kein oder wenig Wasser aus dem
Wischmodul ausgetreten.

Der Wassertank hat kein Wasser mehr, das
Wischtuch ist zu schmutzig oder der
Wischtuchhalter ist nicht an der richtigen
Stelle angebracht.

Uberpriifen Sie, ob Wasser im Tank ist. Waschen Sie das
Wischtuch. Legen Sie das Wischtuch entsprechend den
Gebrauchsanweisungen richtig ein. Uberpriifen Sie, ob die
Abflussoffnung durch Fremdkarper verstopft ist, und achten Sie
darauf, sauberes Wasser ohne Verunreinigungen einzufiillen.

Zu viel Wasser aus dem Wischmodul
ausgetreten.

Die Abdeckung des Wassertanks ist nicht
aufgesetzt oder der Wasserauslass ist auf
Maximum eingestellt.

Achten Sie darauf, dass der Deckel des Wassertanks an der
richtigen Stelle angebracht ist. Stellen Sie die richtige
Wassermenge in der App ein. Fiillen Sie den Wassertank und
lassen Sie ihn eine Weile stehen, um zu Gberpriifen, ob er
beschadigt oder undicht ist.
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Wenn eine Stérung der Ladestation vorliegt, leuchten die drei Anzeigen an der Ladestation gleichzeitig. Es wird ebenfalls eine
Benachrichtigung in der App angezeigt. Mogliche Losungen finden Sie in der nachstehenden Tabelle.

Ansagen/Fehlerbeschreibung

Mégliche Ursache

Losungsvorschlage

Unzureichender Akkuladestand wahrend
der Reinigung; Gerét wird aufgeladen,
nimmt aber die Reinigung nicht wieder
auf.

Das Geréat befindet sich im Modus, Bitte nicht
storen” oder wird manuell aufgeladen, um den

Reinigungszyklus zu beenden.

Uberpriifen Sie in der App, ob sich das Gerédt im Modus,Bitte
nicht stéren” befindet. Das Scannen wird in diesem Modus
nicht fortgesetzt. Der Roboter nimmt das Scannen nicht wieder
auf, wenn Sie das Gerat manuell aufladen oder es zurlick in die
Ladestation stellen.

Der Roboter kehrt nach der Reinigung des
Bereichs oder nach einer Bewegung nicht
in die Ladestation zurick.

Das Gerat regeneriert die Karte oder die

Ladestation ist zu weit entfernt.

Das Gerat regeneriert die Karte nach der Reinigung einer Flache
oder wenn es zu weit entfernt ist. Wenn die Ladestation zu weit
entfernt ist, kann das Gerat maglicherweise nicht automatisch
zum Aufladen in die Ladestation zuriickkehren, und Sie missen
das Gerdt manuell zum Aufladen in die Ladestation
zuriickstellen.
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Precauzioni di sicurezza

Restrizioni d’'uso

| sacchetti di plastica possono essere pericolosi. Tenere lontano dalla portata dei bambini per evitare rischi di soffocamento.

Questo prodotto & progettato esclusivamente per la pulizia dei pavimenti in ambienti domestici. Non usarlo all'aperto (ad esempio sui balconi), su
superfici diverse dai pavimenti (come i divani) o in ambienti commerciali o industriali.

Non usare il prodotto in luoghi sopraelevati (come duplex, balconi aperti o sopra i mobili) senza ringhiere protettive.

Non usare il prodotto con temperature superiori a 40 °C (104 °F) o inferiori a 0 °C (32 °F). Non usare il prodotto se sono presenti sostanze liquide o viscose
sul pavimento.

Prima dell'uso, accertarsi che sul pavimento non ci siano cavi che possono impigliarsi nel dispositivo mentre € in funzione.

Per evitare danni, sgomberare il pavimento da oggetti fragili, di valore o che possono bloccare il dispositivo mentre & in funzone (ad esempio vasi o
buste di plastica).

Il prodotto non pud essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte, né da persone con esperienze e conoscenze limitate
(compresi i bambini), senza un controllo o una supervisione adeguati.

Non consentire ai bambini di usare il prodotto come se fosse un giocattolo.

Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola principale lontano dalla portata dei bambini.

Durante I'utilizzo, assicurati che nessuna parte del corpo di persone o animali — compresi capelli, peli, dita ecc. - si avvicini allingresso di aspirazione del
dispositivo.

Non usare il prodotto per pulire oggetti infiammabili (ad esempio mozziconi di sigaretta accesi).

Non usare il dispositivo per aspirare oggetti duri o affilati (come rifiuti edili, vetri o chiodi).

Non usare il coperchio del sensore laser per la distanza, il coperchio superiore del dispositivo o i paraurti come maniglie peril trasporto del robot.
Prima delle operazioni di pulizia e manutenzione del robot e della stazione di ricarica, spegnere il dispositivo e scollegarlodalla presa di corrente di
alimentazione. Non immergere il dispositivo o la base di ricarica in acqua e non risciacquarli con acqua per pulirli.

Non usare panni bagnati o liquidi di alcun tipo per pulire i componenti di questo prodotto.

Non usare il modulo panno in ambienti con tappeti.

Durante 'uso del prodotto, seguire le istruzioni contenute in questo manuale. L'utente & il solo responsabile di eventuali perdite o danni causati da un
uso improprio.

Batteria e ricarica

E vietato bruciare il dispositivo, anche qualora questo sia gravemente .

danneggiato, in quanto cid potrebbe causare delle esplosioni.

Non usare batterie, caricabatterie o stazioni di ricarica di terze parti.
Non smontare, riparare né modificare le batterie e le stazioni di ricarica.
Non collocare le stazioni di ricarica vicino a fonti di calore, ad esempio
radiatori.

Non pulire né detergere le clip della stazione di ricarica con panni umidi
o con le mani bagnate.

Non gettare le batterie nei rifiuti domestici. Le batterie devono essere
smaltite da enti per il riciclaggio professionali.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito da
tecnici o dal servizio di assistenza del produttore, o comunque da
professionisti qualificati, per evitare pericoli.

Se si prevede di non usare il dispositivo per periodi di tempo prolungati,
caricalo completamente, spegnerlo e riporlo in un luogo fresco e
asciutto. Per evitare danni alla batteria, ricarica il dispositivo almeno una
volta ogni tre mesi.

Usare strumenti adeguati per estrarre la batteria. Per prima cosa, rimuovi
le viti del coperchio sul fondo. Quindi aprire il coperchio e scollega la
batteria dal terminale. Infine, estrarre la batteria dal relativo scomparto.
Rimuovere la batteria prima dello smaltimento del dispositivo.
Spegnere il dispositivo prima di rimuovere la batteria.

Prodotto con laser di classe 1. Il radar laser contenuto all'interno di questo
prodotto risulta conforme agli standard di sicurezza GB 7247.1-2012/IEC
60825-1:2014 per i laser di classe 1, e non produce radiazioni laser dannose
per il corpo umano.

Se il dispositivo deve essere trasportato, accertarsi che sia spento.
Per il trasporto, & consigliabile usare la confezione e l'imballaggio
originali.

Non versare acqua sul dispositivo né immergerlo in acqua.
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Contenuto della confezione

@ Le figure presenti in questo manuale relative a prodotti, accessori,
interfacce utente e altri elementi sono da considerarsi schematiche e
puramente illustrative. Il prodotto potrebbe risultare leggermente
diverso da come appare nel manuale a causa di possibili
aggiornamenti. In caso di discrepanze, fare riferimento al prodotto.

Robot aspirapolvere Base diricarica

P
(NN
OO
% ST
Supporto per il panno Panno lavabile Panno monouso
N

/}@\

Manuale d'uso Spazzola laterale




Accessori installati sul robot aspirapolvere

%

Spazzola principale Coperchio della spazzola principale

S
S
&

~ )
/

Spazzola laterale Coltellino per la pulizia (1 pz.)
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Panoramica del prodotto

1. Dispositivo

Sensore a

infrarossi

Piastra
anticollisione

Pulsante/
spia diricarica

Radar laser

Pulsante/spia di

accensione
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Strisce paraurti

Sensore di rilevamento
degli ostacoli




Modulo

- o
Coperchio della
spazzola
principale Spazzola
principale
r'nS‘uc;tIZ ' Ruota
princip principale
Sensore di Spazzola
dislivello - laterale
Ruota omnidirezionale
Sensore di
dislivello



Contatto di ricarica .
Pulsante di

spegnimento

forzato

Pulsante di .
X Sensore di
sgancio del ;
. rilevamento
contenitore .
delle pareti
per la polvere
Schema dell'indicatore luminoso a LED
1 .
Q LED di stato O LED di stato Stato del dispositivo
Luce bianca fissa Luce spenta Stand-by
Luce bianca intermittente Luce spenta In ricarica
Luce bianca lampeggiante (lenta) Luce spenta Pausa
Luce bianca fissa Luce spenta Pulizia
Luce spenta Luce arancione fissa Ricarica
Luce rossa lampeggiante (rapida) Luce spenta Anomalia
Luce bianca lampeggiante (lenta) Luce spenta In accensione
Luce bianca lampeggiante (rapida) Luce spenta In spegnimento
Luce bianca lampeggiante (lenta) Luce spenta Non connesso alla rete Wi-Fi
Luce bianca fissa Luce spenta Connesso alla rete Wi-Fi
Luce bianca fissa Luce spenta Connessione alla rete Wi-Fi in corso
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IT Spie luminose
« La luce bianca rimane sempre accesa:

In ricarica
* Luce bianca intermittente: Obiettivo a

Stand-by infrarossi

Contatti di ricarica
Piastra di

Chiusura di sgancio protezione
piastra di protezione Porta
Premere per rimuovere la ] d?” adattatore di
piastra di protezione e inserire il alimentatore
cavo di alimentazione nella
porta dell'adattatore.
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Installazione e utilizzo

1. Rimuovere la protezione perimetrale

Posizionare il robot aspirapolvere su una superficie piana Rimuovere
in un ambiente interno. Rimuovere le protezioni

perimetrali da entrambe le estremita del paraurti

anteriore.

2. Installare la base diricarica

Posizionare la stazione di ricarica su una superficie piana
contro la parete. Inserire la spina del cavo di alimentazione
in una presa di corrente dalle specifiche tecniche adeguate
e accendere il dispositivo.

Assicurarsi che siano presenti 1,2 m di spazio libero di fronte
alla stazione di ricarica e 0,5 m su entrambi i lati.

- Posizionare la base contro la parete
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3. Ricarica del dispositivo

Tenere premuto il pulsante O per 3 secondi per avviare il robot aspirapolvere. Quindi, premere il pu\santeo per farlo tornare alla
stazione di ricarica. A fine ricarica, il robot aspirapolvere entra in modalita standby.

05m

* Prima di avviare le operazioni di pulizia, esegui una ricarica
completa del robot aspirapolvere.

Prima di avviare le operazioni di pulizia, assicurati che i cavi
e gli oggetti sul pavimento siano disposti in modo tale da
evitare aggrovigliamenti, trascinamenti o collisioni che
potrebbero causare danni.

Consentire al robot aspirapolvere di iniziare a pulire
partendo dalla base di ricarica. Questo semplifichera la
ricarica rapida del robot.

! . . . . .
(O Luce bianca intermittente: In ricarica
() Luce bianca sempre accesa: Ricarica terminata

Se l'alimentazione & insufficiente durante la pulizia, il
robot aspirapolvere torna automaticamente alla base di
ricarica per essere ricaricato. A fine ricarica, tornera dove si
trovava per riprendere le operazioni di pulizia dal luogo in
cui le aveva interrotte.



Installazione e utilizzo/pulizia

@ La modalita di pulizia automatica & impostata come predefinita. Quando si collega il
dispositivo all'app, diventano disponibili altre modalita.

1. Pulizia

|
* Premere il pulsante O per avviare la pulizia automatica;
« Premere e tenere premuto il pulsanteO per 3 secondi per avviare
l'impostazione di lavaggio Spot (a zone).

2. Pausa

Mentre il robot aspirapolvere sta pulendo, premere il pulsante O
o) per metterloin pausa.

3. Riattivazione

Se rimane fermo per 60 minuti, il robot aspirapolvere entra in modalita
di sospensione. Quando il robot si trova in tale modalita, premi un
pulsante qualsiasi per riattivarlo.

4, Ricarica automatica/manuale

* Se durante la pulizia la batteria si scarica tanto da non fornire piu
unalimentazione  sufficiente, il robot  aspirapolvere  torna
automaticamente alla stazione di ricarica e raccolta della polvere. Il robot
aspirapolvere torna automaticamente alla stazione di ricarica anche una
volta completate le operazioni di pulizia. ,

* Mentre il robot aspirapolvere sta pulendo, premere il pulsante Q
o O per metterlo in pausa, oppure premere il pulsante 'O‘ per farlo
tornare nella base di ricarica.

5.1n spegnimento

. . N N I
Quando il robot aspirapolvere é fermo, tenere premuto il pulsante Q per
3 secondi per spegnerlo. La spia di accensione lampeggia di bianco per
5 secondi, quindi si spegne.

@ Non ¢ possibile spegnere il robot aspirapolvere né farlo entrare in
modalita di sospensione mentre & in carica.
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Installazione e utilizzo/pulizia con il panno

1. Rimuovere del serbatoio dell'acqua due in uno 2. Installare il supporto per lavapavimenti

3. Aggiungere acqua 4. Pulizia
. ! . . .
O si consiglia acqua purificata. Per evitare la corrosione dei * Premere il pulsante O per avviare la pulizia automatica;
componenti metallici, non utilizzare detergenti. « Premere il pulsante O per 3 secondi per awviare

limpostazione di lavaggio Spot (a zone).
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Installazione e utilizzo/pulizia con il panno

Effettuare la scansione del seguente codice QR oppure cercare Reset del Wi-Fi e ripristino delle

“Imou Life" nellApp Store. Quindi scaricare e installare I'app. . T .

Aprire 'app, fare clic su + nell'angolo superiore destro della |mposta2|on| di fabbrica

pagina iniziale. Seguire le istruzioni dell'app per aggiungere il

dispositivo. Separare il robot aspirapolvere dalla base di ricarica e tenere

premuti i pulsanti O e O contemporaneamente per

5 secondi. Quando la spia di alimentazione lampeggia di
bianco e si spegne, il dispositivo si accendera. Premere e tenere
premuto il pulsante per 3 secondi per accendere il dispositivo.
A questo punto, si udira il messaggio vocale “Wi-Fi ripristinato”e
il dispositivo restera in attesa di connettersi a una rete. Seguire
le istruzioni dell'applicazione per aggiungere il dispositivo.

@O supporta solo la banda Wi-Fi da a 2,4 GHz.

@ E possibile che in seguito ad aggiornamenti, le procedure
operative differiscano leggermente rispetto a quelle descritte in
questo manuale. In tal caso, segui le indicazioni fornite dall'app.

78



Manutenzione

Pulire le lenti a infrarossi/i contatti di ricarica

Pulire la lente a infrarossi e i contatti di ricarica con un panno asciutto e morbido ogni mese.

Obiettivo a
infrarossi

Contatti di ricarica
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Pulire la spazzola principale @ Tagliare e rimuovere i capell e i peli rimasti impigliati alla
spazzola principale usando il coltellino incluso. Usare il

La spazzola principale & un accessorio deperibile. Perché il pennello sull'altra estremita del coltellino per pulire la

robot funzioni in modo efficace, consigliamo di pulirla una spazzola principale.

volta alla settimana e di sostituirla ogni 6-12 mesi.

o Capovolgere il robot aspirapolvere e premere il fermo
sul coperchio della spazzola principale. Quindi,
rimuovere il coperchio e la spazzola.

@ Capovolgere con attenzione il robot aspirapolvere, per

evitare che il radar laser subisca danni a causa di una
collisione inaspettata.

Coperchio della
spazzola principale

Spazzola principale

Rimontare la spazzola principale e il relativo coperchio.
Premere per chiuderlo.
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Pulizia e sostituzione della spazzola laterale

o Usando un cacciavite, togliere le viti della spazzola 9 Rimontare la spazzola laterale dopo averla pulita, o
laterale. installane una nuova.
Quindi rimuovere la spazzola laterale.

Rimuovere Installazione

(i JF spazzola laterale € un accessorio deperibile. Perché il robot funzioni in modo efficace, consigliamo di sostituirla ogni 3-6 mesi.



Pulizia dei sensori

Per un funzionamento corretto del dispositivo, consigliamo
di pulire delicatamente i sensori una volta alla settimana
con un panno morbido, asciutto e pulito.

Robot aspirapolvere: - Sensore a
4 sensori di dislivello 2 contatti di carica infrarossi
3 sensori a infrarossi 1 sensore di rilevamento delle
pareti
Sensore di < i )
rilevamento * ensoreainirarosst Contatti di
delle pareti ricarica
> Sensore di
dislivello
- Sensore di dislivello
Sensore a infrarossi
Sensore a infrarossi Manutenzione della batteria

1. Il robot aspirapolvere é dotato di una batteria interna
agliioni di litio dalle prestazioni elevate. Per conservare al
meglio la batteria, ricarica il dispositivo quotidianamente.
2. Se prevedi di non usare il dispositivo per periodi di
tempo prolungati, spegnilo prima di riporlo. Per evitare
danni alla batteria, ricarica il dispositivo almeno una volta
ogni tre mesi.

Contatto di ricarica

Contatto di
ricarica
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Pulire il serbatoio dell'acqua due in uno

o Estrarre il serbatoio dell'acqua due in uno tenendo premuto il relativo pulsante di sgancio.

- Contenitore raccoglipolvere

- Coperchio del serbatoio
dell'acqua/bocchetta
dell'acqua

Chiusura del contenitore della
polvere

Pulsante di sgancio del serbatoio
dell'acqua due in uno
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chiusura.




Usare il pennello per pulire il filtro e rimuovere eventuali @ Aprire il contenitore raccoglipolvere polvere e pulirlo
detriti sulla cartuccia. €on un panno asciutto.
Dopo la pulizia, reinstallarlo.

(g

@ Capovolgere il serbatoio dell'acqua due in uno e rimuovere
il panno per sostituirlo o pulirlo.

@ !l filtro & un accessorio deperibile. Consigliamo di sostituirlo ogni
3-6 mesi con un modello acquistato tramite canali ufficiali.

0 Aprire il coperchio del serbatoio dellacqua e
aggiungere un quantitativo di acqua adeguato.

0 «  Pulire il panno lavapavimenti prontamente, in modo da mantenere
l'efficacia della pulizia.
Rimuovere il panno lavapavimenti per pulirlo e asciugarlo prima di
reinstallarlo.
Non lavare il panno lavapavimenti nel serbatoio dell'acqua due in uno.
In caso contrario, il flusso inverso di acqua sporca intasera il filtro.
Dopo la pulizia, assicurarsi che il contenitore raccoglipolvere sia asciutto
e privo di macchie d'acqua, per evitare che si generino cattivi odori.
Dopo la pulizia, assicurarsi che il filtro e la cartuccia siano asciutti e privi di
macchie d'acqua per evitare di generare cattivi odori.
X L X . X X « Il panno lavapavimenti & un materiale di consumo. Si consiglia di
@ si consiglia acqua purificata. Per evitare la corrosione dei sostituirlo ogni tre-sel settimane.
componenti metallici, non utilizzare detergenti.
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Risoluzione dei problemi

Se si verifica un‘anomalia quando il dispositivo & in funzione, la spia di accensione lampeggia rapidamente di rosso. Per alcuni guasti, il
robot emette degli avvisi vocali. Consultare la tabella che segue per trovare possibili soluzioni.
@ Senon si esegue nessuna operazione per 60 minuti dopo attivazione della modalita di sospensione, il robot aspirapolvere entra

automaticamente in stato di ibernazione.

Notifiche vocali/Descrizione
del guasto

Possibile causa

Soluzioni

Controllare se il radar & inceppato.

Il radar & bloccato o ostruito.

Rimuovere eventuali ostacoli o spostare il dispositivo su una
superficie piana e sgombra, quindi riavviarlo.

Controllare se i paraurti sono bloccati

Il sensore anticollisione & ostruito.

Pulire i paraurti rimuovendo eventuali detriti o prova a
spostare il dispositivo.

Pulire il sensore di dislivello. Quindi, riavviare

I'unita dopo averla rimossa dall‘area pericolosa.

Il sensore di dislivello si attiva all'accensione

del dispositivo.

Rimuovere il sensore di dislivello e pulirlo. Quindi riavviare il
robot dopo averlo spostato su una superficie piana e
sgombra.

Controllare se la spazzola principale & bloccata.

La spazzola principale & bloccata.

Pulire la spazzola principale o spostare il dispositivo.

Controllare se la spazzola laterale & bloccata.

La spazzola laterale & bloccata.

Pulire la spazzola laterale o spostare il dispositivo.

Controllare se la ruota principale é bloccata.

La ruota principale é bloccata.

Pulire le ruote principali o spostare il dispositivo.

Reinstallare il serbatoio dell'acqua prima di
riavviare il dispositivo.

Il serbatoio dell'acqua due puo essere
rimosso.

Reinstallare il serbatoio dell'acqua due in uno el filtro,
accertandosi di posizionarli correttamente.

La batteria & scarica. Fai tornare il dispositivo
alla stazione di ricarica.

La batteria si  scaricata durante le
operazioni di pulizia.

La batteria & scarica. Carica il dispositivo prima dell'utilizzo.

La ventola funziona in modo anomalo.

La ventola funziona in modo anomalo.

Assicurarsi che i condotti dell'aria, i filtri e gli altri componenti
importanti del robot siano asciutti e privi di macchie d'acqua
prima di spegnere e riawviare il dispositivo.

Pulire il sensore di rilevamento delle pareti sul
lato destro.

Anomalia del sensore di rilevamento
delle pareti.

Pulire il sensore di rilevamento delle pareti.

Pressione sul coperchio superiore del radar
laser.

Il coperchio superiore del radar &
bloccato.

Il radar laser & bloccato o sottoposto a una pressione eccessiva.
Spostare il dispositivo in una posizione diversa e riavviarlo.

Batteria danneggiata o installata in modo
errato.

La batteria si ricarica in modo anomalo.

La temperatura della batteria & troppo alta o troppo bassa.
Attendere che la temperatura della batteria torni a un valore
normale prima di riutilizzarla.
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Notifiche vocali/Descrizione
del guasto

Possibile causa

Soluzioni

Impossibile accendere il dispositivo.

La batteria é scarica o la temperatura ambientale &
anomala.

La batteria é scarica. Carica il dispositivo prima dell'utilizzo. Se
la temperatura ambientale é troppo bassa (inferiore a 0 °C) o
troppo alta (superiore a 50 °C), usare il dispositivo a
temperature comprese fra 0 e 40 °C.

Il dispositivo non si carica.

1. La base di ricarica non é collegata
all'alimentazione elettrica.

2. Sensore di ricarica sporco.

3.1l sensore di ricarica non fa bene contatto.

1. Assicurarsi che il cavo di alimentazione della base di
ricarica sia collegato correttamente.

2. Pulire regolarmente le piastre di ricarica del dispositivo e la
testa del sensore di ricarica della base di ricarica.

3. Verificare che il problema di contatto non dipenda dalla
spazzola laterale o dalla presenza di corpi estranei. Provare a
riposizionare manualmente il dispositivo.

Errore di rientro alla stazione di ricarica.
Impossibile individuare la base di
ricarica.

La base di ricarica & bloccata o troppo lontana.

Posizionare la base di ricarica in uno spazio aperto.
Posizionare il dispositivo vicino alla base di ricarica e
riprovare.

Errori durante la pulizia.

Dei corpi estranei si sono impigliati alla
spazzola principale o laterale.

Spegnere il dispositivo e pulire le spazzole.

Efficacia della pulizia ridotta o polvere
che fuoriesce dal dispositivo.

Il contenitore della polvere é pieno, il filtro &
ostruito o qualcosa & rimasto aggrovigliato alla
spazzola principale.

Pulire il contenitore della polvere, il filtro e la spazzola
principale con regolarita.

Modalita di pulizia programmata non
disponibile.

La batteria & scarica.

Il dispositivo avvia la modalita di pulizia pianificata solo
quando il livello della batteria e superiore al 15%. Pertanto,
assicurarsi che il dispositivo sia sempre carico.

Errore di connessione all'app.

Anomalia della rete Wi-Fi, password Wi-Fi errata
o malfunzionamento dell'app.

Assicurarsi che il dispositivo si trovi in una zona con una
buona copertura del segnale Wi-Fi. Reinserire la password
della connessione Wi-Fi o ripristinare il robot. Aggiornare
I'app e provare di nuovo.

Il modulo con il panno non eroga acqua
0 ne eroga poca.

Il serbatoio dell'acqua & vuoto, il panno &
troppo sporco o il supporto del panno non &
installato correttamente.

Controllare che ci sia abbastanza acqua nel serbatoio. Lavare il
panno lavapavimenti. Installare il panno correttamente,
seguendo le indicazioni sul manuale. Controllare se il foro di
scarico & ostruito da corpi estranei e presta attenzione a
utilizzare acqua priva di impurita.

I modulo con il panno eroga troppa
acqua.

Il coperchio del serbatoio dell'acqua non &
al suo posto o l'erogazione dell'acqua &
impostata sul valore massimo.

Controllare che il coperchio del serbatoio dell'acqua sia
installato correttamente. Impostare il quantitativo d'acqua
corretto sull'app. Riempire il serbatoio dell'acqua e verificare
che non siano presenti rotture o perdite.
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Se si verifica un guasto alla base diricarica, le tre spie luminose presenti sulla base si accenderanno contemporaneamente e rimarranno
accese. e compare una notifica sull'app. Consultare la tabella che segue per trovare possibili soluzioni.

Notifiche vocali/Descrizione

Possibile causa Soluzioni
del guasto
Livello della batteria insufficiente durante Il dispositivo si trova in modalita “non Controllare sull'app che il dispositivo non si trovi in modalita
la pulizia; il dispositivo si € ricaricato ma disturbare” o & stato ricaricato manualmente. “non disturbare” In questa modalita, la scansione non riprende
non riprende la pulizia. automaticamente. Il robot non riprendera la scansione se I'unita

viene ricaricata manualmente o se l'unita viene riposizionata si
rimette manualmente nella base diricarica.

Il dispositivo ricrea la mappa dellarea dopo le operazioni di
pulizia 0 quando viene spostato lontano. Se la base di ricarica &
Non torna alla base diricarica dopo la . L . troppo distante, il dispositivo potrebbe non essere in grado di
L N Il dispositivo rigenera la mappa o la base di . . o N N
pulizia dell'area o dopo essere stato NN tornarvi automaticamente per ricaricarsi e sara necessario
ricarica & troppo lontana. PRSI
spostato. riposizionarlo manualmente nella base di ricarica.
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Precauciones de seguridad

Restricciones de uso

Las bolsas de pléstico son peligrosas. Manténgalas lejos del alcance de bebés y nifos para evitar el riesgo de asfixia.

Este producto estd disefiado Uinicamente para limpiar suelos en un entorno doméstico. No lo utilice en exteriores (como en un balcdn abierto), ni sobre
otras superficies que no sean el suelo (como sofés), ni en entornos comerciales o industriales.

No utilice el producto en un entorno suspendido (como edificios duplex, balcones abiertos o encima de muebles) sin barandillas.

No utilice el producto a temperaturas superiores a 40 °C (104 °F) ni inferiores a 0 °C (32 °F). No utilice el producto si el suelo presenta sustancias liquidas o
Viscosas.

Antes de usar el aparato, asegurese de que no hay cables apoyados sobre el suelo para evitar que sean arrastrados cuando el dispositivo esté
funcionando.

Guarde todos los articulos frégiles y diversos articulos (como jarrones o bolsas de plastico) que estén en el suelo para evitarla obstruccion o la colision
con el dispositivo mientras esta funcionando, lo que puede provocar danos en los articulos valiosos.

No permita que personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales disminuidas, 0 personas con escasa experiencia y conocimientos (incluidos los
nifnos) utilicen este producto sin guia o supervision.

No permita que los nifios ni los bebés jueguen con el producto.

No deje que el cepillo principal de limpieza quede al alcance de los nifios.

No permita que ninguna parte del cuerpo de las personas o animales, incluyendo el pelo, la piel, los dedos, etc, se acerque ala entrada de aspiracion del
aparato cuando el dispositivo esté funcionando.

No utilice la unidad principal para aspirar objetos inflamables (como colillas encendidas).

No utilice el dispositivo para aspirar objetos duros o afilados (como escombros, vidrio o clavos).

Cuando quiera transportar el robot, no lo agarre por la cubierta del sensor de alcance laser, la cubierta superior del dispositivo ni por el dispositivo de
amortiguacién de colisiones.

Antes de limpiar y realizar mantenimientos en el dispositivo y en la base de carga, apague el aparato y desenchtfelo de la tomade corriente para cortar el
suministro eléctrico. No sumerja el dispositivo ni la base de carga en agua, ni las enjuague con agua para limpiarlas.

No utilice un pafo himedo o cualquier liquido para limpiar cualquier parte de este producto.

No use el médulo de mopa sobre un suelo enmogquetado.

Siga las instrucciones del manual cuando use este producto. El usuario es responsable de cualquier pérdida o dafio ocasionado por un uso inadecuado.

Bateriay carga

Se prohibe quemar el aparato aunque el producto esté muy dafado,ya -

que puede provocar explosiones.
No utilice baterias, cargadores o estaciones de carga de terceras marcas.
No desmonte, repare o modifique las baterias ni las bases de carga.

No coloque la base de carga cerca de fuentes de calor, como radiadores.

No limpie los contactos de la base de carga con un trapo humedo ni
con las manos mojadas.

No se deshaga de las baterias arrojdndolas a la basura doméstica.
Eliminelas en los centros de reciclaje profesionales a tal efecto.

Si el cable de alimentacion estd danado, debe ser sustituido por
profesionales del fabricante, por el servicio técnico del fabricante o por
un departamento similar para evitar peligros.

Sino va a utilizar el dispositivo durante un tiempo, carguelo
completamente, apague el dispositivo y coléquelo en un lugar fresco y
seco. Cargue el dispositivo al menos una vez cada tres meses para evitar
averfas en la baterfa.

Utilice las herramientas adecuadas para sacar la baterfa. Primero, saque
los tornillos de la cubierta inferior. A continuacién, abra la cubierta
inferior y desconecte la baterfa del terminal. Por Ultimo, saque la bateria
del soporte de la baterfa.

La bateria debe sacarse del dispositivo antes de desecharlo.

Tiene que apagar el dispositivo antes de sacar la baterfa.

Si fuese necesario transportar el producto, asegurese de que el
dispositivo esté apagado.

Es recomendable usar la caja original para transportar el producto.
No vierta agua en el dispositivo ni lo sumerja en ella.

Producto laser de clase 1. El radar laser de este producto cumple con las
normas de seguridad GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 para laseres de clase
1,y no producir radiacion laser perjudicial para el cuerpo humano.
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Contenido del paquete

@ Los diagramas de los productos, los accesorios, las interfaces de
usuario y otros elementos del manual son diagramas esquematicos y
solo sirven de referencia. El producto real puede diferir ligeramente de
los diagramas del manual debido a las actualizaciones y mejoras del
producto. El producto real prevalecera en el caso de existir
discrepancias.

Robot aspirador Puerto de carga

P
(NN
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% RS>
Soporte de la mopa Mopa lavable Mopa desechable
N

/}@\

Manual del usuario Cepillo lateral



Accesorios instalados en el robot aspirador friegasuelos

Cepillo principal Cubierta del cepillo principal

S
S
&

~ )
/

Cepillo lateral Cuchilla de limpieza (1 pieza)

Depésito de agua dos en uno



Vision general del producto

1. Dispositivo

Sensor infrarrojo

Placa para
amortiguar
golpes

Boton de
recarga/luz

Radar laser

indicadora

Botdn de
encendido/luz

indicadora

Tiras del
parachoques

Sensor para evitar
obstaculos




Médulo de

Cubierta del
cepillo

lamopa

principal

Rueda-

Cepillo
principal

principal

Sensor de

Rueda
principal

pendientes -

Rueda de giro libre
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Contacto de carga

Botdn de forzar

Botén de

liberacion del
cajetin del

apagado

Sensor de

polvo

Patrones del indicador led

seguimiento
de pared

O Estado del led

’O‘ Estado del led

Estado del dispositivo

Luz blanca siempre encendida
Luz tenue blanca
Luz blanca parpadeando lentamente
Luz blanca siempre encendida
Luz apagada
Luz roja parpadeando rapidamente
Luz blanca parpadeando lentamente
Luz blanca parpadeando répidamente
Luz blanca parpadeando lentamente
Luz blanca siempre encendida

Luz blanca siempre encendida

Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz naranja siempre encendida
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada

Modo de espera
Cargando
Pausar
Limpieza
Recarga
Anomalia
Encendiéndose
Apagandose
Sin conexién wifi
Con conexion wifi

Conectandose al wifi
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Luces indicadoras

« Luz blanca siempre encendida:

Cargando
E * Luz tenue blanca: Modo de espera Lentes
infrarrojas
Contactos de carga ‘
Placa
Pestillo de liberacion protectora
dela placa buerto del
erto de
protectora ru
) adaptador de

Pulse para retirar la placa ent
protectora y enchufe el cable rlen e
de alimentacion en el puerto
del adaptador de alimentacion.
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Instalacion y uso

1. Retirar la barra limitadora

Cologue el robot aspirador friegasuelos sobre un suelo Extraccidon
nivelado en interiores. Retire la barra limitadora en ambos
extremos del parachoques delantero.

2. Instalar la base de carga

Coloque la base de carga sobre un suelo nivelado y apoyada
contra la pared. Enchufe el cable de alimentacion en una
toma de corriente que cumpla con los requisitos del
aparato y enciéndalo.

Asegurese de que no hay obstaculos a menos de 1,2 m
delante de la base de carga y a menos de 0,5 m a ambos
lados de la misma.

- Coléquelo apoyado contra la pared
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3. Cargue el dispositivo

Mantenga pulsado el botén O durante 3 segundos para arrancar el robot aspirador friegasuelos. Seguidamente, pulse el botén 'O‘
para que el robot aspirador friegasuelos se dirija a la base para cargarse. El robot aspirador friegasuelos pasard a modo en espera cuando

se haya cargado completamente.

05m

Cargue el robot aspirador friegasuelos completamente
antes de que empiece a aspirar.

Antes de iniciar la limpieza, asegUrese de que todos los
cables y objetos que se encuentren en el suelo estén
correctamente organizados para evitar que se enreden,
arrastren o golpeen durante la misma, lo que podria
ocasionar dafos materiales.

Se recomienda habilitar el robot aspirador friegasuelos
para que comience a limpiar desde la base de carga. Esto
puede facilitar una recarga répida del robot.
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O Luz blanca tenue: Cargando
() Laluzblanca siempre esta encendida: Carga
completa

Si la baterfa no tiene suficiente energia durante la
limpieza, el robot aspirador friegasuelos volverd
automaticamente a la base de carga para cargarse. Tras
completar la carga de la baterfa, el robot regresara al
Ultimo lugar aspirado para reanudar la limpieza.



Instalacion y uso/limpieza

@ El modo de limpieza automético esta configurado de forma predeterminada. Al
conectar el dispositivo a la aplicacion apareceran otros modos de limpieza.

1. Limpieza
* Pulse el botén O para iniciar una limpieza automética;

« Mantenga pulsado el boton 1) durante 3 segundos para iniciar una
limpieza por areas.

2. Pausar

Cuando el robot Iaspirador friegasuelos esté realizando una limpieza,
pulse el boton () o () para pausar la misma.

3. Despertar

El robot aspirador entrard en modo de reposo si permanece
estacionado durante 60 minutos. Pulse cualquier boton para reactivar
el robot desde el modo de hibernacién.

4. Recarga automatica y recarga manual

« Siel robot aspirador friegasuelos no tiene carga suficiente para terminar la
limpieza, volverd autométicamente a la base de carga para cargarse.
También regresard a la base de carga al finalizar la limpieza.

» Cuando el robot aspirador friegasuelos esté realizando la limpieza,
pulse el botén O o O para pausar el dispositivo y, a continuacion,
pulse el boton O para que vuelva a la base de carga para que se
cargue.

5. Apagéndose

Cuando el robot aspirador friegasuelos esté estacionado, mantenga pulsado el
botén O durante 3 segundos para apagarlo. La luz indicadora blanca de
alimentacion parpadeara rdpidamente durante 5 segundos antes que apagarse.

@ Durante la carga, el robot aspirador friegasuelos no puede apagarse ni
pasar al modo de reposo.
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Instalacién y uso/fregado

1. Retirar el dep6sito de agua dos en uno 2. Instalar el soporte de la mopa

3. Afdada agua 4. Fregar
. ! P sar
O Se recomienda agua purificada. Para evitar la oxidacion de los * Pulse el boton O para iniciar un fregado automatico;
componentes metalicos, no utilice detergentes. « Pulse el botén {7 durante 3 segundos para iniciar un

fregado por dreas.
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Instalacion y uso/fregado

Escanee el codigo QR siguiente o busque la aplicacién «imou Restablecer la red Wi-Fi y restaurar los
Life» en la App Store. A continuacion, descargue e instale la . . 2 s
aplicacion. Abra la aplicacién y haga clic en + en la esquina aJUStES ala conﬁguraqon de fabrica
superior derecha de la pagina de inicio. Posteriormente, siga las

instrucciones para anadir el dispositivo. Retire el robot de la base de carga y mantenga pulsados los

botones O y O durante 5 segundos. Cuando la luz
indicadora de encendido parpadee en blanco hasta apagarse,
el dispositivo se apagard. Mantenga pulsado el botdn durante
3 segundos para encender el dispositivo. A continuacion,
escuchard el mensaje de voz «la conexion «Wi-Fi se ha
restablecido» y el dispositivo estd preparado para conectarse a
una conexion de red. Posteriormente, siga las instrucciones de
la aplicacion para afadir el dispositivo.

@ solo compatible con la banda Wi-Fi de 2,4 GHz.

@ Debido a las mejoras y actualizaciones de la aplicacion, las
operaciones reales pueden diferir ligeramente de la descripcion
anterior. Siga las instruccion de la aplicacion actual para llevar a
cabo las operaciones.
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Mantenimiento

Limpieza de lentes infrarrojas/contactos de carga

Limpie la lente infrarroja y los contactos de carga con un pafio seco y suave todos los meses.

Lentes
infrarrojas

Contactos de carga ‘
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Limpiar del cepillo principal @ Corte los pelos que se hayan enredado en el cepillo
usando la cuchilla pequefia de limpieza. Utilice el peine

El cepillo principal es un consumible. Se recomienda su del otro extremo de la cuchilla de limpieza para limpiar el
limpieza una vez a la semana y que los reemplace cada cepillo principal.
6-12 meses para garantizar una limpieza eficaz.

o Al dar la vuelta al robot de limpieza, presione sobre el
cierre de la cubierta del cepillo principal. A
continuacion, retire la cubierta del cepillo principal y
saque el cepillo principal.

@ Darla vuelta con cuidado al robot de limpieza evitard
que el radar laser sufra dafos inesperados a causa de
algun golpe.

Cubierta del cepillo
principal

Cepillo principal

Vuelva a colocar el cepillo principal y la cubierta del
cepillo principal. Presione para fijar el cierre.
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Limpieza/sustitucion del cepillo lateral

o Desenrosque los tornillos del cepillo lateral con un 9 Vuelva a colocar el cepillo lateral tras su limpieza, o instale
destornillador. un cepillo lateral nuevo.
A continuacion, saque el cepillo lateral.

Extraccion Instalaciéon

O = cepillo lateral es un consumible. Se recomienda su limpieza una vez a la semana y que los reemplace cada 3-6 meses para
garantizar una limpieza eficaz.
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Limpieza de sensores

Se recomienda limpiar suavemente cada sensor con una
gamuza limpia y seca cada semana, para garantizar el buen
funcionamiento del aparato.

Robot aspirador:
4 sensores de pendientes 2 contactos de carga
3 sensores infrarrojos 1 sensor de seguimiento de pared

- Sensor infrarrojo

Sensor de S inf .
seguimiento Ensor infrarojo _ Contactos de
de pared carga
> Sensor de
pendientes
- Sensor de pendientes
Sensor infrarrojo
Sensor infrarrojo Mantenimiento de la bateria

1. El robot aspirador friegasuelos tiene una baterfa interna
de iones de litio de alto rendimiento. Cargue el dispositivo
diariamente para mantener el rendimiento de la baterfa.
2. Si no va a utilizar el dispositivo durante un tiempo,
apaguelo antes de guardarlo. Cargue el dispositivo al
menos una vez cada tres meses para evitar averias en la
baterfa.

Contacto de carga Contacto de

carga
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Limpieza del depésito de agua dos en uno

o Para sacar el deposito de agua dos en uno, tire de él mientras presiona el botén de liberacién del depdsito.

- Cajetin del polvo

- Tapa del deposito de
agua/entrada de agua

Cierre del cajetin del polvo -

Boton de liberacion  del
depdsito de agua dos en uno
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e Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el filtro y los @ Abra el cajetin del polvo y limpielo con un pafo seco.
restos que haya en el cartucho del filtro. Cuando finalice la limpieza, vuelva a instalarlo.

(Mg
= ¢

@ Coloque el depdsito de agua dos en uno boca abajo y
retire la mopa para su limpieza o sustitucion.

@ filtro es un consumible. Se recomienda reemplazarlo cada
3-6 meses usando filtros comprados en los canales oficiales

0 Abra la tapa del depdsito de agua y afada una
cantidad adecuada de agua.

0 «  Limpie la mopa de la fregona de forma regular para mantener la eficacia
de la fregona.
Retire la mopa de la fregona para limpiarlo y secarlo antes de volver a
instalarlo.
Estd prohibido lavar la fregona en el depésito de agua dos en uno.
De lo contrario, el agua sucia fluird en sentido inverso y obstruird el filtro.
Asegurese de que el cajetin de polvo esté seco y no tenga gotas de agua
después de la limpieza para evitar que genere mal olor.
Asegurese de que el filtro y el cartucho del filtro estén secos y no tengan
gotas de agua después de la limpieza para evitar que generen mal olor.
La mopa de la fregona es un consumible. Se recomienda reemplazarla

@ Se recomienda agua purificada. Para evitar la oxidacion cada 3-6 semanas.

de los componentes metdlicos, no utilice detergentes.
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Solucién de problemas

Cuando ocurre un problema con el dispositivo en funcionamiento, la luz indicadora de alimentacién parpadeara en rojo. Hay avisos de

voz para algunos de los problemas. Consulte la tabla siguiente para encontrar las posibles soluciones.

@ El robot aspirador entrard autométicamente en estado de hibernacion si no se realiza ninguna operacion en los 60 minutos
después de entrar en el modo de reposo.

Descripcion de los

. Posibles motivos Soluciones
fallos/avisos de voz
Verifique si el radar esta atascado. El radar laser esta bloqueado o Retire cualqgler ob‘stacu\o o desp.la.c? el dispositivo hasta
atascado. una zona abierta nivelada para reiniciarla.

Compruebe si los parachoques se han - i Limpie y retire cualquier residuo extrano alrededor de los
atascado. El sensor de colisién esta atascado. parachoques, 0 mueva el dispositivo.
Limpie el sensor de pendientes. Entonces, . . Saque y limpie el sensor de pendientes. A continuacion,
encienda la unidad después de retirarla de la El sensor de pendientes se ha activado desplace la unidad a una zona abierta y nivelada antes de
zona de peligro. después de encender el dispositivo. reiniciarla
ngnczzjfbe si el cepillo principal se ha El cepillo principal esta atascado. Limpie el cepillo principal o desplace el dispositivo.
Compruebe si el cepillo lateral se ha atascado. El cepillo lateral est4 atascado. Limpie el cepillo lateral o desplace el dispositivo.
Compruebe si la rueda principal se ha - . N . . X
atascado. La rueda principal esté atascada. Limpie la rueda principal o mueva el dispositivo.

- Vuelva a instalar el depdsito de agua dos en uno y el filtro
Vuelva a colocar el deposito de agua antes de Asi )
reiniciar el disposw‘tivop & El erd>051to de agua dos en unose ha mientras comprueba que se han instalado en el lugar

’ retirado. adecuado.

La a/utongm\a de la bateria no es suficiente. Baterfa \_nsuﬁoente durante el proceso La autonomia de la bateria no es suficiente. Cargue el
Envie el dispositivo a la base para cargarlo. de limpieza.

dispositivo antes de usarlo.

Asegurese de que los conductos de aire, el filtro y otras partes
El ventilador tiene un problema. El ventilador tiene un problema. relevantes del dispositivo estén secos y sin restos de agua antes
de apagar y volver a iniciar el dispositivo.

Limpie el sensor de seguimiento de pared del

lado derecho. El sensor de seguimiento de pared tiene Limpie el sensor de seguimiento de pared.
un problema.
Presion sobre la cubierta superior de radar La cubierta superior del radar est El radar laser esta atascado o bajo presion. Desplace el
laser. atascada. dispositivo a otro lugar y reinicielo.
. P i La temperatura de la bateria es demasiado alta o demasiado
La baterfa esta danada o no ha sido instalada La baterfa tiene problemas durante la X .
correctamente. g, baja. Espere hasta que la temperatura de la bateria sea normal

antes de utilizar el dispositivo.
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Descripcion de los
fallos/avisos de voz

Posibles motivos

Soluciones

No se enciende.

El nivel de la bateria es bajo o la temperatura
ambiente es anormal.

La autonomia de la bateria no es suficiente. Cargue el
dispositivo antes de usarlo. Si la temperatura ambiente es
demasiado baja (inferior a 0 °C) o demasiado alta (superior a
50 °Q), utilice el dispositivo a temperaturas entre 0 °Cy 40 °C.

No se puede cargar el dispositivo.

1. La base de carga no tiene alimentacion.
2. El sensor de carga esta sucio.
3. Mal contacto con el sensor de carga.

1. Asegurese de que el cable de alimentacion de la base de
carga esté conectado a una toma de corriente con
alimentacion.

2. Limpie las placas de carga del dispositivo y el cabezal del
sensor de carga de la base de carga.

3. Descarte la posibilidad de un mal contacto causado por el
cepillo lateral o por otros objetos extrafos. Intente recolocar
manualmente el dispositivo.

No puede regresar a la base de carga
para cargarse. No puede localizar la base
de carga.

La base de carga esta demasiado lejos o tiene
bloqueado el acceso.

Coloque la base de carga en un espacio sin obstrucciones.
Sitde el dispositivo cerca de la base de carga e inténtelo de
nuevo.

Error durante el proceso de limpieza.

El cepillo principal y/o el cepillo lateral estan
enredados con objetos extrafos.

Apague el dispositivo antes de limpiarlos.

Reduccién en la capacidad de aspiracion
0 caen residuos de polvo desde el
dispositivo.

El cajetin del polvo esta lleno, el filtro
bloqueado o el cepillo principal enredado.

Limpie el cajetin del polvo, el filtro y el cepillo principal
puntualmente.

Modo de limpieza programada no
disponible.

La autonomia de la baterfa no es suficiente.

El dispositivo iniciara el modo de limpieza programada solo
cuando la bateria sea superior al 15%. Por tanto, mantenga
el dispositivo cargado en todo momento.

No es posible conectar con la aplicacion.

La red Wi-Fi tiene un problema, la contrasefa
Wi-Fi es incorrecta o la aplicacion no funciona
correctamente.

Asegurese de que el dispositivo esta en una zona con buena
cobertura Wi-Fi. Vuelva a introducir la contrasena wifi o
reinicie el robot. Actualice la aplicacion e inténtelo de nuevo.

Ninguna o muy poca agua descargada
del médulo de mopa.

El depdsito de agua no contiene agua, la
mopa esta demasiado sucia o el soporte de
la mopa no se ha instalado en el lugar
adecuado.

Compruebe si hay agua en el deposito de agua. Limpie la
mopa. Instale la mopa correctamente siguiendo los manuales.
Verifique si el orificio de drenaje presenta alguna obstruccion a
causa de objetos extranos y afada agua limpia sin impurezas.

Demasiada agua descargada del médulo
de mopa.

La tapa del depdsito de agua no esta
colocada o la descarga de agua se ha
configurado al maximo.

Asegurese de que la tapa del depdsito de agua se haya
instalado en el lugar correcto. Ajuste la cantidad adecuada de
agua en la aplicacién. Llene el depdsito de agua y déjelo
reposar un rato para comprobar si presenta roturas o fugas.
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Cuando se produce una anomalia en la base de carga, los tres tipos de indicadores luminosos de la base de carga se encenderan
simulténeamente y permaneceran encendidos. También recibira un aviso en la aplicacion. Consulte la tabla siguiente para encontrar las

posibles soluciones.

Descripcién de los
fallos/avisos de voz

Posibles motivos

Soluciones

Bateria insuficiente durante el proceso de
limpieza; el dispositivo se recarga pero no
reanuda la limpieza.

El dispositivo esta en modo «No molestar» o se

ha recargado manualmente para finalizar el
ciclo de limpieza.

Compruebe en la aplicacion que el dispositivo no estd en modo
«No molestar». No se reanuda la exploracion en este modo. El
robot no reanudaré la exploracién si carga la unidad
manualmente, o si coloca manualmente la unidad en la base de
carga.

No regresa a la base de carga después de
la limpieza de zona ni después de
cambiarlo de posicion.

El dispositivo vuelve a crear el mapa o la base
de carga esta demasiado lejos.

El dispositivo volverd a crear el mapa después de la limpieza por
4reas o si se ha colocado demasiado lejos de la base de carga. Si
la base de carga estd demasiado lejos, es posible que el
dispositivo no pueda volver autométicamente para cargarse,
por lo que deberd colocar manualmente el dispositivo en la
base para que se cargue.
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Bién Phap Phong Ngua An Toan

Han Ché St Dung

- Tui ni-léng c6 thé gay nguy hiém. Hay dé xa tdm vai cla tré so sinh va tré em dé tranh nguy co bi ngat thé.

- Thiét bi nay chi dugc sir dung dé lau san nha clia cac hé gia dinh. Khéng sir dung & ngoai trdi (ngoai ban céng), trén cac mét san
khéng bing phéng (ghé sofa), trong khu thuong mai hodc xudng céng nghiép.

- Khéng st dung thiét bj trong khu vuc |0 Iting (cac tda nha song lap, ban cdng mé hoac trén dé noi that) ma khdng ¢6 lan can bao vé.

« Khong st dung thiét bj & moéi trudng nhiét dé cao hon 40°C (104°F) hodc thap hon 0°C (32°F). Khéng st dung thiét bi néu c6 chat

I6ng hodc nhét & trén mat san.

« Trudc khi hoat dong, dam bao mit san khéng c6 bat ky soi cap nao dé tranh cho cép bi kéo di lung tung khi thiét bi dang hoat déng.
. Khong dé cac vat dung dé vé, cac vat pham (lo hoa, tui nhua) gay can tré hodc va cham vai thiét bi khi thiét bi dang hoat dong. Diéu

nay c6 thé lam hdng cac linh kién ¢ gia tri cda thiét bi.

- Khéng dugc dé nhimg ngudi b suy gidm kha nang thé chat, cdm gidc, tri ndo hodc nhiing ngudi khéng du kinh nghiém va kién thic
(bao gom ca tré em) st dung thiét bi nay ma khéng co su huéng dan hoac giam sat.

- Khéng dugc dé tré so sinh va tré em st dung san pham nay nhu mét mon dé choi.

- Khéng dugc dit Dao vé sinh Chéi chinh clia Robot & gan tam vdi ctia tré em.

- Khéng dugc dé bat ky bd phan nao clia co thé ngusi hodc dong vat, bao gém ca éng, toc, ngoén tay, v.v., lai gan quat hat cla thiét bi

khi dang hoat déng.

chuyén Robot.

Khéng st dung thiét bj dé lam sach cac vat dé chay (tan thuéc dang chay).
Khéng st dung thiét bi dé hut cac vat cliing hodc sdc nhon (phé liéu tir viéc sifa chiia, thay tinh, 8¢ vit).
Khong st dung ndp ctia cdm bién laser quét khodng cach, nap trén cua thiét bj, thanh can cGia cdm bién va cham lam tay cam khi van

- Trudc khi vé sinh, bdo dudng san pham ciing nhu tram sac, hay tat thiét bj va rat phich cdm dé ngat nguén dién. Khong dugc dé

Robot, tram sac xuéng nudc hodc rira chiing bang nudc.

Pin va Sac
- Tuyét d6i khéng dugc dét Pin ngay ca khi san pham da bi hu
héng néng, vi lam nhu vay c6 thé gay chay né.

+ Khong dugc st dung pin, bd sac hodc tram sac cGia bén thir ba.
- Khéng thao rdi, stfa chira hodc thay déi pin va tram sac.

- Khong dat tram sac gan ngudn nhiét (b tan nhiét).

« Khoéng lau hodc lam sach cac kep dé sac béng khan am hoac

tay ucét.

+ Khéng vt pin vao thung rac thdng thudng. Pin nén dugc x

ly b&i cac co quan téai ché chuyén nghiép.

+ Néu day nguén bj hong, day nguén phai dugc thay thé béi

cac chuyén gia cGia nha san xudt, bé phan dich vu ctia nha san
xudt hodc bd phan tuong tu dé tranh nguy hiém.

« Né&u sdn phdm can dugc van chuyén, hay dam bao rang thiét

bi d& dugc tét. Ban nén st dung bao bi nguyén hop dé van
chuyén san pham.

+ Khéng dé nudc vao thiét bi hodc dé thiét bi ngap trong nudc.

- Khong st dung khan uét hodc chat 16ng dé lau bat ky vi tri nao cda thiét bi nay.
- Doc ky huéng dan st dung trudc khi dung.

- Néu ban khéng st dung thiét bi trong mét thai gian dai, hay sac

day, sau dé tat thiét bi va dat & nai kho rdo, thoang mat. Sac thiét bj
it nhat ba thang mét 1an dé tranh lam héng pin.

« Strdung cac cong cu thich hgp khi thao pin. Dau tién, thao cac vit

khoi ndp dudi, sau d6 ma& nap dudi va rat pin khai thiét bj. Cudi cung,
thao pin ra khoi ngan chua pin.

- Pin phai dugc thao ra trudc khi pha bo thiét bi.
« Thiét bi phai dugc t&t ngudn trudc khi thao pin.

S&n pham laser loai 1. Radar laser trong san ph&m nay tuan theo tiéu
chudn an toan GB7247.1-2012/IEC 60825-1: 2014 cho laser loai 1 va
sé& khong tao ra buc xa laser c6 hai cho co thé con ngudi.



San Pham Déng Goi

@ M6 ta vé san pham, phu kién, giao dién ngudi dung va cac muc
khac trong sach huéng dan chi mang tinh chat tham khao. San
pham thuic té c6 thé hai khac so véi mé té trong sach hudng dan
do cac ban cap nhat va nang cap cla san phdm. San pham thuc
té sé& dugc uu tién trong trudng hgp co bat ky su khac biét nao.

Robot Hut Bui Tram Sac

X
(NN
oL
T S
Gia B Vai Lau Vai Lau Miéng Lau Dung Mot Lan
\}x
Hudéng Dan St Dung Chéi Phu
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Phu Kién Dugc Lap Trén Robot Hut Bui

—

Chéi Chinh Khay L&p Chéi Chinh

S
S
joN &

Chéi Phu Dao Veé Sinh (1 chiéc)
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Khay Nudc 2 Trong 1



GiGi Thiéu San Ph

~

am

1. Thiét Bi

Cam Bién

Hong Ngoai

Tam Dém
Va Cham

Nut Sac Pin/

Ra-da La-ze

Pén Bao

Nut Nguén/

beén bao

Tam Can

Cam Bién Vugt
Chudng Ngai Vat




Vai Lau

N&p Cai Ché
Chinh

Banh Xe Chinh -

Chéi Chinh

Banh Xe Chinh

Chéi Phy
Cam Bién Chéng Rai -

Bénh Xe Ba Huéng

Cam Bién Chéng Rai
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Tam Sac

L&y Thao Khay Bung

f—H 1l

e

—

Cac Trang Thai Ctia Bén Béao LED

s

Y

Nut Budc Tat May

Cam Bién Va

Cham

O Trang Théi Ben LED

O Trang Théi Ben LED

Trang Thai Thiét Bj

Peén trang ludn sang
Dbeén trang nhay
beén tréng nhady cham
bén tréng ludn séang
Den tat
Pén doé nhdy nhanh
Dbeén trang nhdy cham
Dén trang nhdy nhanh
beén tréng nhady cham
Peén trang ludn sang

Peén trang ludn sang

Deén tat
Den tat
Den tét
Den tét
Pen cam ludn séng
beén tat
ben tat
Deén tat
Den tét
Den tat
Deén tat

Cho két n6i
Pang sac
Tam diing
Pang don dep
Sac pin

Bat thudng
Pang bat
Pang tat

Khong cé két ndi Wi-Fi

Da két n6i Wi-Fi

bang két n6i Wi-Fi
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ben Trang Thai
« Dén trdng ludn sang: Pang sac
« Dén trang nhdp nhay: Cha két néi

Ong Kinh
H6ng Ngoai

Cam Bién Sac

i - Tam Bao Vé
Lay Thao
Tam bdo Vé

Nhén dé thao tam béo vé, va - C6ng Ngudn
c&dm day dién vao cdng chuyén

d6i nguén
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Lap Pat va S Dung

1. Thao thanh gi6i han

Dit Robot hit bui trén bé mit dt bing phing & trong nha,  Thao
Thao thanh gidi han & ca hai dau ctia can trudc.

2. Lap Tram Sac Thu Gom Bui
- D3t Tram Sac Thu Gom Bui trén mat dit bang phéng va
dua vao tudng. Cdm phich cdm vao 6 dién dap ung yéu
cau vé dién ap va bat nguén.
+ Dam bao rang khéng c6 chudng ngai vat trong vong 1,2m
phia trudc va trong vong 0,5m & ca hai phia clia tram sac.

- Dat dua vao tudng
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3. Sac Thiét Bi

Nhan va gitr nat O 3 gidy dé khai dong robot hut bui. Sau d6, nhan nat 1 dé goi robot hiit bui quay vé tram dé sac.
Robot hut bui sé vao trang thai chd sau khi dugc sac day.

NS

O Deén trang nhay cham: Bang sac
O Deén trdng ludn sang: Sac hoan thanh

» Sac déy robot hut bui trugc khi don dep. Néu khong dd pin trong qua trinh don dep, robot sé tu

+ Trudc khi don dep, hdy chac chan rdng day cap va déng quay trd lai tram sac thu gom bui dé sac. Sau khi
cac do vat trén mat san dugc sép xép gon gang, dé qué trinh sac hoan tat, robot sé quay trd lai vi tri da dugc
tranh chiing bi réi, bi kéo hoac va vao trong qua don dep cudi cung dé tiép tuc qua trinh don dep.

trinh don dep, dan dén hu hong.

« Ban nén dé robot hut bui ra khoi tram sac thu gom
bui va bat robot dé bt dau lam sach. Diéu nay c6
thé tao diéu kién cho robot dugc sac lai nhanh chéng.
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Lap Pat & ST Dung/Don Dep

@ The whole-house cleaning mode is set by default. After the device is
connected to the app, more modes are available.

1.Don Dep
- Nhan nut () dé bt dau ché do don dep;
- Nhan va gitt {0 nut trong 3 gidy dé bat dau don dep khu vuc.

2.Tam Dung

Khi robot hut bui dang don dep, nhan nit (1) hodc nat ¢ dé tam ditng
viéc don dep

3.DPanh Thic

Robot hut bui sé chuyén sang ché d6 ngd néu ding im trong 60 pht.
Nhan bat ky nat nao dé danh thic robot khi thiét bi & ché dé ngu.

4. TuDong Sac/Sac Thi Cong

- Trong qua trinh don dep, néu pin khéng du, robot hit bui sé ty dong
quay vé tram dé sac. Robot hut bui sé quay tr& vé rtamj dé sac sau khi
hoan thanh viéc don dep.

- Khi robot hut bui dang don dep, nhén nat () hodc nut O détam
dumng thiét bi. Sau d6 nhan nat {0 dé goi robot vé tram sac thu gom
bui dé sac.

5. Tat May

Khi robot hit bui dtng im, hay nhén va gii nat trong (') 3 gidy dé tét
thiét bi. Dén bdo ngudn sé nhanh chéng phat sdng mau trang trong 5
gidy trudc khi tat.

@ Trong khi sac, robot hut bui khéng thé tit nguén va truy cap vao ché dé nga.




Lap Dat & St Dung/Lau

1. Thao khay chita nuéc 2 trong 1 2. Lap gia d& vai lau

3. Thém nuéc 4. Lau

e - I 2 < 2 .
@ Khuyén nghj st dung nudc tinh khiét. Dé khéng bi ' Nhin nl:It Q de 'bAat dilu !au,m o
&n mon cac bo phan béng kim loai, vui long khéng - Nhan nut ) 3 gidy dé bat dau quét toan bo khU
strdung chét tdy rua. vuc.




Cai Dat & St dung/Két N&i T6i Ung Dung

Quét ma QR dudi day hoic tim kiém tng dung bat lai Wi-Fi va khoi phuc cai dat
“Imou Life” trong Appstore hodc Google Play. Sau d6 gé’c

Ea',,V? ca daf ting dung. Mch'mc_’; dupg, nlflan vao dag Téch robot hut bui ra khéi tram sac, dong thoi
+" & gbc trén cung bén phai cla giao dién chinh, va

lam theo huéng dan dé thém thiét b nhén va gittnut O va (3 trong 5 giay. Khi
den bado nguon nhap nhay mau do, thiét bi sé
tat. Nhan va git nat () trong 3 gidy dé bat
thiét bi, sau d6 ban sé nghe thay l&i nhac bang
giong néi "Wi-Fi da dugc dat lai" va thiét bi da
san sang két n6i mang. Sau dé lam theo huéng
dan trong Ung dung dé thém thiét bi.

© Chi hé tro duy nhat bang tan 2.4GHz.

@ Do nang cap va cap nhat (ing dung, cac hoat dong thuc té
6 thé hoi khac so v6i mé ta & trén. Lam theo hudng dan
hién tai trong (ing dung dé thuc hién cac thao tac.



Bao Dudng

Vé Sinh Ong Kinh Hong Ngoai/Cam Bién Sac

Lau 6ng kinh héng ngoai va cdm bién sac bang khan khé va mém méi thang.

Ong Kinh
H6ng Ngoai

Charging Contacts




Vé Sinh Chdi Chinh @) Catnhiing sgi l6ng vudng viu va 16ng trén chéi
’ chinh bang dao lam sach nhé. S&r dung ban chai

Choi chinh la mot vt tiéu hao. Ban nén vé sinh mot & dau kia ctia dao lam sach dé vé sinh chéi chinh.

|an mét tudn va thay thé sau méi 6-12 thang dé dam
bao hiéu qua lam sach.

Khi dat 16n ngugc robot, hay nhan vao chét & trén
nép cta chéi chinh. Sau d6, thao nép va ban chéi
chinh.

Khi dat né 16n ngugc, hay luu y dé mét khodng cach
nhét dinh dé tranh lam héng ra-da la-ze.

Khay Chéi Chinh

Chgi Chinh

© Lip lai chéi chinh va khay chéi chinh. Nhan dé
bat chat.




Vé sinh/thay thé chéi phu

@ Thao 8¢ vit clia chdi phu bing tua vit. @ Lap chéi phu sau sau khi da dugc vé sinh. Hoac
Sau dé6 thao bo chéi phu. thay thé bang chdi phu méi.

@ Chéi phu la mét vat tiéu hao. Khuyén céo ban nén thay méi tir 3-6 thang mét lan dé dam bao hiéu qua khi don dep.



Lam Sach/Cam Bién

Ban nén lau nhe tiing bd cdm bién béng khan sach
mém va khé dé dam bao thiét bi dugc hoat dong

tot.

Robot Hut Bui:

Cam Bién Chéng Roi x4 T&m Sac x2 - Cam Bién Hong Ngoai
Cam Bién Hong Ngoai x3 Cam Bién Va Cham x1

> Cam bién
héng ngoai

Cam bién va cham -
- Cam Bién Sac

> Cam bién chéng roi

- Cam bién chéng roi

Cam bién
héng ngoai

Bao Duéng Pin
] Robot Hut Bui c6 bé pin lithium-ion hiéu suat
Tam sac cao bén trong. Gilr ch6 thiét bi dugc sac hang
ngay dé duy tri hiéu sudt cla pin.

Cam bién héng ngoai

T&m sac

Néu ban khong st dung thiét bj trong mét thoi
gian, hay tat nguon trudc khi cat gid. Sac thiét
bi it nhat ba thang mét 1an dé tranh lam héng
pin.




Vé Sinh Khay Chita Nuéc 2 trong 1

o Nhén va gil 1y thao clia khay chira nudc 2 trong 1 va kéo khay nudc ra ngoai.

Hép Chfa Bui

Nép Binh Nudc/
Pau Nudc Vao

Lay Théo Hop Chita Bui -

L&y Thao Khay Chiia Nudc 2 trong 1






@ st dung ban chai dé lam sach bo loc va bét ky manh @ Dung khin kho dé lau hop chia bui. Sau khi lam
vun nao trén hép chiia bé loc. sach, lau khé hop chia bui bang khan khé.

@ Lat ngugc khay chita nuéc 2 trong 1 va Iy vai lau dé
thay thé hodc vé sinh.

© B0 loc la mot vat tiéu hao. Ban nén thay thé 3-6 thang mot
VN lan bang cach st dung cac b loc mua tir cac nha phan phéi
chinh thuc.

e M& nép khay chiia nuéc va d6 thém mot lugng
nudc thich hop.

© - Viéc lau sé kém hiéu qua hon néu vai lau qua ban. Lam sach vai
lau mét cach kip thai.

« Trudc khi 13p lai dé st dung, hay luén thao vai lau, lau sach va vét
khé. Khéng cho vao khay chita nudc hai trong-mét dé vé sinh, néu
khéng dong nuéc ban sé chdy ngugc va lam tac 16i loc .

- Sau khi lam sach bén trong hép chita bui, hay ddm bao rang bén
trong hop khé va khéng cé nudc. Néu khong, tram sac thu gom bui
sé bi hu hong.

+ Néu c6 nudc trén bo loc va hop loc, hay dam bao rang ching da khé
trudc khi st dung, néu khéng, tram sac thu gom bui sé bj hong.

- Vai lau la mot vat tiéu hao. Ban nén thay thé n6 sau méi 3-6 tuan.

@ Khuyén nghij st dung nudc tinh khiét.



Khac Phuc Su C6

Khi 6 su ¢ xay ra trong khi thiét bi dang hoat dong, dén bao nguén sé nhay nhanh mau dé. Sé c6 16i nhic
béng giong néi cho mét s6 su ¢ bat thudng. Tham khao bang dudi day dé biét cac phuong &n xu ly.

@ Robot sé ty dong vao ché dé ngli néu khong cé hoat dong nao trong vong 60 phut ké tir khi vao ché d6 ngu.

L&i Nhdc Bang Giong N6i/
M6 T Loi

Kiém tra ra-da xem c6 bi ket hay

khong

Nguyén Nhan C6 Thé Xay Ra Giai Phap

Loai bd chudng ngai vat hoic di chuyén thiét bj dén khu

Ra-da La-ze bi chén hodc bi ket viic biing phéng va thoang dang réi khai dong lai thiét bi.

Kiém tra xem cac tdm can c6 bi
ket hay khéng

Lam sach va loai bé moi manh vun bén ngoai xung quanh

Cam bién va cham bj ket cac tdm can hodc di chuyén thiét bi.

Théo va lam sach cdm bién chéng roi. Sau d6 di chuyén
thiét bi dén khu vuc bdng phang va théng thoang trudc
khi khai dong.

Lam sach cadm bién chéng roi va
khai dong thiét bi sau khi rai khoi
khu vuc nguy hiém

Cam bién chéng roi dugc kich
hoat sau khi khai dong thiét bj

Kiém tra chéi chinh c6 bj ket hay

Chéi chinh bi ket Lam sach chéi chinh hodc di chuyén thiét bi

khong

EL%T\;Q chdi phu c6 bi ket hay Chéi phu bi ket Lam sach chéi phu hodc di chuyén thiét bj
Kiém tr? bénh xe chinh c6 bi ket Banh xe chinh bj ket Lam sach banh xe chinh hodc di chuyén thiét bj

hay khéng

Lép khay nudc trudc khi khoi Khay nudc 2 trong 1 da bi
dong lai thiét bi thao bo

Hay dam bao rang khay nudc 2 trong 1 va tdm loc bui dugc
13p dat dang vj tri

Pin khoéng dd. Thiét bi bat dau Pin khong du cho qua trinh

quay tr& lai tram sac don dep Pin khéng dua. Sac day pin trudc khi st dung

Dam bao rang cac 6ng dan khi, tdm loc va cac bd phan lién
quan khac cua thiét bj dang kho va khong c6 vét nudce trude
khi c8 géng tat va khai dong lai thiét bi.

Quat khéng binh thudng Quat khong binh thudng

Lau cdm bién va cham & bén
phai

Cam bién va cham khéng binh
thudng

Lau sach cam bién va cham

C6 ap luc 1én ndp trén cda ra-da
la-ze

Nép trén clia Ra-da bi ket

Ra-da la-ze bj ket hodc dang bj dé Ién. Di chuyén thiét bi

dén vi tri m&i va khai dong lai

Pin bi hdng hodc chua dugc 1ap
dung cach

Pin khéng binh thudng trong
khi sac

Nhiét dé cta pin qua cao hodc qua thap. Cha cho dén khi
nhiét do cta pin binh thudng trudc khi st dung
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Loi Nhic Bing Giong N6i/
M6 Ta Léi

Nguyén Nhan C6 Thé Xay Ra

Giai Phap

Khong thé bat

Mrc pin thap hodc nhiét dé méi
trudng bat thudng.

Pin khong dd. Sac thiét bj trudc khi st dung. Néu nhiét do
méi trudng qua thap (dudi 0°C) hoac qua cao (trén 50°C),
hay st dung thiét bi & nhiét do tir 0°C dén 40°C.

Khéng thé sac thiét bi

1. Tram sac khong cé dién.

2.Cam bién sac ban.

3. Tiép xutc kém vé6i cdm bién
sac.

1.D3m béo réng tram sac c6 dién.

2.Vé sinh cac tdm sac, dau cdm bién sac cta tram sac

3. Loai trir khd néng tiép xtc kém do chéi phu hoic cac
vat la khac gay ra. Hay thir dinh vi lai thiét bi theo cach
thu céng.

Khéng thé quay lai tram sac dé
sac. Khong thé xac dinh vi tri
tram sac.

Tram sac bi chan hoac & qua
xa.

Dat tram sac & mot khong gian thoang. Dat thiét bi gan tram
sac va thur lai.

Chéi chinh hoc chéi phu bi ket
b&i cac vat thé la

T4t thiét bi trudc khi vé sinh.

Xay ra 16i trong khi don dep

Kha ndng lam sach giam hodc
bui roi ra khai thiét bi

Hop chita bui day, bé loc b tac,
hodc chéi chinh bj vudng.

Vé sinh hop chira bui, tdm loc va chéi chinh thudng xuyén

Ché do6 don dep theo lich trinh
khong kha dung

Pin khéng du.

Thiét bj sé chi bat dau ché do don dep theo lich trinh khi
pin con lai trén 15%. Vi vay, hay giir cho thiét bi dugc sac
ca ngay.

Khéng thé két néi véi ing dung

Mang Wi-Fi bat thudng, mat
kh&u Wi-Fi sai hodc ting dung
gdp van dé.

Dam bao rang thiét bj dang & trong khu vuc séng Wi-Fi t6t.
Nhap lai mat khau Wi-Fi hodc méc dinh robot. Cap nhat
ung dung va thi lai.

Khong cé hodc ¢é it nudc dugc
Xa ra tu vai lau

Ngan chura nudc hét nudc, vai
lau qué ban hodc gia d& vai lau
khéng dugc Iap dung vi tri.

Kiém tra xem c6 nudc trong khay chiia khong. Git vai lau.
L&p vai lau ding theo huéng dan st dung. Kiém tra xem 16
thodt nuéc cé bi tac do di vat hay khéng va chd y b6 sung

nudc sach khong 1an tap chat.

C6 qué nhiéu nudc dugc xa ra tir
vai lau

Nép clia két nuéc khong dugc
1ap diing vi tri hodc miic xa nudc
dang dugc dat & muc t6i da.

Dam bao rdng ndp clia binh nudc dugc 13p dung vij tri. Diéu
chinh lugng nudc phu hop trong (ing dung. D6 day nudc
vao khay chtia nugc va dé im mot luc dé kiém tra xem cé
ché nao bi vé hoac ro ri khéng.




Khi c6 van dé bat thusng ddi véi Tram Sac Thu Gom Bui, ba loai dén bao & trén tram sé déng thai sang lién tuc. Sau d6 Ung dung sé
déy thong bao vé dién thoai clia ban. Tham khao bang dudi day dé biét cac phuong &n xt ly.

L&i Nhac Béng Giong Néi/
M6 Ta Loi

Nguyén Nhan C6 Thé Xay Ra

Giai Phap

Khong du pin trong qua trinh
don dep. Thiét bj sé& dugc sac
lai nhung sé khong tiép tuc
don dep.

Thiét bi dang & ché dé “Khéng Lam
Phién” hodc da dugc sac thii cong
dé két thuc qué trinh don dep.

Kiém tra trén (ing dung dé dam bao rang thiét bj
dang khong & ché d6 "Khéng Lam Phién". Robot
sé khong tiép tuc quét néu ban sac theo cach tha
céng hodc dat thiét bi trd lai tram sac theo cach
thd cong

Khong quay trd lai tram sac
sau khi don dep khu vuc
hoéc sau khi di chuyén.

Thiét bi tao lai ban d6 hoac tram sac
& qua xa.

Thiét bj sé tao lai ban d6 sau khi don dep khu vuc
hoac bi x6a & xa. Néu tram sac & qua xa, thiét bj c6
thé khong tu dong quay lai tram sac va ban can
phai dat thiét bj trd lai tram sac theo cach tha cong.
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