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Precauciones de seguridad

Restricciones de uso

Las bolsas de plastico son peligrosas. Manténgalas lejos del alcance de bebés y nifos para evitar el riesgo de asfixia.

Este producto esté disefiado Uinicamente para limpiar suelos en un entorno doméstico. No lo utilice en exteriores (como en un balcon abierto), ni sobre
otras superficies que no sean el suelo (como sofds), ni en entornos comerciales o industriales.

No utilice el producto en un entorno suspendido (como edificios duplex, balcones abiertos o encima de muebles) sin barandillas.

No utilice el producto a temperaturas superiores a 40 °C (104 °F) ni inferiores a 0 °C (32 °F). No utilice el producto si el suelo presenta sustancias liquidas o
viscosas.

Antes de usar el aparato, asegurese de que no hay cables apoyados sobre el suelo para evitar que sean arrastrados cuando el dispositivo esté
funcionando.

Guarde todos los articulos fragiles y diversos articulos (como jarrones o bolsas de plastico) que estén en el suelo para evitar la obstruccion o la colision
con el dispositivo mientras esta funcionando, lo que puede provocar darios en los articulos valiosos.

No permita que personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales disminuidas, 0 personas con escasa experiencia y conocimientos (incluidos los
nifos) utilicen este producto sin guia o supervision.

No permita que los nifios ni los bebés jueguen con el producto.

No deje que el cepillo principal de limpieza quede al alcance de los nifios.

No permita que ninguna parte del cuerpo de las personas o animales, incluyendo el pelo, la piel, los dedos, etc, se acerque a la entrada de aspiracion del
aparato cuando el dispositivo esté funcionando.

No utilice la unidad principal para aspirar objetos inflamables (como colillas encendidas).

No utilice el dispositivo para aspirar objetos duros o afilados (como escombros, vidrio o clavos).

Cuando quiera transportar el robot, no lo agarre por la cubierta del sensor de alcance laser, la cubierta superior del dispositivo ni por el dispositivo de
amortiguacién de colisiones.

Antes de limpiar y realizar mantenimientos en el dispositivo y en la base de carga y recogida de polvo, apague el aparato y desenchufelo de la toma de
corriente para cortar el suministro eléctrico. No sumerja el dispositivo ni la base de carga y recogida de polvo en agua, ni las enjuague con agua para
limpiarlas.

No utilice un pafno humedo o cualquier liquido para limpiar cualquier parte de este producto.

No use el médulo de mopa sobre un suelo enmoquetado.

Siga las instrucciones del manual cuando use este producto. El usuario es responsable de cualquier pérdida o dafio ocasionado por un uso inadecuado.

Bateria y carga

Se prohibe quemar el aparato aunque el producto esté muy dafado, ya + Sino va a utilizar el dispositivo durante un tiempo, carguelo

que puede provocar explosiones. completamente, apague el dispositivo y coléguelo en un lugar fresco y
No utilice bateras, cargadores o estaciones de carga de terceras marcas. seco. Cargue el dispositivo al menos una vez cada tres meses para evitar
No desmonte, repare o modifique las baterfas ni las bases de carga. averfas en la baterfa.

No coloque la base de carga cerca de fuentes de calor, como radiadores. « Utilice las herramientas adecuadas para sacar la bateria. Primero, saque los
No limpie los contactos de la base de carga con un trapo hiimedo ni con tornillos de la cubierta inferior. A continuacién, abra la cubierta inferior y
las manos mojadas. desconecte la bateria del terminal. Por Gltimo, saque la baterfa del soporte
No se deshaga de las baterias arrojandolas a la basura doméstica. de la baterfa.

Eliminelas en los centros de reciclaje profesionales a tal efecto.
Si el cable de alimentacion esta dafnado, debe ser sustituido por
profesionales del fabricante, por el servicio técnico del fabricante o por

La baterfa debe sacarse del dispositivo antes de desecharlo.
Tiene que apagar el dispositivo antes de sacar la baterfa.

un departamento similar para evitar peligros. Producto laser de clase 1. El radar ldser de este producto cumple con las
Si fuese necesario transportar el producto, asegurese de que el normas de seguridad GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 para laseres de
dispositivo esté apagado. Es recomendable usar la caja original para clase 1,y no producira radiacion laser perjudicial para el cuerpo humano.

transportar el producto.
No vierta agua en el dispositivo ni lo sumerja en ella.
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Contenido del paquete

@ Los diagramas de los productos, los accesorios, las interfaces de usuario y
otros elementos del manual son diagramas esquematicos y sélo sirven
de referencia. El producto real puede diferir ligeramente de los diagramas
del manual debido a las actualizaciones y mejoras del producto. El
producto real prevalecera en el caso de existir discrepancias.

Robot aspirador Base de carga y recogida de polvo

/

Soporte de la mopa Mopa lavable Cepillo lateral

Manual Bolsa recogepolvo
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Accesorios instalados en el robot aspirador friegasuelos

e % f’\

Cepillo principal Cubierta del cepillo principal Cepillo lateral

Deposito de agua dos en uno

Accesorios instalados en la base de carga y recogida de polvo

Bolsa recogepolvo (hay una bolsa recogepolvo instalada en la base de carga y recogida de polvo)

@ Las bolsas recogepolvo son consumibles y no se pueden reutilizar. Por favor, cémbielas con regularidad.

S
&
5N s ——— Asa de la bolsa recogepolvo R

5 /

Bolsa recogepolvo

Cuchilla de limpieza (1 pieza)
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Descripcién del producto

1. Dispositivo

Sensor
infrarrojo

Radar laser

Placa para
amortiguar golpes

Boton de recarga/
luz indicadora Tiras del
parachoques

Botdn de encendido/
luz indicadora

Sensor para evitar
obstéaculos




Cubierta del

cepillo
principal

Rueda

principal

Sensor de
pendientes
Rueda de
giro libre
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Médulo de la
mopa

Cepillo
principal

Rueda
principal

Cepillo lateral

Sensor de
pendientes



Placa de carga

Boton de forzar apagado

L
E Bot6n de =

liberacion del

Sensor de

cajetin del polvo

Patrones del indicador led

seguimiento
de pared

O Estado del led

) Estado del led

Estado del dispositivo

Luz blanca siempre encendida
Luz tenue blanca
Luz blanca parpadeando lentamente
Luz blanca siempre encendida
Luz apagada
Luz roja parpadeando rdpidamente
Luz blanca parpadeando lentamente
Luz blanca parpadeando répidamente
Luz blanca parpadeando lentamente
Luz blanca siempre encendida

Luz blanca siempre encendida

Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luznaranja siempre encendida
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada
Luz apagada

Modo de espera
Cargando
Pausar
Limpiando
Recarga
Anomalia
Encendiéndose
Apagandose
Sin conexion wifi
Con conexion wifi

Conecténdose al wifi.
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2. Base de carga y recogida de polvo

Tapa superior
Abra la tapa superior y
coloque/retire la bolsa

recogepolvo
Compartimiento Luz indicadora
de la bolsa
recogepolvo
SO < Lentes
000 00, 0 infrarrojas
RIS )
10 000 000 0°6°, 0
Sensor de carga y OO
0 600°° 06,0 o
. i
recogida de polvo 00000 0%
‘ BROGHT
o o
Entrada de aspiracién
Aspira la basura del robot y
la descarga en la bolsa
. .7 . . L 7
Descripcién de las luces indicadoras recogepolvo a traves de la
de la base de carga y recogida de polvo entrada de aspiracion.
@ Cuando el ventilador no funcione correctamente, todas las luces indicadoras parpadearan intensamente.
Estado de la base de carga Estado de las luces indicadoras de la
y recogida de polvo base de carga y recogida de polvo

Esta luz permanecerd iluminada con intensidad cuando la bolsa recogepolvo esté llena. La luz
parpadeard si la bolsa recogepolvo no estd instalada correctamente.

Durante la recogida del polvo, esta luz parpadeara con intensidad.

Cuando el dispositivo esté completamente cargado, dos barras se encenderan en verde;
Cuando el nivel de la baterfa sea inferior o igual al 50%, una barra se encendera en color verde.
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Instalaciéon y uso

1. Retirar la barra limitadora

Coloqgue el robot aspirador friegasuelos sobre un suelo nivelado
en interiores. Retire la barra limitadora en ambos extremos del Extraccién

parachoques delantero.

2. Instalacién de la base de carga y recogida de polvo

« Cologue la base de carga y recogida de polvo sobre un suelo
nivelado y apoyada contra la pared. Enchufe el cable de
alimentacion en una toma de corriente que cumpla con los
requisitos del aparato y enciéndalo.

« Asegurese de que no hay obstaculos a menos de 1,2 m delante
de la base de carga y a menos de 0,5 m a ambos lados de la

misma.
Coléquelo apoyado
contra la pared
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3. Cargar el robot aspirador friegasuelos

Mantenga pulsado el botén O durante 3 segundos para arrancar el robot aspirador friegasuelos. Seguidamente, pulse el
botén 0 para que el robot aspirador friegasuelos se dirija a la base para cargarse. El robot aspirador friegasuelos pasaré a
modo en espera cuando se haya cargado completamente.

=

=

- Cargue el robot aspirador friegasuelos completamente
antes de que empiece a aspirar.

- Antes de iniciar la limpieza, asegurese de que todos los
cables y objetos que se encuentren en el suelo estén
correctamente organizados para evitar que se enreden,
arrastren o golpeen durante la misma, lo que podria
ocasionar dafos materiales.

- Se recomienda habilitar el robot aspirador friegasuelos para
que comience a limpiar desde la base de carga y recogida
de polvo. Esto puede facilitar una recarga rdpida del robot.
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() Luzblancatenue.
O Laluzestéd apagada: Cargando

() Laluzblanca siempre estd encendida.
(O Laluzestdapagada: Carga completa

- Sila baterfa no tiene suficiente energia durante la limpieza,

el robot aspirador friegasuelos volverd automéaticamente a
la base de carga y recogida de polvo para cargarse. Tras
completar la carga de la baterfa, el robot regresard al
Ultimo lugar aspirado para reanudar la limpieza.




Instalacion y uso/limpieza

@ El modo de limpieza de la casa completa esté configurado de forma predeterminada.
Al conectar el dispositivo a la aplicacion apareceran otros modos de limpieza.

1. Limpiando

. I PR . .
- Pulse el botén (1) para iniciar una limpieza global;

E- Mantenga pulsado el botén {0 durante 3 sequndos para iniciar una
limpieza por areas.

2. Pausar

Cuando el robot aspirador friegasuelos esté realizando una limpieza, pulse
. 1 .
el boton (1) o OO para pausar la misma.

3. Despertar

El robot aspirador entrard en modo de reposo si permanece estacionado
durante 60 minutos. Pulse cualquier botén para reactivar el robot desde el
modo de hibernacion.

4. Recarga automéatica y recarga manual

- Si el robot aspirador friegasuelos no tiene carga suficiente para terminar la
limpieza, volvera automaticamente a la base de carga para cargarse.
También regresaré a la base de carga al finalizar la limpieza.

- Cuando el robot aspirador friegasuelos esté realizando la limpieza, pulse el
botén O o O para pausar el dispositivo y, a continuacion, pulse el boton
) para que vuelva a la base de carga y recogida de polvo para que se
cargue.

5. Apagandose

Cuando el robot aspirador friegasuelos esté estacionado, mantenga
pulsado el botén O durante 3 segundos para apagarlo. La luz indicadora
blanca de alimentacion parpadeard rdpidamente durante 5 segundos antes
que apagarse.

@ Durante la carga, el robot aspirador friegasuelos no puede apagarse ni
pasar al modo de reposo.




Instalacién y uso/fregado

1. Retirar el depésito de agua dos en uno

2. Instalar el soporte de la mopa

Pulse el botén de liberacién del cajetin de polvo para retirar el
depdsito de agua dos en uno.

3. Adadir agua 4. Fregar

@ Se recomienda usar agua purificada. - Pulse el botén () para iniciar un fregado global;

- Pulse el boton {0 durante 3 segundos para iniciar un
fregado por areas.




Instalacion y uso/conexion de la aplicacion

Escanee el cédigo QR siguiente o busque la aplicacién
"Imou" en la App Store. A continuacién, descargue e instale
la aplicacion.

Abra la aplicacién y haga clic en "+" en la esquina superior
derecha de la pagina de inicio y siga las instrucciones para
anadir el dispositivo.

@ Debido a las mejoras y actualizaciones de la aplicacion, las
operaciones reales pueden diferir ligeramente de la
descripcion anterior. Siga las instruccion de la aplicacion
actual para llevar a cabo las operaciones.

Restablecer la red Wi-Fi y restaurar los
ajustes a la configuracion de fabrica

Retire el robot aspirador de la base de carga y
mantenga pulsados los botones () y ) durante
5 segundos. Cuando la luz indicadora de encendido
parpadee en rojo, el dispositivo se apagara.
Mantenga pulsado el botén () durante

3 segundos para encender el dispositivo.

A continuacion, escuchard el mensaje de voz

«la conexién Wi-Fi se ha restablecido» y el dispositivo
esta preparado para conectarse a una conexion de
red. Posteriormente, siga las instrucciones de la
aplicacion para afadir el dispositivo.

@ Solo compatible con la banda wifi de 2,4 GHz.



Mantenimiento

Reemplazar la bolsa recogepolvo

Cuando la bolsa de polvo esté llena, el indicador luminoso [ de la base de carga y recogida de polvo permaneceré en rojo,
y recibird una notificacion en la aplicacion. Reemplace la bolsa recogepolvo puntualmente.

2

=

=re

@ Abra la tapa (> Tire hacia arriba @ Deshagase
superior del asa de la bolsa de la bolsa
recogepolvo y recogepolvo
saquela. antigua

© Cierre latapa
superior

@ Instale una bolsa
recogepolvo nueva




Limpieza del conducto del polvo

Si la luz roja de la base de carga y recogida de polvo permanece
en rojo después de sustituir la bolsa recogepolvo, desenchufe el
cable de alimentacion y coloque la base de carga boca abajo
para comprobar si hay algo que bloquee el conducto del polvo.
Consulte el siguiente diagrama si el conducto del polvo esta
bloqueado. Desmonte la tapa transparente del conducto del
E polvo usando un destornillador y retire cualquier objeto extrafio.

@ No lo desmonte a la fuerza.

Tras su limpieza, vuelva a ensamblar el dispositivo
en el modo que estaba anteriormente.

Tapa transparente del
conducto del polvo

Conducto del polvo



Limpieza de las lentes infrarrojas y del cabezal sensor de carga y recogida de polvo

Limpie suavemente con un gamuza limpia y seca. ks recomendable que limpie el dispositivo una vez al mes.

Lentes infrarrojas

Sensor de carga y recogida de polvo



Limpieza del filtro del ventilador

El filtro del ventilador se encuentra debajo de la bolsa recogepolvo. Si se acumula polvo en el filtro, limpielo con una
gamuza limpia y seca. Es recomendable que limpie el dispositivo una vez al mes.

Filtro del ventilador




Limpieza del cepillo principal @ Corte los pelos que se hayan enredado en el cepillo
usando la cuchilla pequena de limpieza. Utilice el
peine del otro extremo de la cuchilla de limpieza para
limpiar el cepillo principal.

El cepillo principal es un consumible. Se recomienda su
limpieza una vez a la semana y que los reemplace cada
6-12 meses para garantizar una limpieza eficaz.

0 Coloque el robot aspirador friegasuelos boca abajo y
presione sobre el cierre de la cubierta del cepillo principal.
A continuacion, retire la cubierta del cepillo principal y
saque el cepillo principal.

@ Cuando lo cologue boca abajo, hagalo con cuidado evitando
los golpes para no danar el radar laser.

Cubierta del
cepillo principal

Cepillo principal

9 Vuelva a colocar el cepillo principal y la cubierta del
cepillo principal. Presione para fijar el cierre.



Limpieza/sustitucion del cepillo lateral

o Desenrosque los tomillos del cepillo lateral con un Q Vuelva a colocar el cepillo lateral tras su limpieza,
destornillador. A continuacién, saque el cepillo lateral. o instale un cepillo lateral nuevo.

Extraccion Instalacion

@ £l cepillo lateral es un consumible. Se recomienda su limpieza una vez a la semana y que los reemplace cada 3-6
meses para garantizar una limpieza eficaz.



Limpieza de sensores

Se recomienda limpiar suavemente cada sensor con una Base de carga y recogida de polvo:
gamuza limpia y seca cada semana, para garantizar el buen 2 lentes infrarrojas

funcionamiento del aparato.
P 2 sensores de carga y recogida de polvo

Robot aspirador:
4 sensores de pendientes 2 placas de carga @
3 sensores infrarrojos 1 sensor de seguimiento de pared B

- Lentes infrarrojas

Sensor de Sensor infrarrojo
seguimiento

de pared

Sensor de cargay

Sensor de pendientes recogida de polvo

Sensor de pendientes

Sensor infrarrojo

Mantenimiento de la bateria

Sensor infrarrojo 1. El robot aspirador friegasuelos tiene una bateria
interna de iones de litio de alto rendimiento.

Placa de carga Placa de carga
d 9 Cargue el dispositivo diariamente para

mantener el rendimiento de la baterfa.

2. Sino va a utilizar el dispositivo durante un
tiempo, apaguelo antes de guardarlo. Cargue el
dispositivo al menos una vez cada tres meses
para evitar averias en la bateria.




Limpieza del depésito de agua dos en uno

o Para sacar el depdsito de agua dos en uno, tire de él mientras presiona el botén de liberacién del depdsito.

Cajetin del
polvo

- Tapa del depdsito de
agua/entrada de agua

Cierre del cajetin del polvo -

Boton de liberacion del depdsito de agua dos en uno
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9 Tire del cierre del cajetin del polvo para abrirlo. Q Saque el filtro.




@ Utilice el cepillo de limpieza para limpiar el filtro y los restos @ Use un paio seco para limpiar el cajetin de polvo.
que haya en el cartucho del filtro. A continuacion, seque el cajetin de polvo.

a Abra la tapa del deposito de agua y afiada una
cantidad adecuada de agua.

@ ¢t filtro es un consumible. Se recomienda
reemplazarlo cada 3-6 meses usando filtros
comprados en los canales oficiales.

@ Se recomienda usar agua purificada.
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@ Coloque el depdsito de agua dos en uno boca abajo y retire la mopa para su
limpieza o sustitucion.

@ - £l uso de la mopa serd menos efectivo si esta estd demasiado sucia. Limpie
la mopa con regularidad.

- Siempre que saque la mopa y la limpie, déjela secar antes de volver a
instalarla para usarla. No la instale en el depdsito de agua dos en uno para
limpiarla, ya que el flujo de agua sucia en sentido contrario obstruira el
elemento filtrante.

« Después de limpiar el interior del cajetin del polvo, asegurese de que el
interior del mismo esté seco y no presente restos de agua. De lo contrario, la
base de carga y recogida de polvo se dafara.

« Si-hay restos de agua en el filtro y el cartucho del filtro, asegurese de
secarlos antes de usar el dispositivo. De lo contrario, la base de carga y
recogida de polvo se dafara.

« La mopa es un consumible. Se recomienda su sustitucion cada 3-6 semanas.
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Solucion de problemas

Cuando ocurre un problema con el dispositivo en funcionamiento, la luz indicadora de alimentacion parpadeara en rojo.
Hay avisos de voz para algunos de los problemas. Consulte la tabla siguiente para encontrar las posibles soluciones.

@ &l robot aspirador entraré automaticamente en estado de hibernacion si no se realiza ninguna operacion en los 60 minutos
después de entrar en el modo de reposo.

Descripcion de los
fallos/avisos de voz

Posibles motivos

Soluciones

Verifique si el radar esté atascado

El radar laser estd bloqueado o
atascado

Retire cualquier obstaculo o desplace el dispositivo hasta una
zona abierta nivelada para reiniciarla.

Compruebe si los parachoques se
han atascado

El sensor de colisién estd atascado

Limpie y retire cualquier residuo extrario alrededor de los
parachoques, o mueva el dispositivo.

Limpie el sensor de pendientes.

Entonces, encienda la unidad después

de retirarla de la zona de peligro.

El sensor de pendientes se ha
activado después de encender el
dispositivo

Saque y limpie el sensor de pendientes. A continuacién, desplace
la unidad a una zona abierta y nivelada antes de reiniciarla.

Compruebe si el cepillo principal se
ha atascado

El cepillo principal estd atascado

Limpie el cepillo principal o desplace el dispositivo.

Compruebe si el cepillo lateral se ha

atascado

El cepillo lateral esté atascado

Limpie el cepillo lateral o desplace el dispositivo.

Compruebe si la rueda principal se
ha atascado

La rueda principal esté atascada

Limpie la rueda principal o mueva el dispositivo.

Vuelva a colocar el depdsito de
agua antes de reiniciar el
dispositivo

El depdsito de agua dos en uno
se ha retirado

Vuelva a instalar el deposito de agua dos en uno y el filtro
mientras comprueba que se han instalado en el lugar adecuado.

La autonomia de la bateria no es
suficiente. Envie el dispositivo a la
base para cargarlo.

Bateria insuficiente durante el
proceso de limpieza

La autonomfa de la baterfa no es suficiente.
Cargue el dispositivo antes de usarlo.

El ventilador tiene un problema

El ventilador tiene un problema

Asegurese de que los conductos de aire, el filtro y otras partes
relevantes del dispositivo estén secos y sin restos de agua antes
de apagar y volver a iniciar el dispositivo.

Limpie el sensor de seguimiento
de pared del lado derecho

El sensor de seguimiento de
pared tiene un problema

Limpie el sensor de seguimiento de pared.

Presion sobre la cubierta superior
de radar laser

La cubierta superior del radar
estd atascada

El radar laser estd atascado o bajo presion. Desplace el
dispositivo a otro lugar y reinicielo.

La baterfa estd dafada o no ha
sido instalada correctamente

La baterfa tiene problemas
durante la carga

La temperatura de la bateria es demasiado alta o demasiado baja.
Espere hasta que la temperatura de la bateria sea normal antes
de utilizar el dispositivo.
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Descripcion de los
fallos/avisos de voz

Posibles motivos

Soluciones

No se enciende

El nivel de la baterfa es bajo o la
temperatura ambiente es anormal.

La autonomia de la baterfa no es suficiente. Cargue el
dispositivo antes de usarlo. Si la temperatura ambiente es
demasiado baja (inferior a 0 °C) o demasiado alta (superior a
50 °C), utilice el dispositivo a temperaturas entre 0 °C'y 40 °C.

No se puede cargar el dispositivo

1. La base de carga y recogida de
polvo no estd conectada a la red
eléctrica.

2. El sensor de carga esta sucio.

3. Mal contacto con el sensor de
carga.

. Asegurese de que el cable de alimentacion de la base de
carga y recogida de polvo esté conectado a una toma de
corriente con alimentacion.

Limpie las placas de carga del dispositivo y el cabezal del
sensor de carga de la base de carga y recogida de polvo.
Descarte la posibilidad de un mal contacto causado por el
cepillo lateral o por otros objetos extrafos. Intente recolocar
manualmente el dispositivo.

N

w

No puede regresar a la base de carga
para cargarse. No puede localizar la
base de carga y recogida de polvo.

La base de carga y recogida de
polvo esta demasiado lejos o tiene
blogueado el acceso.

Coloque la base de carga y recogida de polvo en un espacio
sin obstrucciones. Sitde el dispositivo cerca de la base de
carga y recogida de polvo, e inténtelo de nuevo.

Error durante el proceso de limpieza

El cepillo principal y/o el cepillo
lateral estan enredados con
objetos extranos.

Apague el dispositivo antes de limpiarlos.

Reduccion en la capacidad de
aspiracién o caen residuos de polvo
desde el dispositivo

El cajetin del polvo estd lleno, el
filtro blogueado o el cepillo
principal enredado.

Limpie el cajetin del polvo, el filtro y el cepillo principal
puntualmente.

Modo de limpieza programada no
disponible

La autonomia de la baterfa no es
suficiente.

El dispositivo iniciaré el modo de limpieza programada solo
cuando la baterfa sea superior al 15%. Por tanto, mantenga el
dispositivo cargado en todo momento.

No es posible conectar con la
aplicacion

La red Wi-Fi tiene un problema, la
contrasena Wi-Fi es incorrecta o la
aplicacién no funciona
correctamente.

Asegurese de que el dispositivo estd en una zona con buena
cobertura Wi-Fi. Vuelva a introducir la contrasena wifi o reinicie
el robot. Actualice la aplicacion e inténtelo de nuevo.

Ninguna o muy poca agua
descargada del médulo de mopa

El depdsito de agua no contiene
agua, la mopa estd demasiado
sucia o el soporte de la mopa no
se ha instalado en el lugar
adecuado.

Compruebe si hay agua en el depésito de agua. Limpie la
mopa. Instale la mopa correctamente siguiendo el manual.
Verifique si el orificio de drenaje presenta alguna obstruccion a
causa de objetos extrafios y afiada agua limpia sin impurezas.

Demasiada agua descargada del
maodulo de mopa

La tapa del depdsito de agua no
est4 colocada o la descarga de
agua se ha configurado al méaximo.

Asegurese de que la tapa del depdsito de agua se haya
instalado en el lugar correcto. Ajuste la cantidad adecuada de
agua en la aplicacion. Llene el depdsito de agua y déjelo
reposar un rato para comprobar si presenta roturas o fugas.

Baterfa insuficiente durante el
proceso de limpieza; el dispositivo se
recarga pero no reanuda la limpieza

El dispositivo estd en modo

«No molestar» o se ha recargado
manualmente para finalizar el ciclo
de limpieza.

Compruebe en la aplicacion que el dispositivo no esta en
modo «No molestar». No se reanuda la exploracion en este
modo. El robot no reanudard la exploracién si carga la unidad
manualmente, o si coloca manualmente la unidad en la base
de carga y recogida de polvo.
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Cuando se produce una anomalia en la base de carga y recogida de polvo, los tres tipos de indicadores
luminosos de la base de carga se encenderan simultdneamente y permaneceran encendidos. También
recibird un aviso en la aplicacion. Consulte la tabla siguiente para encontrar las posibles soluciones.

Descripcion de los
fallos/avisos de voz

Posibles motivos

Soluciones

No regresa a la base de carga 'y
recogida de polvo después de la
limpieza de zona ni después de
cambiarlo de posicion.

El dispositivo vuelve a crear el mapa o
la base de carga y recogida de polvo
estd demasiado lejos.

El dispositivo volvera a crear el mapa después de la limpieza
por dreas o si se ha colocado demasiado lejos de la base de
carga. Si la base de carga y recogida de polvo estd demasiado
lejos, es posible que el dispositivo no pueda volver
automdticamente para cargarse, por lo que debera colocar
manualmente el dispositivo en la base para que se cargue.

No se puede recoger el polvo

No se ha colocado la bolsa de polvo o
no estd instalada en el lugar adecuado,
por lo que el ventilador activa la
proteccion contra sobrecalentamiento o
no funciona correctamente

Instale correctamente la bolsa recogepolvo.

La bolsa recogepolvo esta llena o
blogueada.

La bolsa recogepolvo estd llena o
bloqueada.

Cambie la bolsa recogepolvo y limpie la base de carga y
recogida de polvo (entrada de aspiracién, conducto del
polvo, filtro del ventilador, etc.) de la forma adecuada.

26



MOV

Enjoy Smart Life

2 Descargaren la

App Store

\ CONSIGALA EN
’/’ Google Play

o @imouglobal G service.global@imoulife.com

@ https://www.imoulife.com



	页 1
	页 2
	页 3
	页 4
	页 5
	页 6
	页 7
	页 8
	页 9
	页 10
	页 11
	页 12
	页 13
	页 14
	页 15
	页 16
	页 17
	页 18
	页 19
	页 20
	页 21
	页 22
	页 23
	页 24
	页 25
	页 26
	页 27
	页 28

