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User Manual
Robot Vacuum Cleaner (RV2)

V1.0.0

Please read the manual carefully and keep it for further reference.
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Safety Precautions

* Plastic bags can be dangerous. Keep them away from infants and children to avoid the risk of suffocation.

* This product is only meant to clean floors in a home environment. Do not use it outdoors (such as in an open balcony), on other non-floor surfaces (such as sofas), or in commercial or
industrial settings.

Do not use the product in a suspended environment (such as duplex buildings, open balconies, or on top of furniture) without guard rails.

Do not use the product in temperatures higher than 40°C (104 °F) or lower than 0°C (32°F). Do not use the product if there is liquid or viscous substances on the floor.

Ensure that cables are kept off the floor before using the device to prevent cables from being dragged around when the device is working.

Keep all fragile and miscellaneous items (such as vases or plastic bags) that are on the floor to avoid obstruction of or collision with the device while it is working, which may result in
damage of valuable items.

Do not allow people with impaired physical, sensing or mental abilities, or people with insufficient experience and knowledge (including children) to use this product without guidance
or supervision.

Do not allow infants or children to use this product as a toy.

Do not place the main brush cleaning tool within reach of children.

Do not allow any body parts of humans or animals, including hair, fur, fingers, etc, to come close to the vacuum inlet of the device when the device is working.
Do not use the product to clean flammable objects (such as lit cigarette buits).

Do not use the device to vacuum hard or sharp objects (such as waste materials from renovation, glass, or nails).

Do not use the cover of the laser range sensor, the top cover of the device, or the collision buffer device as carry handles for transporting the robot.

Before cleaning and maintaining the device and dust collection charging dock, turn the device off and unplug it from the socket to disconnect the power supply. Do not submerge the
device or dust collection charging dock in water or rinse them with water to clean them.

Do not use a wet cloth or any liquid to wipe any part of this product.
Do not use the mop module in a carpeted environment.
Follow the instructions in the manual when using this product. The user is responsible for any loss or damage caused by improper use.

Battery and Charging

* Burning the device is prohibited even if the product has been severely damaged, as doing so may cause explosions.
* Do not use any third-party batteries, chargers, or charging docks.
* Do not disassembile, repair, or modify batteries and charging docks.
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Battery and Charging

Do not place the device near heat sources, such as radiators.

Do not wipe or clean the charging dock clips with a damp cloth or wet hands.

Do not dispose of batteries with your regular trash. Batteries should be disposed of by professional recycling agencies.

If the power cord is damaged, it must be replaced by professionals from the manufacturer, the manufacturers service department, or a similar department to avoid danger.

If the product must be transported, ensure the device is turned off. It is recommended that you use the original box packaging to transport the product.

Do not pour water into the device or submerge it in water.

If you are not using the device for a while, charge it fully, turn off the device, and place it in a cool, dry area. Charge the device at least once every three months to avoid damage to the
battery.

Use proper tools when removing the battery. First, remove the screws from the bottom cover. Then, open the bottom cover and unplug the battery from the terminal. Finally, remove
the battery from the battery holder.

The battery must be removed from the device before discarding the device.
The device must be powered off before removing the battery.

Class 1 laser product. The laser radar in this product conforms to the GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 safety standards for Class 1 lasers, and will not produce laser radiation harmful to the
human body.

02




Package Contents

o Diagrams of products, accessories, and illustrations in the manual are schematic diagrams and are for reference only. The actual product may differ slightly from
diagramsin the manual due to product updates and upgrades. The actual product shall prevail in case of any discrepancies.

RobotVacuum Cleaner Omni Station Mop Unit x 2 Power Cord Side Brush x 4

(in the Omni Station) (A pairinstalled on the robot.
A pairaccompanied in package.)

g
O h__E

DustBagx3 Cleaning Brush Cleaning Knife User Manual

One is installed in the Omni (in the Omni Station) (in the Omni Station)
Station, and the other two
accompaniedin the package.
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Overview

Robot Front View

& Spot Cleaning

Power Off V (D Recharge Button
(1) PowerButton

Charging Contacts

Dust Box Release
Button

Dust Box

Dust Box

@— Filter Lid
TopLid @7 Filter
.

Sponge Filter

Wall-following
Structure Light Sensor

Dust Box Release

ToF Laser Rad
Ry~ ToF Laser Radar Button

Sensor

Obstacle-avoidance
Structure Light Sensor

Anti-collision Board



Robot LED Indicator Patterns

LED Status Device Status
Solid on Cleaning
Flashes slowly Cleaning paused
White
Light flashes like breathing Standby
| Flashes quickly to off Power off/resetting
O Solid on/flashes slowly Battery level is lower than 15%
Yellow
Light flashes like breathing Charging
| Flashes quickly Device malfunction
Re
Light flashes like breathing Device sleeping
Solid on Return to recharge
Q White
Flashes slowly Returning to recharge paused
9 White Solid on Spot cleaning
(D + Q + a White Flashes quickly Updating firmware/switching voice prompt language
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Robot Bottom View Mop Unit

Mopping Pads /@ @
- Anti-drop = — == —
Sensors
Mopping Pad
Plates v

Carpet Sensor

Main Brush Release
Button

Mounting Slots for
Mopping Pad

Omnidirectional
Wheel

Side Brushes

Driving Wheels
Main Brush
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Omni Station Front View Control Panel

s ) > A ® X%

ﬁ\\ Start/Pause Recall Self-cleaning Drying

Top Cover — N

\ DustTank Cover ‘
CleaningKnife = B % % 22,

—

I - LED Indicator
CleanWaterTank ——
DustBag
WaterInlet — = . J

| Dirty Water Tank

Filter Net
(detachable)

— Cleaning Sink
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Omni Station Back View

%

I~
Accessories Storage e =
Tank

Power Cord Slot

Cord Wrapping = 1 [ E

Post \C_//j

Handle

Infrared Lens
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Omni Station LED Indicator Patterns

LED Status Device Status
1> White Solidon The robot is standby/cleaning task/sleeping/malfunctions
White Flashes slowly The robot is returning to the station
& Red Solid on Dust box is full/dust bag is not installed
Flashes slowly Clean water pump malfunctions
O) Red Flashes quickly Dirty water pump malfunctions/the pipe is blocked
Solid on The dirty water tank is full/the clean water tank is empty
White Solid on Drying mopping pads
-,cp,; Red Solid on Drying module malfunctions
Auto-emptying the dust box
Keep flashing from left to the right
Self-cleaning mopping pads
White Solid on Fully charged
C+RQ+O©+ % Flashes slowly OTA Updating
;(a)?r?mg Ss;h!)r;%\r/]vgite from left to the right The robot is charging
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Notes Before Use Preparations Before Use

Remove Protective Strips

Place the robot on a level ground and remove the protective materials.

Tidy up the plugs and power cords Fold the carpet tasseled edges under
that could entangle the robot. to improve the cleaning efficiency.

’ Imou Life App
:ﬁi‘é"" To enjoy all available features, it is recommended to control the device on the Imou Life
app.
Putthe weight scalesoutof thearea Do not use the robot onwetsurfaces @) Please make sure that your mobile phone is connected to a 2.4 Ghz Wi-Fi network.
to be cleaned. or floor with standing water.

Scan the QR code below or search for the “Imou Life” app in the App Store to
download and install the app. After completing the app installation, please open the
app, click on “+”in the top right corner of the home page, and scan the QR code on
the bottom of the device or on the package box. Follow the directions to add the

device.
# Download on the
e App Store

GETITON
>’ Google Play

Put away the mops or pieces of Do not start cleaning from the edge
paper on the floor. of stairs or a drop to avoid the robot
from falling over.




Resetting Wi-Fi and restoring factory settings

0 If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and add
the device again.

Separate the robot vacuum cleaner from the Omni Station, and press and
hold the (I) and Q buttons simultaneously for 5 seconds until you hear
a voice say,” Reset to factory settings’, the device will power off. Press the

(') button for 3 seconds, then you will hear the voice says,” Wi-Fi has been
reset” and the device will be waiting for a network connection. Then follow
the directions in the app to add the device.

LED Indicator Status for Wi-Fi Connection
@ Please be aware that the Wi-Fi connection indicator refers to the ] button.

LED Status Device Status
Flashes white like breathing Waiting for Wi-Fi connection
D Flashes white quickly Connecting Wi-Fi
Turn off Wi-Fi connection successfully/failed




Charging Robot

o Assemble the power cord

g

===08&5

o Place the Omni Station

Place the station on the level ground against the wall and keep the area 1.2m in
front of the station and 0.5m to both sides of the station clear of obstructions.




e Add Water to Clean Water Tank e Charge the Robot

@ - Water exceeding the maximum line will spill out. Press the () or () , the robot will return to the station to charge.
« Do not use any detergent or cleaning spray.

o Power on

Press and hold the U) for 3 seconds until three indicators on the robot
are on to power on the robot.
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Cleaning

o « When the robot creates map for the first time, please follow it to help it clear
out the possible obstacles in its path.
« Before stating mopping mode, please make sure that the mop pad
plates are removed.

0 Start

Press U) or |> to start the robot vacuum cleaner, and create or
match favorite maps.

Q Pause

During the cleaning mode, press any button on the robot or |> to
stop the cleaning.

e Wake up

The robot will enter sleep mode if it is stationary for 10 minutes and its LED
indicator lights off. Press any button to wake the robot.

o Automatic Recharge/Manual Recharge
The robot will automatically return to the station to charge after cleaning is
completed.
When the robot is cleaning, press Q twice on the robot or Q on the
station once to pause the cleaning task and recall the robot for charging.




Mopping Omni Station

@ - Please ensure that two mopping pads and mopping pad plates are installed. o Start/Pause Robot
« Do not use mopping mode on the carpet.

o Install Mopping Pads and Mopping Pad Plates

9 Start Mopping e Recall Robot

Press (1) or | to start mopping.
0 After enabling mopping, the robot will first return to the station to
clean mopping pads and then start mopping.




Regular Maintenance

To keep the device at best performance, please refer to the following maintenance frequencies.
0 Please use a soft and clean cloth to wipe the parts, and avoid using any detergents or cleaning sprays.

Part Maintenance Frequency Replacement Frequency
Anti-collision Sensor Once per month /
ToF Laser Radar Sensor Once per month /
Anti-drop Sensors Once per month /
Carpet Sensor Once per month /
Infrared Lens Once per month /
Charging Contacts Once per month /
Dust Box When necessary /
Filter Net When necessary /
Sponge Filter When necessary /

Filter When necessary Every 3-6 months
Main Brush When necessary Every 6-12 months
Side Brushes When necessary Every 3-6 months
Mopping Pads When necessary Every 3-6 months
Cleaning Sink After each cleaning /

Omni Station Filter After each cleaning /

Omni Station Drying Filter Once per month /

Dust Bag

/

Replace when voice prompts
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Maintain Dust Box

0 Please purchase replacement parts and fittings from official channels.

G Open the filter cover and take out the filter e Clean the filter net

Filter Lid

Filter
Sponge Filter
Filter Net

© Cleanfilter




Maintain Main Brush and Side Brushes

Clean Main Brush

o Open the main brush cover

e Clean the main brush




Clean/Replace Side Brushes Maintain Other Com ponents

@ Use a soft and clean cloth to wipe all sensors and some components in the robot,
and avoid using any detergents or cleaning sprays.

c Screw out side brushes

Clean ToF Laser Radar Sensor




Clean Carpet Sensor

Clean Anti-drop Sensor

Clean Omnidirectional Wheel

Clean Driving Wheels
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Maintain Omni Station

@ Ensurethat the robot is not docked at the station before cleaning the station. e Press C@) to drain the water out of cleaning sink
€ Press (©) to add water to the cleaning sink

0 Cleaning the filter net regularly to remove blockages is recommended.

]
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Replace Dust Bag

e Discard the dust bag

o Open the Dust Collection Tank cover




Troubleshooting

Voice Prompts/Problems

Possible Causes

Solutions

Wi-Fi connection failed

Wi-Fi network error.

Incorrect Wi-Fi account or password.
The robot is not ready to connect.
Mobile App error.

* Please keep the robot within the range of the Wi-Fi network.

« Confirm Wi-Fi account and reenter the password, or reset the robot.
* Follow the user manual to restore the robot to the factory settings
 Update the mobile app and try again.

Unable to power on

The battery level is low.
The ambient temperature is abnormal.

« Please charge the robot before using.
* The temperature is lower than 0°C (32°F) or higher than 40°C (104°F). Please use
the device with the temperature range of 0°C to 40°C.

Unable to charge the robot

The Omni Station is not connected to power.
The charging contacts are dirt.
The charging contacts are not well contacted.

* Please make sure that the station’s power cord is plugged in correctly.

* Clean the charging contacts of the robot and the charging sensor head on the|
station on a regular basis.

« Exclude the possibility of poor contact caused by the side brushes or other
objects. Try manually repositioning the device.

Put back the dust box before
restarting the device

The dust box is removed.

Install back the dust box and make sure that it is installed correctly.

Check if the omnidirectional wheel
is stuck

The omnidirectional wheel is stuck.

Please clean the omnidirectional wheel.

Checkif the main brush is stuck

The main brush is stuck.

Please clean the main brush.

Check if the side brushes are stuck

The side brush is stuck.

Please clean the side brush.
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Troubleshooting

Voice Prompts/Problems

Possible Causes

Solutions

The fan malfunctions

The fan malfunctions

« Please make sure that the fan is not blocked by the objects.
 The fan channel, filter, dust box are dry and clear of obstructions.

 Restart the device.

The radar has been covered or has
been moved to a new place.

« The radar is covered.

« The anti-collision board is stuck.
« The robot might get stuck.

* Please wipe the laser lens with a soft and dry cloths.
« Clear the foreign objects around the anti-collision board.

« Place the device at a clear and broader area and restart it.

Please check if the anti-collision
board is stuck

« The anti-collision board is stuck.

* The robot might get stuck.

« Clear the foreign objects around the anti-collision board.

« Place the device at a clear and broader area and restart it.

Clean the anti-collision sensor

The lens of the right-side anti-collision sensor is dirty.

Please wipe the right side anti-collision sensor.

Clean the anti-drop sensor. Then,
start the device after removing it
from the danger area.

The anti-drop sensor is triggered after starting the
device.

Remove and clean the anti-drop sensor. Then, move it to a level and open area
before starting it.

Battery is damaged or has not been
properly installed

Battery is abnormal while charging.

The battery is insufficient. Charge the device before use.

Errors occur while cleaning

The main brush or the side brush is entangled with
foreign objects.

Turn the device off before cleaning it.

Decreased cleaning ability or ash
leakage

The dust box is full, the filter is blocked, or the main
brush is entangled with foreign objects.

Please clean the dust bo, filter, and the main brush in a timely manner.
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Troubleshooting

Voice Prompts/Problems

Possible Causes

Solutions

Insufficient battery during cleaning;
device recharged but does not
resume cleaning

« Therobot is set to Do Not Disturb mode.
* The robot doesn't resume cleaning when itis
manually recharged.

Please make sure the robot is not set to the Do Not Disturb mode in the app.

The robot doesn't resume cleaning when it is manually recharged or placed
back to the Omni Station.

The robot does not return to the
station after spot cleaning or after
being moved.

« The reposition does not match the map.

« The distance between the robot and the station is
too far.

The device will regenerate the map after spot cleaning or being removed for a
distance. Manually place the robot onto the station and recharge it.

The robot does not perform
scheduled cleaning

« The battery is lower than 15%.
* The robot is set to Do Not Disturb mode.

The robot will start the scheduled cleaning mode only when the remaining

battery is more than 15%. Please keep the device charged daily.
Disable the Do Not Disturb mode.

Insufficient battery level. Start
recalling the device to charge.

Insufficient battery level while cleaning.

Please charge the device before use.

Please check if the water channel is
blocked.

The pipe of the dirty water tank is blocked.

Please use the cleaning brush to clean the cleaning sink and the filter net.

Unable to return to the station to
charge. Unable to locate the Omni
Station.

« The station is not connected to a power supply.

« The robot and the station are not at the same map.

« The robot cannot reach to the station.

.

.

Please make sure that the station is connected to the power. The LED of buttons
are on.

Please make sure that the robot and the station are at the same map.

Please move the robot near to the station, and ensure that the returning path is
clear of obstructions.

Failed to update the station

The station is not connected to the power.

Please make sure that the station is connected to the power.
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Troubleshooting

Voice Prompts/Problems

Possible Causes

Solutions

The robot is not able to pair
with the station

« The station is not connected to power.
« The robot is too far from the station.

 Please make sure that the station is connected to the power.

 Please move the robot near to the station.

* Please follow the instructions to pair the robot and the station again. Press @
and C@) for 3 seconds, and then press Q and E] for 3 seconds to pair
them again.

The robot is onto the Omni station
while the voice prompt says
“Carpet is detected”

« The robot’s charging contacts are not connected to

the station pins.
« The station is not connected to the power.

Please make sure that the station is connected to the power. Place the robot
onto the station and ensure that it is charging.

The robot keeps rotating in
the station and then leave
the station to clean

« The robot's charging contacts are not connected

to the station pins.
« The station is not connected to the power.

Please make sure that the station is connected to the power. Place the robot
onto the station and ensure that it is charging.
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IMOov

Bedienungsanleitung
Saugroboter (RV2)

V1.0.0

Lesen Sie die Anleitung sorgféltig und bewahren Sie sie zum kiinftigen Nachschlagen auf.




Inhaltsverzeichnis

Bedienungsanleitung
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Sicherheitshinweise

* Plastikttten kdnnen gefahrlich sein. Halten Sie sie von Sauglingen und Kindern fern, Erstickungsgefahr.

* Dieses Produkt ist nur fur die Reinigung von Boden in einer hduslichen Umgebung vorgesehen. Verwenden Sie es nicht im Freien (z. B. auf einem offenen Balkon), auf anderen
Nicht-Bodenflachen (z. B. Sofas) oder in gewerblichen oder industriellen Umgebungen.

* Verwenden Sie das Produkt nicht in einer schwebenden Umgebung (z. B. auf Treppen, offenen Balkonen oder auf Mobeln) ohne Gelander.

* Verwenden Sie das Produkt nicht bei Temperaturen tber 40 °C (104 °F) oder unter 0 °C (32 °F). Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn sich flissige oder dickflissige
Substanzen auf dem Boden befinden.

* Vergewissern Sie sich, dass keine Kabel auf dem Boden liegen, wenn Sie das Gerat verwenden, um zu verhindern, dass diese Kabel herumgezogen werden.

* Bewahren Sie keine zerbrechlichen und sonstigen Gegenstande (z. B. Vasen oder Plastiktiten) auf dem Ful3boden auf, damit sie das Gerat wahrend des Betriebs nicht
behindern oder mit ihm kollidieren, um Schaden zu vermeiden.

* Erlauben Sie Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Personen mit unzureichender Erfahrung und Wissen (einschliefSlich
Kindern) nicht, dieses Produkt ohne Anleitung oder Aufsicht zu benutzen.

* Erlauben Sie Kindern nicht, dieses Produkt als Spielzeug zu verwenden.

* Bringen Sie die Hauptburste nicht in die Reichweite von Kindern.

* Vermeiden Sie, mit Korperteilen, einschliel3lich Haaren, Fingern usw. wahrend des Betriebs in die Nahe des Saugeinlasses des Gerdts zu kommen. Gleiches gilt fur Haustiere.

* Verwenden Sie das Gerat nicht zum Reinigen von brennbaren Gegenstanden (z. B. brennende Zigarettenstummel).

* Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufsaugen von harten oder scharfkantigen Gegenstéanden (z. B. Renovierungsabfélle, Glas oder Nagel).

* Verwenden Sie die Abdeckung des Laser-Entfernungssensors, die obere Abdeckung des Gerats oder den Sto3fanger nicht als Tragegriffe fir den Transport des Saugroboters.

* Schalten Sie das Gerdt und die Ladestation vor Reinigung und Wartung aus und ziehen Sie den Netzstecker. Tauchen Sie Gerdt und Ladestation nicht in Wasser ein und sptilen
Sie sie nicht mit Wasser ab, um sie zu reinigen.

* Wischen Sie keine Teile dieses Produkts mit einem nassen Tuch oder einer anderen Flussigkeit ab.

* Verwenden Sie das Wischmodul nicht auf Teppichboden.

* Befolgen Sie die Anleitungen im Handbuch, wenn Sie dieses Produkt verwenden. Sie selbst sind fir Schdden verantwortlich, die durch unsachgemal3en Gebrauch entstehen.

Akku und Laden

* Entsorgen Sie das Gerét nicht durch Verbrennen, auch wenn das Produkt stark beschadigt ist, Explosionsgefehr.
* \Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerdte oder Ladestationen von Drittanbietern.
» Demontieren, reparieren und modifizieren Sie Akkus und Ladestationen nicht.
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Akku und Laden

* Platzieren Sie das Gerdt nicht in unmittelbarer Nahe von Warmequellen, wie z. B. Heizkorpern.

* Wischen oder reinigen Sie die Kontakte der Ladestation nicht mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.

* Entsorgen Sie Akkus nicht tber den Hausmuill. Entsorgen Sie Akkus Uber professionelle Recyclingstationen.

* Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es von Fachpersonal des Herstellers, dem Kundendienstes des Herstellers oder einer dhnlichen Stelle ausgetauscht werden, um
Gefahren zu vermeiden.

* Wenn das Produkt transportiert wird, muss es ausgeschaltet sein. Wir empfehlen, fur den Transport des Produkts die Originalverpackung zu verwenden.

« Fullen Sie das Gerat nicht mit Wasser und tauchen Sie es nicht in Wasser ein.

*» Wenn Sie das Gerat fur langere Zeit nicht benutzen, laden Sie es vollstandig auf, schalten Sie es aus und lagern Sie es an einem kihlen, trockenen Ort. Laden Sie das Gerat
mindestens einmal alle drei Monate auf, um eine Beschadigung des Akkus zu vermeiden.

« Verwenden Sie zum Entfernen des Akkus geeignetes Werkzeug. Entfernen Sie zuerst die Schrauben der unteren Abdeckung. Offnen Sie dann die untere Abdeckung und
ziehen Sie den Akku aus dem Anschluss. Nehmen Sie schlieflich den Akku aus der Akkuhalterung.

* Der Akku muss aus dem Gerat entfernt werden, bevor es entsorgt wird.

* Das Gerdt muss vor dem Entfernen des Akkus ausgeschaltet werden.

Klasse 1 Laserprodukt. Das Laserradar in diesem Produkt entspricht den Sicheheitsnormen GB 7247.1-2012/1EC 60825-1:2014 fur Laser der Klasse 1 und erzeugt keine fur
den menschlichen Kérper schadliche Laserstrahlung.
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Lieferumfang

0 Abbildungen von Produkten und Zubehdr sowie Darstellungen in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen und dienen nur alsReferenz. Das tatséchliche
Produkt kann aufgrund von Aktualisierungen geringftigig von den Abbildungen in diesem Handbuch abweichen. Im Fall von Abweichungen ist das tatsdchliche Produkt
mal3gebend.

=

Saugroboter Ompnistation Wischeinheit x 2 Stromkabel Seitenbrste x 4
(in der Omnistation) (Ein Paar ist am Roboter
installiert. Ein weiteres Paar ist
im Lieferumfang enthalten.)

g
O

Staubbeutel x 3 Reinigungsburste Reinigungsmesser Bedienungsanleitung
Einer ist in der Omnistation (in der Omnistation) (in der Omnistation)
installiert, die anderen
beiden sind im Lieferumfang
enthalten.
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Uberblick

Frontansicht des Roboters

E] Punktreinigung

Abschalten ) V Q) Ladetaste

d) Hauptschalter U

Kontakte zum Aufladen

Entriegelungstaste
des Staubbehélters

Staubbehalter

Staubbehilter

@— Filterdeckel
Oberer Deckel i ; Fiter
l \‘ =

Schwammifilter

Strukturlichtsensor
zum Folgen der Wand
Entriegelungstaste

ToF-Laser-Radar-Sensor des Staubbehslters

Strukturlichtsensor zur
Hindernisvermeidung

Kollisionsschutzplatte
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LED-Anzeigemuster des Roboters

LED-Status Geratestatus
Leuchtet Reinigen
Blinkt langsam Reinigung angehalten
Weil3
Licht blinkt pulsierend Standby
(D Blinkt schnell, dann aus Abschalten/Ricksetzung
Leuchtet/blinkt langsam Akkustand ist geringer als 15 %
Gelb Licht blinkt pulsierend Laden
Blinkt schnell Gerdtestorung
ot Licht blinkt pulsierend Gerdteruhezustand

Leuchtet

Zum Aufladen zurtickkehren

@ Weil3

Blinkt langsam

Ruckkehr zur Aufladung angehalten

(] Weil3 Leuchtet

Punktreinigung

(D + Q + D Weil3 Blinkt schnell

Firmware-Aktualisierung/Anderung der Sprache der Sprachansagen




Unteransicht des Roboters

Teppichsensor

Hauptbursten-

Freigabetaste

Wischeinheit

+ Fallsicherungssensoren

Montagesteckplatze

flr Wischlappen

Omnidirektionales Rad

Seitenburste

Antriebsrader

Hauptburste
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Frontansicht der Omnistation

Obere Abdeckung —

a

Reinigungsmesser

Reinwassertank ——

Wassereinlass ——

Filternetz ——
(abnehmbar)

—

&m:m §

)

R

Bedienfeld

Start/ Pause

Abdeckung des
Staubbehélters

Staubbeutel

Schmutzwasserbehélter

— Reinigungsbecken
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Ermneute Selbstreinigung  Trocknung
Kalibrierung
N
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T
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Riickansicht der Omnistation

Zubehor-
aufbewahrungstank

Netzkabelschlitz

Stange zur

Kabelaufwicklung

Handgriff

Reinigungsbdrste

Infrarot-Objektiv
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LED-Anzeigemuster der Omnistation

LED-Status Geratestatus
> Weik Leuchtet Der Roboter befindet sich im Bereitschaftsmodus/fihrt reine
el eucnte Reinigungsaufgabe durch/ist im Ruhezustand/funktioniert nicht
Weild Blinkt langsam Der Roboter kehrt zur Station zurlick

Rot Leuchtet Staubbehalter ist voll/Staubbeutel ist nicht installiert
Blinkt langsam Reinwasserpumpe funktioniert nicht
© Rot Blinkt schnell Schmutzwasserpumpe funktioniert nicht/Rohr ist blockiert
Leuchtet Der Schmutzwasserbehélter ist voll/der Reinwassertank ist leer
Weild Leuchtet Trocknung der Wischlappen
x* Rot Leuchtet Trocknungsmodul funktioniert nicht
Blinkt kontinuierlich von links nach Automatische Leerung des Staubbehalters
rechts Selbstreinigung der Wischlappen
Weild Leuchtet Vollstdndig geladen
C+RQ+O+ % Blinkt langsam OTA-Aktualisierung
E;Ir:‘l;ir;end rBe\icnrlitesm einzeln weil von links nach Der Roboter wird geladen
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Hinweise vor der Verwendung

Organisieren Sie Stecker und
Netzkabel, in denen sich der Roboter
verheddern kénnte.

Falten Sie die Teppichkanten nach
unten fur bessere
Reinigungsergebnisse.

Verwenden Sie den Roboter nicht auf
nassen Oberflachen oder Boden mit
stehendem Wasser.

Stellen Sie die Waage auB3erhalb
des zu reinigenden Bereichs auf.

Entfernen Sie Haarbuschel oder

Beginnen Sie die Reinigung nicht am
Papierstiicke vom Boden.

Rand einer Treppe oder eines
Absatzes, damit der Roboter nicht
herunterfallt.

Vorbereitungen vor der Verwendung

Schutzstreifen entfernen

Platzieren Sie den Roboter auf einem ebenen Untergrund und entfernen Sie die
Schutzmaterialien.

App Imou Life
Um alle verfligbaren Funktionen und Merkmale zu geniel3en, sollte das Gerét in der App
Imou Life gesteuert werden.
Stellen Sie sicher, dass lhr Mobiltelefon mit einem 2,4-GHz-WLAN-Netzwerk
verbunden ist.
Scannen Sie den nachstehenden QR-Code oder suchen Sie nach der ,Imou Life"-App
im App Store, um die App herunterzuladen und zu installieren. Offnen Sie nach
Abschluss der App-Installation die App, klicken Sie rechts oben auf der Startseite auf
“+” und scannen Sie den QR-Code an der Unterseite des Gerdtes oder an der
Verpackung. Befolgen Sie die Anweisungen, um das Gerat hinzuzuftigen.

2 Download an
[ ¢ App Store
SENDEN AN

»’ Google Play
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Zuriicksetzen des WLANs und Wiederherstellen der Werkseinstellungen

Wenn Ihr Roboter keine Verbindung zur App herstellen kann, setzen Sie das

WLAN zurtick und figen Sie das Gerat erneut hinzu.
Trennen Sie den Saugroboter von der Omnistation und halten Sie die Tasten (1)
und Q gleichzeitig 5 Sekunden lang gedruickt, bis Sie die Sprachansage ,Auf
Werkseinstellungen zurlicksetzen” héren. Das Gerdt schaltet sich aus. Driicken Sie
3 Sekunden lang (l) AnschlieBend horen Sie die Sprachansage ,WLAN wurde
zurlickgesetzt” und das Gerat wartet auf eine Netzwerkverbindung. Folgen Sie
dann den Anweisungen in der App, um das Geréat hinzuzuftigen.

LED-Anzeigestatus fiir WLAN-Verbindung

ﬁ Beachten Sie, dass sich die WLAN-Verbindungsanzeige auf die Taste E] bezieht.

LED-Status Geratestatus
Blinkt pulsierend weil3 Warten auf WLAN-Verbindung
&J | Blinkt schnell wei Mit WLAN verbinden
Ausschalten WLAN-Verbindung erfolgreich/fehlgeschlagen
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Aufladung des Roboters

o Netzkabel montieren

g

o Omnistation platzieren

Platzieren Sie die Station auf einem ebenen Untergrund an der Wand und halten
Sie einen Bereich von 1,2 m vor der Station und 0,5 m an beiden Seiten der Station
frei von Hindernissen.
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e Wasser in den Reinwassertank einftillen e Roboter aufladen

0 « Wasser, das Uber die maximale Linie hinausgeht, schwappt tber. Drucken Sie Q oder Q , der Roboter kehrt zum Aufladen zur Station
« Verwenden Sie fur die Reinigung des Gerétes kein Reinigungsspray. zurlick.

o Einschalten

Halten Sie zum Einschalten des Roboters U) 3 Sekunden lang gedrckt,
bis drei Anzeigen am Roboter eingeschaltet sind.
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Reinigen

o + Wenn der Roboter zum ersten Mal eine Karte erstellt, befolgen Sie diese,
damit sein Pfad frei von moglichen Hindernissen bleibt.
« Stellen Sie vor Beginn des Wischmodus sicher, dass die Wischlappenplatten
entfernt sind.

@ start

Dricken Sie (I) oder >, um den Saugroboter zu starten, und erstellen
oder stimmen Sie Ihre Lieblingskarten ab.

Q Pause

Dricken Sie wahrend des Reinigungsmodus eine beliebige Taste am
Roboter oder |[>, um die Reinigung zu stoppen.

e Aufwecken

Der Roboter ruft den Ruhemodus auf, wenn er sich 10 Minuten nicht bewegt.
Seine LED-Anzeige erlischt. Driicken Sie eine beliebige Taste zum Aufwecken des
Roboters.

o Automatisches Laden/manuelles Laden
Der Roboter kehrt nach der Reinigung zum Aufladen automatisch zur Station zurtick.
Wenn der Roboter reinigt, drlicken Sie zweimal Q am Roboter oder @ an der
Station, damit die Reinigungsaufgabe angehalten wird und der Roboter zum
Aufladen zuriickkehrt.
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Wischen Omnistation

© - Achten Sie darauf, dass zwei Wischlappen und Wischlappenplatten o Roboter starten/anhalten
installiert sind.

- Verwenden Sie den Wischmodus nicht auf Teppichen.

o Wischlappen und Wischlappenplatten installieren

o Wischen starten e Roboter abrufen

Driicken Sie (') oder |>, um das Wischen zu starten.

0 Nach Aktivierung des Wischens kehrt der Roboter zur Station zurtick,
um die Wischlappen zu reinigen und dann das Wischen zu starten.
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RegelmidBige Wartung

Bitte beachten Sie folgende Wartungsintervalle, damit das Gerat auch weiterhin bestmaglich lauft.

0 Wischen Sie die Teile mit einem weichen, sauberen Tuch ab. Verwenden Sie keine Reinigungsmittel oder Reinigungssprays.

Teil Wartungsintervall Austauschintervall
Kollisionsschutzsensor Einmal pro Monat /
ToF-Laser-Radar-Sensor Einmal pro Monat /
Fallsicherungssensoren Einmal pro Monat /
Teppichsensor Einmal pro Monat /
Infrarot-Objektiv Einmal pro Monat /

Kontakte zum Aufladen Einmal pro Monat /
Staubbehalter Bei Bedarf /
Filternetz Bei Bedarf /
Schwammfilter Bei Bedarf /

Filter Bei Bedarf Alle 3 bis 6 Monate
Hauptburste Bei Bedarf Alle 6 bis 12 Monate
Seitenbiirste Bei Bedarf Alle 3 bis 6 Monate
Wischlappen Bei Bedarf Alle 3 bis 6 Monate
Reinigungsbecken Nach jeder Reinigung /
Omnistation-Filter Nach jeder Reinigung /
Omnistation-Trocknungsfilter Einmal pro Monat /

Staubbeutel

/

Bei Sprachansage auswechseln
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Staubbehalter warten

0 Kaufen Sie Ersatzteile und Befestigungsmaterialien Uber offizielle Kanale.
e Filternetz reinigen

6 Offnen Sie die Filterabdeckung und nehmen Sie den
Filter heraus

Filterdeckel

Filter
Schwammifilter
Filternetz
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Hauptbiirste und Seitenbiirsten warten

Hauptbiirste reinigen

o Abdeckung der Hauptbiirste 6ffnen e Hauptbdirste reinigen




Reinigen/ersetzen Sie die Seitenbiirsten Andere Kom ponenten warten

@ Wwischen Sie mit einem weichen, sauberen Tuch alle Sensoren und anderen
Komponenten im Roboter ab. Verwenden Sie keine Reinigungsmittel oder

% 7 Reinigungssprays.

ToF-Laser-Radar-Sensor reinigen

€ seitenbiirsten
herausschrauben




Teppichsensor reinigen

Tropfschutzsensor reinigen

Omnidirektionales Rad reinigen

Antriebsrader reinigen
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Omnistation warten

0 Stellen Sie vor dem Reinigen der Station sicher, dass der Roboter nicht an der

Station angedockt ist.

0 Driicken Sie (©), um Wasser in das Reinigungsbecken zu

fllen.

Reinigungsbdrste

0 Es wird empfohlen, das Filternetz zur Entfernung von Blockaden regelmafig zu

reinigen.

© Driicken Sie (©), um Wasser aus dem Reinigungsbecken
abzulassen

o Nehmen Sie den Schmutzwasserbehalter heraus und leeren
Sieihn
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Staubbeutel wechseln

e Staubbeutel entsorgen

e Staubsammelbehalter schlieen

bbeutel ein
48
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Storungsbehebung

Sprachansagen/Probleme

Maogliche Ursachen

Losungen

WLAN-Verbindung fehlgeschlagen

« WLAN-Netzwerkfehler.
- Falsches WLAN-Konto oder Passwort.

- Der Roboter ist nicht bereit, verbunden zu werden.

- Fehler mit der Mobil-App.

- Halten Sie den Roboter innerhalb der Reichweite des WLAN-Netzwerks.

- Bestatigen Sie das WLAN-Konto und geben Sie das Passwort erneut ein, oder
setzen Sie den Roboter zurlick.

« Befolgen Sie die Bedienungsanleitung zur Riicksetzung des Roboters auf die
Werkseinstellungen.

« Aktualisieren Sie die Mobil-App und versuchen Sie es erneut.

Das Gerat ldsst sich nicht einschalten

- Der Akkustand ist gering.
- Die Umgebungstemperatur ist ungewohnlich.

« Laden Sie den Roboter vor der Benutzung auf.
- Die Temperatur betragt weniger als 0 °C oder mehr als 40 °C. Verwenden Sie
das Gerét in einem Temperaturbereich von 0 bis 40 °C.

Der Roboter kann nicht aufgeladen
werden

- Die Omnistation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen.
- Die Ladekontakte sind verschmutzt.

- Die Ladekontakte sind nicht richtig angeschlossen.

« Achten Sie darauf, dass das Netzkabel der Station richtig angeschlossen ist.

« Reinigen Sie regelmaRig die Ladekontakte des Roboters und den
Ladesensorkopf an der Station.

- Vergewissern Sie sich, dass ein schlechter Kontakt nicht durch die
SeitenbUrsten oder Fremdkorper verursacht wird. Versuchen Sie, das Gerat
manuell neu zu positionieren.

Setzen Sie den Staubbehalter
wieder ein, bevor Sie das Gerét neu
starten

Der Staubbehalter ist entfernt.

Bringen Sie den Staubbehélter wieder an und achten Sie darauf, dass er richtig
installiert ist.

Prufen Sie, ob das omnidirektionale
Rad blockiert ist

Der omnidirektionale Rad klemmt.

Reinigen Sie das omnidirektionale Rad.

Uberpriifen Sie, ob die Hauptbrste
blockiert ist

Die Hauptburste klemmt.

Reinigen Sie die Hauptburste.

Prufen Sie, ob die Seitenbursten
klemmen

Die Seitenbdrste klemmt.

Reinigen Sie die Seitenburste.
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Storungsbehebung

Sprachansagen/Probleme

Maogliche Ursachen

Losungen

Der Lufter funktioniert nicht

Der Lufter funktioniert nicht

« Achten Sie darauf, dass der Lufter nicht durch Fremdkorper blockiert ist.
- Lufterkanal, Filter und Staubbehalter sind trocken und frei von Blockierungen.
- Startet das Gerat neu.

Der Radar wurde abgedeckt oder
an einen neuen Ort bewegt.

- Der Radar ist abgedeckt.
- Die Kollisionsschutzplatte klemmt.
+ Der Roboter kénnte klemmen.

« Wischen Sie die Laserlinse mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

« Entfernen Sie Fremdkorper rund um die Kollisionsschutzplatte.

- Platzieren Sie das Gerét in einem freigerdumten, breiten Bereich und starten Sie
esneu.

Priifen Sie, ob die
Kollisionsschutzplatte klemmt

- Die Kollisionsschutzplatte klemmt.
- Der Roboter kdnnte klemmen.

« Entfernen Sie Fremdkorper rund um die Kollisionsschutzplatte.
- Platzieren Sie das Gerét in einem freigerdumten, breiten Bereich und starten Sie
es neu.

Reinigen Sie den
Kollisionsschutzsensor

Die Linse des rechten Kollisionsschutzsensor ist
verschmutzt.

Wischen Sie den rechten Kollisionsschutzsensor ab.

Reinigen Sie den
Fallsicherungssensor. Der Roboter
setzt die Reinigung nicht fort, wenn
er manuell geladen wird.

Der Fallsicherungssensor wird nach dem Einschalten

des Geréts ausgeldst.

Entfernen und reinigen Sie den Fallsicherungssensor. Bringen Sie das Gerat
anschlieBend in einen flachen und offenen Bereich, bevor Sie es starten.

Der Akku ist beschadigt oder wurde
nicht korrekt installiert

Der Akku ist wahrend des Ladevorgangs gestort.

Der Akkustand ist unzureichend. Laden Sie das Gerét vor dem Gebrauch auf.

Fehler bei der Reinigung

Die Hauptbrste oder die Seitenburste hat sich mit

Fremdkorpern verheddert.

Schalten Sie das Gerét aus, bevor Sie es reinigen.

Verringerte Reinigungsfahigkeit
oder Asche tritt aus

Der Staubbehilter ist voll, der Filter ist verstopft,

Fremdkorper haben sich in der Hauptbdrste
verheddert.

oder

Reinigen Sie den Staubbehélter, den Filter und die Hauptbdrste zeitnah.

50




Storungsbehebung

Sprachansagen/Probleme

Maogliche Ursachen

Losungen

Unzureichender Akkuladestand
wahrend der Reinigung; Gerat wird
aufgeladen, nimmt aber die
Reinigung nicht wieder auf

- Der Roboter ist auf den Modus ,Nicht storen”
eingestellt.

+ Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, wenn er
manuell geladen wird.

+ Achten Sie darauf, dass der Roboter in der App nicht auf den Modus ,Nicht
storen” eingestellt ist.

« Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, wenn er manuell geladen oder
wieder in der Omnistation platziert wird.

Der Roboter kehrt nach der
Punktreinigung oder nach einer
Bewegung nicht zur Station zurlck.

- Die Neupositionierung stimmt nicht mit der Karte
Uberein.

« Der Abstand zwischen Roboter und Station ist zu
groR.

Das Gerét regeneriert die Karte nach der Punktreinigung oder bei zu gro3er
Entfernung. Platzieren Sie den Roboter manuell an der Station und laden Sie ihn
auf.

Der Roboter fiihrt keine geplante
Reinigung durch

« Der Akkustand ist geringer als 15 %.
« Der Roboter ist auf den Modus ,Nicht storen”
eingestellt.

- Das Gerdt startet den geplanten Reinigungsmodus nur, wenn der verbleibende
Akkustand mehr als 15 % betragt. Halten Sie das Gerat taglich aufgeladen.
- Deaktivieren Sie den ,Nicht storen”-Modus.

Unzureichender Akkustand. Starten
Sie den Ruckruf des Gerétes zum
Aufladen.

Unzureichender Akkustand beim Reinigen.

Laden Sie das Gerat vor dem Gebrauch auf.

Prufen Sie, ob der Wasserkanal
blockiert ist.

Das Rohr des Schmutzwasserbehélters ist blockiert.

Verwenden Sie die Reinigungsburste, um Reinigungsbecken und Filternetz zu
reinigen.

Rickkehr zur Station zum Aufladen
nicht méglich. Omnistation kann
nicht lokalisiert werden.

- Die Station ist nicht an eine Stromversorgung
angeschlossen.

« Roboter und Station befinden sich nicht auf
derselben Karte.

- Der Roboter kann die Station nicht erreichen.

- Achten Sie darauf, dass die Station an die Stromversorgung angeschlossen ist.
Die LED der Tasten sind eingeschaltet.

- Achten Sie darauf, dass sich Roboter und Station auf derselben Karte befinden.

- Bringen Sie den Roboter in die Nahe der Station, und stellen Sie sicher, dass der
Rickweg frei von Hindernissen ist.

Aktualisierung der Station
fehlgeschlagen

Die Station ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Station an die Stromversorgung angeschlossen ist.
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Storungsbehebung

Sprachansagen/Probleme

Maogliche Ursachen

Losungen

Der Roboter kann sich nicht mit der
Station koppeln

- Die Station ist nicht an die Stromversorgung

angeschlossen.

- Der Roboter ist zu weit von der Station entfernt.

« Achten Sie darauf, dass die Station an die Stromversorgung angeschlossen ist.

- Bringen Sie den Roboter in die Nahe der Station.

- Befolgen Sie die Anweisungen zur erneuten Kopplung von Roboter und
Station. Driicken Sie @ und C@) 3 Sekunden lang, driicken Sie dann zur
erneuten Kopplung 3 Sekunden lang Q und C]

Der Roboter befindet sich an der
Omnistation, wahrend die
Sprachansage Folgendes sagt:
Teppich erkannt”

- Die Ladekontakte des Roboters sind nicht mit den

Kontakten der Station verbunden.

- Die Station ist nicht an die Stromversorgung

angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Station an die Stromversorgung angeschlossen ist.
Platzieren Sie den Roboter an der Station und achten Sie darauf, dass er geladen
wird.

Der Roboter dreht sich in der
Station weiter und verldsst die
Station dann zur Reinigung

- Die Ladekontakte des Roboters sind nicht mit den

Kontakten der Station verbunden.

- Die Station ist nicht an die Stromversorgung

angeschlossen.

Achten Sie darauf, dass die Station an die Stromversorgung angeschlossen ist.
Platzieren Sie den Roboter an der Station und achten Sie darauf, dass er geladen
wird.
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IMOov

Manuel de l'utilisateur
Aspirateur robot (RV2)

V1.0.0

Veuillez lire attentivement le manuel et le conserver pour vous y référer ultérieurement.




Contenu

Manuel de l'utilisateur
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Consignes de sécurité

* Les sacs en plastique peuvent étre dangereux. Maintenez-les a I'écart des nourrissons et des enfants pour éviter tout risque d'étouffement.

* Ce produit est uniquement destiné a nettoyer les sols dans un environnement domestique. Ne ['utilisez pas a I'extérieur (comme sur un balcon ouvert), sur d'autres surfaces
autres que le sol (comme des canapés) ou dans des environnements commerciaux ou industriels.

* N'utilisez pas le produit dans un environnement suspendu (tel que des batiments en duplex, des balcons ouverts ou sur des meubles) ne disposant pas de garde-corps.

*» N'utilisez pas le produit a une température supérieure a 40 °C (104 °F) ou inférieure a 0 °C (32 °F). N'utilisez pas le produit si le sol comporte du liquide ou des substances
visqueuses.

* Assurez-vous qu'il n'y a pas de cables sur le sol avant d'utiliser I'appareil pour éviter qu'ils ne soient trainés par I'appareil en marche.

* Retirez tous les objets fragiles et divers (tels que les vases ou les sacs en plastique) qui pourraient se trouver sur le sol pour éviter toute obstruction ou collision avec I'appareil en
marche qui pourrait endommager les objets de valeur.

* Ne laissez pas les personnes dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont altérées, ou les personnes dont 'expérience et les connaissances sont insuffisantes (y
compris les enfants) utiliser ce produit sans conseils ni supervision.

* Ne laissez pas les nourrissons ou les enfants utiliser ce produit comme un jouet.

* Ne placez pas la brosse de nettoyage principale a la portée des enfants.

* Ne laissez aucune partie du corps de personnes ou d'animaux, y compris les cheveus, la fourrure, les doigts, etc, s'approcher de I'entrée d'aspiration de I'appareil lorsque
I'appareil est en marche.

* N'utilisez pas le produit pour nettoyer des objets inflammables (tels que des mégots de cigarettes allumés).

* N'utilisez pas I'appareil pour aspirer des objets durs ou pointus (tels que des déchets de travaux de rénovation, du verre ou des clous).

* N'utilisez pas le cache du capteur de distance laser, le capot supérieur de I'appareil ou le dispositif anti-collision comme poignées de transport pour transporter le robot.

* Avant de nettoyer et de procéder a 'entretien de I'appareil et de la station de rechargement et de récupération des poussiéres, éteignez I'appareil et débranchez-le de la prise
pour le déconnecter de I'alimentation. Ne plongez pas I'appareil ou la station de rechargement et de récupération des poussieres dans I'eau et ne les rincez pas a I'eau pour les
nettoyer.

* N'utilisez pas de chiffon humide ou de liquide pour essuyer une quelconque partie de ce produit.

* N'utilisez pas le module de serpilliere dans un environnement équipé de moquette.

* Suivez les instructions du manuel lorsque vous utilisez ce produit. L'utilisateur est responsable de toute perte ou dommage résultant d'une mauvaise utilisation.

Batterie et rechargement

« |l est interdit de brdler I'appareil méme si le produit a été gravement endommagé, car cela pourrait provoquer des explosions.
* N'utilisez pas de batteries, de chargeurs ou de stations de charge tiers.
* Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas les batteries et les stations de charge.
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Batterie et rechargement

* Ne placez pas I'appareil a proximité de sources de chaleur, telles que des radiateurs.

* N'essuyez pas et ne nettoyez pas les broches de la station de charge avec un chiffon humide ou les mains mouillées.

* Ne jetez pas les batteries avec vos ordures ménageres. Les batteries doivent étre mises au rebut par des agences de recyclage professionnelles.

* Sile cordon d'alimentation est endommaggé, il doit étre remplacé par des professionnels du fabricant, du service apres-vente du fabricant ou d'un service similaire pour
éviter tout danger.

* Assurez-vous que l'appareil est éteint s'il doit étre transporté. Il est recommandé d'utiliser 'emballage d'origine pour transporter le produit.

* Ne versez pas d'eau dans I'appareil et ne limmergez pas dans I'eau.

* Si vous ne comptez pas utiliser 'appareil pendant un certain temps, rechargez-le completement, éteignez-le et entreposez-le dans un endroit frais et sec. Chargez
I'appareil au moins une fois tous les trois mois pour éviter d'endommager la batterie.

« Utilisez des outils appropriés pour procéder au retrait de la batterie. Tout d'abord, retirez les vis du couvercle inférieur. Ensuite, ouvrez le couvercle inférieur et débranchez
la batterie du terminal. Enfin, retirez la batterie du support de batterie.

* La batterie doit étre retirée de 'appareil avant de procéder a la mise au rebut de 'appareil.

* 'appareil doit étre mis hors tension avant de retirer la batterie.

Produit laser de classe 1. Le radar laser de ce produit est conforme aux normes de sécurité GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 pour les lasers de classe 1 et ne produira pas de
rayonnement laser nocif pour le corps humain.
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Contenu de I'emballage

0 Les schémas des produits et des accessoires et les illustrations figurant dans le manuel sont des schémas et sont uniquement fournis a titre indicatif. Le produit réel peut
différer légérement des schémas du manuel en raison des mises a jour et des mises a niveau du produit. Le produit réel prévaudm en cas de divergence.

Aspirateur robot Omni Station Unité de serpilliere x 2 Cordon d'alimentation Brosse latérale x 4
(dans 'Omni Station) (Une paire est installée sur le robot.
Une paire se trouve dans
I'emballage)

g
O

Sac d'aspirateur x 3 Brosse de nettoyage Couteau de nettoyage Manuel de I'utilisateur

L'un est installé dans 'Omni (dans 'Omni Station) (dans 'Omni Station)
Station, et les deux autres se
trouvent dans 'emballage.
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Présentation

Vue avant du robot

& Nettoyage

localisé
Contact de charge
Eteindre ) () Bouton de Bouton de
V recharge déverrouillage du bac
(1) Bouton a poussiere
dalimentation U Bac & poussiere
Bac a poussiére
@— Couvercle du filtre
Filtre
Couvercle @7
supérieur & Filtre éponge
Capteur optique de
structure pour le suivi
des murs

Capteur radar Bouton de
Capteur optique de structure laser ToF déverrouillage du bac
pour l'évitement d'obstacles a poussiere

Carte anticollision
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Motifs des voyants lumineux du robot

Etat du voyant Etat de I'appareil
Fixe Nettoyage
Clignote lentement Nettoyage mis en pause
Blanc
Le voyant clignote (pulsations) En veille
| Clignote rapidement puis s'éteint Mise hors tension/réinitialisation
S Fixe/clignote lentement Le niveau de la batterie est inférieur a 15 %
Jaune
Le voyant clignote (pulsations) Chargement
Clignote rapidement Défaillance de l'appareil
Rouge - ;
Le voyant clignote (pulsations) Appareil en veille
Fixe Retour ala recharge
Q Blanc
Clignote lentement Retour pour recharge en pause
0 Blanc Fixe Nettoyage localisé
Mise a jour du micrologiciel/changement de la langue des invites
(D + Q + D Blanc Clignote rapidement vocalei 9 9 9
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Vue de dessous du robot

Capteur de moquette

Bouton de
déverrouillage de la

brosse principale

+ Capteurs
antichutes

Fentes de montage

pour tampon de
serpilliére

Roue omnidirectionnelle

Brosse latérale

Roues motrices

Brosse principale

Unité de serpilliere

Tampons de
serpilliere

Plaques de
serpilliere
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Vue avant de I'Omni Station Panneau de commande

s ) > A ©) g

ﬁ\ Démarrage/Pause  Etalonnage  Autonettoyage Séchage

Couvercle
supérieur N

q Couvercle du
Couteau de 4 [ P &
= § ; réservoir a poussiere & &,

nettoyage

Réservoir d'eau — Voyant lumineux

propre Sac d'aspirateur
Entrée d'eau —— = . J

Réservoir d'eau sale

Filet filtrant
(amovible)

— Nettoyez I'évier
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Vue arriére de 'Omni Station

Réservoir de stockage
des accessoires

Fente du cordon
d‘alimentation

Enrouleur du cordon

Poignée

Brosse de nettoyage

Lentille infrarouge
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Motifs des voyants lumineux de I’'Omni Station

Etat du voyant Etat de I'appareil
1> Blanc Fixe Le robot est en veille/tache de nettoyage/sommeil/dysfonctionnement
Blanc Clignote lentement Le robot retourne a la station

Rouge Fixe Le bac a poussiére est pleine/le sac d'aspirateur n'est pas installé
Clignote lentement Dysfonctionnement de la pompe a eau propre
O] Rouge Clignote rapidement Dysfonctionnement de la pompe a eau sale/le tuyau est bouché
Fixe Le réservoir d'eau sale est plein/le réservoir d'eau propre est vide
Blanc Fixe Séchage des tampons de serpilliére
o Rouge Fixe Dysfonctionnement du module de séchage
Nettoyage automatique du bac a poussiére
Clignote de gauche a droite
Autonettoyage des tampons de serpilliére
Blanc Fixe Completement chargé
C+RQ+O+ % Clignote lentement Mise a jour OTA

Clignotement;
en boucle

Clignotement blanc de gauche a
droite, un par un

Le robot est en cours de charge
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Notes avant utilisation

Retirez les fiches et les cordons
d‘alimentation qui pourraient
empétrer le robot.

Repliez les franges des bords de tapis
pour améliorer l'efficacité du
nettoyage.

Sortez la balance de la zone a
nettoyer.

N'utilisez pas le robot sur des surfaces
mouillées ou sur un sol avec de I'eau
stagnante.

Enlevez les serpillieres ou les
morceaux de papier sur le sol.

Ne commencez pas le nettoyage
depuis le bord d'un escalier ou d'une
chute pour éviter que le robot ne
tombe.

Préparatifs avant utilisation

Retirez les bandes de protection
Placez le robot sur un sol plat et retirez les matériaux de protection.

Application Imou Life

Pour bénéficier de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de

contréler l'appareil via l'application Imou Life.

o Assurez-vous que votre téléphone portable est connecté a un réseau
Wi-Fi 2,4 GHz.

Scannez le code QR ci-dessous ou recherchez l'application « Imou Life » dans votre

boutique d'applications pour télécharger et installer l'application correspondante.

Une fois linstallation de I'application terminée, ouvrez l'application, cliquez sur"+"

dans le coin supérieur droit de la page d'accueil et scannez le code QR situé sous

I'appareil ou sur 'emballage. Suivez les instructions pour ajouter lappareil.

[

\ OBTENEZ-LA SUR
»’ Google Play

Télécharger sur

App Store
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Réinitialisation du Wi-Fi et rétablissement des paramétres d'usine

Sivotre robot ne parvient pas a se connecter a l'application, réinitialisez le
Wi-Fi et ajoutez a nouveau 'appareil.

Séparez Iaspirateur robot de 'Omni Station, et maintenez les boutons (1) et (2)
enfoncés simultanément pendant 5 secondes jusqua ce que l'invite vocale dise
«Réinitialisation des parametres d'usine » ; lappareil s'éteindra. Appuyez sur le
bouton (l) pendant 3 secondes, puis vous entendrez le message vocal « Le Wi-Fi a
été réinitialisé » et l'appareil attendra une connexion réseau. Suivez ensuite les
instructions de l'application pour ajouter l'appareil.

Etat du voyant lumineux pour la connexion Wi-Fi

0 Veuillez noter que le voyant de connexion Wi-Fi désigne le bouton §].

Etat du voyant Etat de I'appareil

Clignote en blanc (pulsations) | En attente de la connexion Wi-Fi

D Clignote rapidement en blanc | Connexion du Wi-Fi

Mise hors tension Connexion Wi-Fi réussie/échouée
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Chargement durobot o Placez I'Omni Station

Placez la station sur un sol plat, contre le mur, et veillez a ce qu'il y ait un
o Assemblez le cordon d'alimentation dégagement de 1,2 m devant la station et de 0,5 m de chaque c6té de la station.

g
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e Ajoutez de I'eau au réservoir d’eau propre e Charger le robot

0 - Toute eau dépassant la ligne maximale se déversera. Appuyez sur le bouton O ou Q ,le robot retournera a la station pour se
« N'utilisez pas de détergent ou d'aérosol de nettoyage. recharger.

o Allumer

Maintenez le bouton U) enfoncé pendant 3 secondes jusqu’a ce que
trois voyants s'allument sur le robot pour mettre celui-ci sous tension.
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Nettoyage © Révei

Le robot passera en mode veille s'il reste immobile pendant 10 minutes et que
@ - Lorsquele robot crée une carte pourla premiere fois, suivez-le pour retirer son voyant lumineux s‘éteint. Appuyez sur n'importe quel bouton pour réactiver
les obstacles éventuels sur son chemin. le robot.
« Avant de démarrer le mode serpilliere, assurez-vous que les plaques de
serpilliére sont retirées.

0 Démarrer

Appuyez sur U) ou |> pour démarrer I'aspirateur robot, et créez ou
associez vos cartes préférées.

o Recharge automatique/recharge manuelle
Le robot retourne automatiquement a la station pour se charger une fois le
nettoyage terminé.
Lorsque le robot est en train de nettoyer, appuyez deux fois sur le bouton Q du
Q Pause robot ou une fois sur le bouton () de la station pour interrompre la tache de
En mode nettoyage, appuyez sur n'importe quel bouton du robot ou sur nettoyage et rappeler le robot pour le recharger.
| pour arréter le nettoyage.
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Nettoyage

0 - Veillez a ce que deux tampons et plaques de serpilliere soient installés.
- N'utilisez pas le mode serpilliére sur la moquette.

o Installez des tampons et des plaques de serpilliere

o Passer la serpilliere

Appuyez sur Q) ou |> pour commencer a passer la serpilliere.
@ Urefois le nettoyage  la serpilliére activé, le robot retourne dabord
la station pour nettoyer les tampons de serpilliere, puis il commence a

nettoyer. o
e

Omni Station

€ Démarrer/mettre en pause le robot

e Rappeler le robot
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Entretien régulier

Pour que I'appareil offre des performances optimales, veuillez vous référer aux fréquences d'entretien suivantes.
0 Utilisez un chiffon doux et propre pour essuyer les pieces, et évitez d'utiliser des détergents ou des aérosols de nettoyage.

Piece Fréquence d’entretien Fréquence de remplacement
Capteur anticollision Une fois par mois /
Capteur radar laser ToF Une fois par mois /
Capteurs antichutes Une fois par mois /
Capteur de moquette Une fois par mois /
Lentille infrarouge Une fois par mois /
Contact de charge Une fois par mois /
Bac a poussiere Si nécessaire /
Filet filtrant Si nécessaire /
Filtre éponge Sinécessaire /
Filtre Sinécessaire Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Sinécessaire Tous les 6 a 12 mois
Brosse latérale Si nécessaire Tous les 3 a 6 mois
Tampons de serpilliere Si nécessaire Tous les 3 a 6 mois
Nettoyez I'évier Apreés chaque nettoyage /
Filtre de 'Omni Station Apres chaque nettoyage /
Filtre de séchage de 'Omni Station Une fois par mois /
Sac d'aspirateur / Remplacer lorsque I'invite vocale le demande
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Entretenez le bac a poussiére

0 Achetez les pieces de rechange et les accessoires aupres des canaux officiels.

6 Ouvrez le couvercle du filtre et sortez le filtre e Nettoyez le filet filtrant

@7 Couvercle du filtre

Filtre
Filtre éponge
Filet filtrant
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Entretenezla brosse principale et les brosses latérales

Nettoyez la brosse principale

o Ouvrez le couvercle de la brosse principale e Nettoyer la brosse principale
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Nettoyez/remplacez les brosses latérales

€ Dévissez les brosses latérales %

Entretenez les autres composants

0 Utilisez un chiffon doux et propre pour essuyer tous les capteurs et certains
composants du robot, et évitez d'utiliser des détergents ou des aérosols de
nettoyage.

Nettoyez le capteur radar laser ToF




Nettoyez le capteur de moquette

Nettoyez le capteur antichute

Nettoyez la roue omnidirectionnelle

o
Q
B
0 ]

Nettoyez les roues motrices
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EntretenezI’Omni Station

@ Assurez-vous que le robot n'est pas amarré a la station avant de nettoyer la e Appuyez sur C@) pour évacuer 'eau de I'évier de nettoyage
station.

0 Appuyez sur (©) pour ajouter de I'eau dans I'évier de
nettoyage

nettoyage

0 Il'est recommandé de nettoyer régulierement le filet filtrant pour éliminer les

obstructions.
PPN ]
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Remplacez le sac d’aspirateur

o Ouvrez le couvercle du réservoir de
dépoussiérage

9 Retirez le sac d'aspirateur e Jetez le sac d'aspirateur




Dépannage

Invites vocales/problémes

Causes possibles

Solutions

Echec de la connexion Wi-Fi

- Erreur du réseau Wi-Fi.

- Compte ou mot de passe Wi-Fi incorrect.
- Le robot n'est pas prét a étre connecté.

- Erreur de 'application mobile.

« Gardez le robot a portée du réseau Wi-Fi.

« Confirmez le compte Wi-Fi et saisissez a nouveau le mot de passe, ou
réinitialisez le robot.

- Suivez le manuel de I'utilisateur pour rétablir les parametres d'usine du robot

- Mettez a jour I'application mobile et réessayez.

Mise en marche impossible

- Niveau de batterie faible.
- Température ambiante anormale.

« Chargez le robot avant de 'utiliser.
« La température est inférieure a 0 °C ou supérieure a 40 °C. Utilisez I'appareil
dans une plage de température comprise entre 0 °C et 40 °C.

Impossible de charger le robot

+ L'Omni Station n'est pas branchée a l'alimentation.

- Les contacts de charge sont encrassés.
- Les contacts de charge sont mal branchés.

« Assurez-vous que le cordon d'alimentation de la station est correctement
branché.

« Nettoyez régulierement les contacts de charge du robot et la téte du capteur
de charge de la station.

« Excluez la possibilité d'un mauvais contact causé par les brosses latérales ou
d'autres corps étrangers. Essayez de repositionner manuellement I'appareil.

Remettez le bac a poussiére en
place avant de redémarrer I'appareil

Le bac a poussiére a été retiré.

Réinstallez le bac a poussiere et assurez-vous qu'il est installé correctement.

Vérifiez si la roue
omnidirectionnelle est bloquée

La roue omnidirectionnelle est bloquée.

Nettoyez la roue omnidirectionnelle.

Vérifiez si la brosse principale est
coincée

La brosse principale est coincée.

Nettoyez la brosse principale.

Vérifier si les brosses latérales sont
coincées

La brosse latérale est coincée.

Nettoyez la brosse latérale.
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Dépannage

Invites vocales/problémes

Causes possibles

Solutions

Dysfonctionnement du ventilateur

Dysfonctionnement du ventilateur

« Assurez-vous que le ventilateur n'est pas obstrué par des objets.

« Le canal du ventilateur, le filtre et le bac a poussiére sont secs et exempts de
toute obstruction.

« Redémarrer l'appareil.

Le radar a été recouvert ou a été
déplacé vers un nouvel endroit.

- Le radar est couvert.
- La carte anticollision est bloquée.
- Le robot risque de se bloquer.

« Essuyez la lentille du laser avec un chiffon doux et sec.
« Eliminez les corps étrangers autour de la carte anticollision.
« Placez I'appareil dans un espace dégagé et plus large et redémarrez-le.

Vérifiez si la carte anticollision est
bloquée

- La carte anticollision est bloquée.
- Le robot risque de se bloquer.

- Eliminez les corps étrangers autour de la carte anticollision.
- Placez I'appareil dans un espace dégagé et plus large et redémarrez-le.

Nettoyez le capteur anticollision

La lentille du capteur anticollision de droite est sale.

Essuyez le capteur anticollision de droite.

Nettoyez le capteur antichute.
Ensuite, démarrez I'appareil apres
I'avoir retiré de la zone dangereuse.

Le capteur antichute se déclenche apres le
démarrage de l'appareil.

Retirez et nettoyez le capteur antichute. Ensuite, déplacez-le vers un endroit plat
et ouvert avant de le démarrer.

La batterie est endommagée ou n'a
pas été correctement installée

La batterie présente une anomalie pendant la charge.

Le niveau de batterie est insuffisant. Rechargez I'appareil avant utilisation.

Des erreurs se produisent pendant
le nettoyage

La brosse principale ou la brosse latérale est emmélée
avec des corps étrangers.

Mettez I'appareil hors tension avant de le nettoyer.

Diminution de la capacité de
nettoyage ou fuite de cendres

Le bac a poussiére est plein, le filtre est bouché ou la
brosse principale est emmélée avec des corps

étrangers.

Nettoyez rapidement le bac a poussiere, le filtre et la brosse principale.
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Dépannage
Invites vocales/problémes Causes possibles Solutions
Niveau de batterie insuffisant « Assurez-vous que le robot n'est pas réglé sur le mode ne pas déranger dans

durant le nettoyage ; I'appareil s'est
rechargé mais ne reprend pas le
nettoyage

- Le robot est réglé en mode ne pas déranger.
- Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est
rechargé manuellement.

I'application.
- Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est manuellement rechargé ou
replacé sur 'Omni Station.

Le robot ne retourne pas a la station|
aprés un nettoyage localisé ou
apres avoir été déplacé.

- Le repositionnement ne correspond pas a la carte.

- La distance entre le robot et la station est trop
importante.

L'appareil régénerera la carte aprés un nettoyage localisé ou apres avoir été
déplacé sur une certaine distance. Placez manuellement le robot sur la station et
rechargez-le.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmé

- Le niveau de la batterie est inférieur a 15 %.
- Le robot est réglé en mode ne pas déranger.

- Le robot ne démarrera le mode de nettoyage programmé que lorsque la
batterie restante sera supérieure a 15 %. Veuillez charger I'appareil tous les jours.
- Désactivez le mode ne pas déranger.

Niveau de batterie insuffisant.
Lancez le retour de I'appareil pour
qu'il se recharge.

Niveau de batterie insuffisant pour le nettoyage.

Chargez l'appareil avant de I'utiliser.

Vérifiez que le canal d'eau n'est pas
obstrué.

Le tuyau du réservoir d'eau sale est bouché.

Utilisez la brosse de nettoyage pour nettoyer I'évier de nettoyage et le filet
filtrant.

Impossible de retourner & la station
pour charger. Impossible de
localiser 'Omni Station.

- La station n'est pas raccordée a une alimentation
électrique.

- Le robot et la station n'utilisent pas la méme carte.

- Le robot ne peut pas atteindre la station.

« Assurez-vous que la station est raccordée a I'alimentation. Les voyants des
boutons sont allumés.

- Veillez a ce que le robot et la station utilisent la méme carte.

- Rapprochez le robot de la station et assurez-vous que le chemin de retour est
exempt de toute obstruction.

Echec de la mise & jour de la station

La station n'est pas raccordée a l'alimentation.

Assurez-vous que la station est raccordée a l'alimentation.
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Dépannage

Invites vocales/problémes

Causes possibles

Solutions

Le robot n'est pas en mesure de se
coupler avec la station

- La station n'est pas raccordée a l'alimentation.
- Le robot est trop éloigné de la station.

« Assurez-vous que la station est raccordée a I'alimentation.

+ Rapprochez le robot de la station.

- Suivez les instructions pour coupler a nouveau le robot et la station. Appuyez
sur Q et CO) pendant 3 secondes, puis sur Q et E] pendant 3 secondes
pour les coupler a nouveau.

Le robot se trouve sur la station
Omni tandis que l'invite vocale dit
« Moquette détectée »

- Les contacts de charge du robot ne sont pas

raccordés aux broches de la station.

- La station n'est pas raccordée a l'alimentation.

Assurez-vous que la station est raccordée a l'alimentation. Placez le robot sur la
station et assurez-vous qu'il est en charge.

Le robot continue a tourner dans la
station, puis quitte la station pour
nettoyer

- Les contacts de charge du robot ne sont pas

raccordés aux broches de la station.

- La station n'est pas raccordée a l'alimentation.

Assurez-vous que la station est raccordée a l'alimentation. Placez le robot sur la
station et assurez-vous qu'il est en charge.
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Manuale d'uso
Robot aspirapolvere (RV2)

V1.0.0

Leggere attentamente il manuale e conservarlo per riferimenti futuri.
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Precauzioni di sicurezza

* | sacchetti di plastica possono essere pericolosi. Tenere lontano dalla portata dei bambini per evitare rischi di soffocamento.

* Questo prodotto e progettato esclusivamente per la pulizia dei pavimenti in ambienti domestici. Non usarlo all'aperto (ad esempio sui balconi), su superfici diverse dai
pavimenti (come i divani) o in ambienti commerciali o industriali.

* Non usare il prodotto in luoghi sopraelevati (come duplex, balconi aperti o sopra i mobili) senza ringhiere protettive.

* Non usare il prodotto con temperature superiori a 40 °C (104 °F) o inferiori a 0 °C (32 °F). Non usare il prodotto se sono presenti sostanze liquide o viscose sul pavimento.

* Prima dell'uso, accertarsi che sul pavimento non ci siano cavi che possono impigliarsi nel dispositivo mentre & in funzione.

* Per evitare danni, sgomberare il pavimento da oggetti fragili, di valore o che possono bloccare il dispositivo mentre ¢ in funzione (ad esempio vasi o buste di plastica).

« |l prodotto non pud essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali 0 mentali ridotte, né da persone con esperienze e conoscenze limitate (compresi i bambini),
senza un controllo o una supervisione adeguati.

* Non consentire ai bambini di usare il prodotto come se fosse un giocattolo.

* Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola principale lontano dalla portata dei bambini.

* Durante I'utilizzo, assicurati che nessuna parte del corpo di persone o animali — compresi capelli, peli, dita ecc. - si awicini allingresso di aspirazione del dispositivo.

* Non usare il prodotto per pulire oggetti inflammabili (ad esempio mozziconi di sigaretta accesi).

* Non usare il dispositivo per aspirare oggetti duri o affilati (come rifiuti edili, vetri o chiodi).

* Non usare il coperchio del sensore laser per la distanza, il coperchio superiore del dispositivo o i paraurti come maniglie per il trasporto del robot.

* Prima delle operazioni di pulizia e manutenzione del robot e della stazione di ricarica e raccolta della polvere, spegni il dispositivo e scollegalo dalla presa di corrente. Non pulire
il dispositivo o la stazione di ricarica e raccolta della polvere risciacquandoli o immergendoli in acqua.

* Non usare panni bagnati o liquidi di alcun tipo per pulire i componenti di questo prodotto.

* Non usare il modulo panno in ambienti con tappeti.

* Durante l'uso del prodotto, seguire le istruzioni contenute in questo manuale. L'utente ¢ il solo responsabile di eventuali perdite o danni causati da un uso improprio.

Batteria ericarica

» £ vietato bruciare il dispositivo, anche qualora questo sia gravemente danneggiato, in quanto cid potrebbe causare delle esplosioni.
» Non usare batterie, caricabatterie o stazioni di ricarica di terze parti.
* Non smontare, riparare né modificare le batterie e le stazioni di ricarica.
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Batteria ericarica

* Non collocare I'apparecchio vicino a fonti di calore, ad esempio radiatori.

* Non pulire né detergere le clip della stazione di ricarica con panni umidi o con le mani bagnate.

* Non gettare le batterie nei rifiuti domestici. Le batterie devono essere smaltite da enti per il riciclaggio professionali.

* Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito da tecnici o dal servizio di assistenza del produttore, o comunque da professionisti qualificati, per evitare
pericoli.

« Se il dispositivo deve essere trasportato, accertarsi che sia spento. Per il trasporto, & consigliabile usare la confezione e l'imballaggio originali.

* Non versare acqua sul dispositivo né immergerlo in acqua.

* Se si prevede di non usare il dispositivo per periodi di tempo prolungati, caricalo completamente, spegnerlo e riporlo in un luogo fresco e asciutto. Per evitare danni alla
batteria, ricarica il dispositivo almeno una volta ogni tre mesi.

* Usare strumenti adeguati per estrarre la batteria. Per prima cosa, rimuovi le viti del coperchio sul fondo. Quindi aprire il coperchio e scollega la batteria dal terminale. Infine,
estrarre la batteria dal relativo scomparto.

* Rimuovere la batteria prima dello smaltimento del dispositivo.

* Spegnere il dispositivo prima di rimuovere la batteria.

Prodotto con laser di classe 1. Il radar laser contenuto all'interno di questo prodotto risulta conforme agli standard di sicurezza GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 per i laser
diclasse 1, e non produce radiazioni laser dannose per il corpo umano.

80




Contenuto della confezione

0 Le figure presenti in questo manuale relative a prodotti e accessori sono da considerarsi schematiche e puramente a titolo di iferimento. Il prodotto potrebbe risultare
leggermente diverso da come appare nel manuale a causa di possibili aggiornamenti. In caso di discrepanze, fare riferimento al prodotto.

Robot aspirapolvere Stazione base Gruppo lavaggio, 2 pz. Cavo di alimentazione Spazzola laterale, 4 pz.

(nella stazione base) (Un paio installato sul robot. Un
paio contenuto nella confezione)

g
O

Sacchetto per la polvere, 3 pz. Spazzola per la pulizia Coltellino per la pulizia Manuale d'uso
Uno & installato nella stazione (nella stazione base) (nella stazione base)
base, gli altri due sono nella
confezione.
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Panoramica

Vista frontale del robot

& Pulizia profonda

Spegnimento ) V Q Pulsante di
ricarica
d) Pulsante di U

accensione

Contatti diricarica
Pulsante di sgancio
del contenitore per la
polvere

Contenitore
raccoglipolvere

Contenitore raccoglipolvere

@— Coperchio del filtro
Filt
Coperchio @7 o
o5

superiore Filtro in spugna

Sensore luminoso di

riconoscimento pareti
Pulsante di sgancio

del contenitore perla
polvere

Sensore radar
laser ToF

Sensore luminoso per
I'elusione degli ostacoli

Pannello antiurto
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Schema della spia LED del robot

LED di stato Stato del dispositivo
Fisso Pulizia
Lampeggia lentamente Pulizia in pausa
Bianco -
La luce lampeggia lentamente Stand-by
| Lampeggia rapidamente per poi spegnersi| Spegnimento/Ripristino
S Fissa/lampeggia lentamente Livello della batteria sotto il 15%
Giallo
La luce lampeggia lentamente Inricarica
Lampeggia velocemente Malfunzionamento del dispositivo
Rosso
La luce lampeggia lentamente Dispositivo in modalita di sospensione
Fisso Torna alla stazione per la ricarica
Q Bianco
Lampeggia lentamente Ritorno alla ricarica in pausa
0 Bianco Fisso Pulizia profonda
Q) + Q + D Bianco Lampeggia velocemente Aggiornamento firmware/cambio della lingua dei messaggi vocali
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Vista dal basso del robot

Sensore moquette

Pulsante di rilascio
spazzola principale

Slot per I'applicazione
del mocio lavapavimenti

Ruota omnidirezionale

Spazzole laterali

Ruote motrici

Spazzola principale

Unita lavaggio

Mocio lavapavimenti ’@ @
r Sensore S = = =
anticaduta
Piastre per mocio
lavapavimenti v
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Vista anteriore della stazione base Pannello di controllo

s ) > A ©) g2

ﬁ\ Awvio/Pausa Richiama Autopulitura Asciugatura

Coperchio superiore —— N

\ Coperchio ‘
Coltellino per la pulizia =B contenitore della 2 &,
5= polvere

Serbatoio
dellacqua pulita Sacchetto per la
Foro di riempimento — = . J polvere

dell'acqua ‘

— Indicatore LED

Serbatoio dell'acqua
sporca

Rete filtrante ——
(rimovibile)

— Vaschetta di pulizia
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Vista posteriore della stazione base

Spazio per la
conservazione degli
accessori

Alloggiamento del

cavo di alimentazione

Perno di avwolgimento

del cavo

Manico

Spazzola per la pulizia

Obiettivo a infrarossi
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Schemi delle spie LED della stazione base

LED di stato Stato del dispositivo
) ) I robot e in standby/attivita di pulizia/in modalita di
1> Bianco Fisso - )
sospensione/malfunzionamento
Bianco Lampeggia lentamente Il robot sta tornando alla stazione
Q . I - — - -
RossO Fisso | contenitore della polvere e pieno/il sacchetto per la polvere non e

installato

Lampeggia lentamente

Guasto alla pompa dell'acqua pulita

® ROssO Lampeggia velocemente Guasto alla pompa dell'acqua sporca/il tubo & ostruito
Fisso Il serbatoio dell'acqua sporca e pieno/il serbatoio dell'acqua pulita &
vuoto
Bianco Fisso Asciugatura mocio lavapavimenti
o Rosso Fisso Guasto al modulo di asciugatura

Lampeggio continuo da sinistra a
destra

Svuotamento automatico del contenitore per la polvere

Autopulizia mocio

Bianco Fisso

Batteria carica

C+RQ+O+ % Lampeggia lentamente

Aggiornamento OTA

Lampeggiante | Bianco lampeggiante da sinistra a
in loop destra uno alla volta

Il robot & in carica
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Note prima dell'uso

Rimuovere le spine e i cavi di
alimentazione che potrebbero
rimanere impigliati nel robot.

Piegare sotto le frange del tappeto

per una migliore efficienza di pulizia.

pulire.

Non utilizzare il robot su superfici
bagnate o pavimenti con acqua
stagnante.

Togliere stracci o pezzi di carta dal
pavimento.

Non cominciare la pulizia dal bordo
delle scale o da un gradino per
evitare che il robot cada.

Operazioni preliminari

Rimozione delle strisce protettive
Posizionare il robot su una superficie piana e rimuovere i materiali protettivi.

App Imou Life

Per ottenere il meglio da tutte le funzioni disponibili, si consiglia di controllare |l
dispositivo con l'app Imou Life.

@ Assicurarsi che il telefono cellulare sia connesso a una rete Wi-Fia 2,4 Ghz.

Per scaricare e installare I'app, eseguire la scansione del codice QR qui sotto oppure
cercare "Imou Life" nell'App Store. Completata l'installazione dell'app, aprirla e fare clic
su{"+" nell'angolo in alto a destra della pagina iniziale, quindi eseguire la scansione
del codice QR sul fondo del dispositivo o sulla confezione. Seguire le indicazioni per

aggiungere il dispositivo.
£ Scaricada
[ ¢ App Store

OTTIENILO IN
»’ Google Play
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Reset del Wi-Fi e ripristino delle impostazioni di fabbrica

0 Se il robot non riesce a connettersi correttamente all'app, reimpostare il Wi-Fi
e aggiungere nuovamente |'apparecchio.

Separare il robot aspirapolvere dalla stazione base e tenere premuti
contemporaneamente i pulsanti U) e Q per 5 secondi, finché non si sente il
messaggio vocale "Ripristino delle impostazioni di fabbrica”, quindi il dispositivo si
spegne. Premere il pulsante U) per 3 secondi, fino a quando si sente il messaggio
vocale "Wi-Firipristinato”; a questo punto l'apparecchio resta in attesa di
connettersi a una rete. A questo punto, segui le indicazioni fornite dall'app per
aggiungere il dispositivo.

Stato della spia LED per la connessione Wi-Fi
0 La spia di connessione Wi-Fi si riferisce al pulsante E] .

LED di stato Stato del dispositivo
:‘:gg?iggg nbianco In attesa della connessione Wi-Fi

O Bianco lampeggiante rapido | Connessione Wi-Fiin corso

Spegnimento Connessione Wi-Fi riuscita/non riuscita
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Ricarica del rObOt o Posizionamento della stazione base

o Collegare il cavo di alimentazione

L

90

Posizionare la stazione sul pavimento in piano contro la parete e mantenere libero
da ostacoli uno spazio di 1,2 metri davanti alla stazione e di 0,5 metri su entrambi i
lati della stessa.




e Riempimento del serbatoio dell'acqua pulita e Ricarica del robot

0 « L'acqua che supera la linea massima fuoriesce dal contenitore. Premere () o () per far tomare il robot alla stazione base e ricaricarlo.
« Non utilizzare detergenti o spray per la pulizia.

o Dispositivo alimentato

Per accendere il robot, tenere premuto il tasto (D per 3 secondi finché
non si illuminano le tre spie dell'apparecchio.

91




Pulizia e Riattivazione

Se il robot rimane fermo per 10 minuti e l'indicatore LED si spegne, entra in
© - Quandoil robot crea la mappa per la prima volta, seguirlo per aiutario a modalita di sospensione. Premere un pulsante qualsiasi per riattivarlo.
evitare i possibili ostacoli presenti sul percorso.
« Prima di avviare la modalita lavapavimenti, assicurarsi che le piastre del
mocio lavapavimenti siano rimosse.

@ Awio
Premere (1) o |> per awiare il robot aspirapolvere e creare o abbinare le
mappe preferite.

o Ricarica automatica/ricarica manuale
Il robot torna automaticamente alla stazione di ricarica dopo aver completato le
operazioni di pulizia.
Quando il robot sta pulendo, premere due volte Q sull'apparecchio o @ sulla
9 Pausa stazione per mettere in pausa l'operazione di pulizia e richiamare il robot per la
In modalita di pulizia, premere un qualsiasi pulsante sul robot o |> per ricarica.
interrompere la pulizia.
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Pulizia

0 - Assicurarsi che i due mocio lavapavimenti e le relative piastre siano stati
montati.
- Non utilizzare la modalita lavapavimenti sulla moquette.

0 Installazione dei mocio lavapavimenti e delle relative
piastre

o Awvio della pulizia

Premere G) o|[> per cominciare a pulire il pavimento.
0 Dopo aver abilitato la pulizia, il robot tornera alla stazione per ripulire il
cuscinetti mocio, quindi comincera a pulire il pavimento.

Stazione base

€ Avvio/messain pausa del robot




Manutenzione regolare

Per garantire le migliori prestazioni dell'apparecchio, attenersi alle seguenti frequenze di manutenzione.
0 Pulire i componenti con un panno morbido e pulito; evitare I'uso di detergenti o spray per la pulizia.

Parte Frequenza della manutenzione Frequenza di sostituzione
Sensore antiurto Una volta al mese /
Sensore radar laser ToF Una volta al mese /
Sensore anticaduta Una volta al mese /
Sensore moquette Una volta al mese /
Obiettivo a infrarossi Una volta al mese /
Contatti diricarica Una volta al mese /
Contenitore raccoglipolvere Se necessario /
Rete filtrante Se necessario /
Filtro in spugna Se necessario /
Filtro Se necessario Orni 3-6 mesi
Spazzola principale Se necessario Ogni 6-12 mesi
Spazzole laterali Se necessario Orni 3-6 mesi
Mocio lavapavimenti Se necessario Orni 3-6 mesi
Vaschetta di pulizia Dopo ogni pulizia /
Filtro stazione base Dopo ogni pulizia /
Filtro asciugatura stazione base Una volta al mese /
Sacchetto per la polvere / Sostituire in caso di notifica vocale
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Manutenzione del contenitore della polvere

0 Acquistare parti di ricambio e accessori attraverso i canali ufficiali.

e Aprire il coperchio del filtro ed estrarre il filtro e Pulire la rete filtrante

@7 Coperchio del filtro

Filtro

Filtro in spugna
Rete filtrante
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Manutenzione della spazzola principale e delle spazzole laterali

Pulizia della spazzola principale

o Aprire il coperchio della spazzola principale e Pulire la spazzola principale
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Pulizia/sostituzione delle spazzole laterali Manutenzione degh altri componenti

0 Pulire tuttii sensori e alcuni componenti del robot con un panno morbido e

€ svitare le spazzole laterali
pulito; evitare I'uso di detergenti o spray per la pulizia.

§/

Pulire il sensore radar laser ToF

Pulire i contatti di ricarica
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Pulire il sensore moquette

Pulizia del sensore anticaduta

Pulire la ruota omnidirezionale

Pulire le ruote motrici
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Manutenzione della stazione base

0 Assicurarsi che il robot non sia agganciato alla stazione prima di pulire e Premere C@) per scaricare I'acqua dalla vaschetta di pulizia
quest'ultima.

o Premere () per aggiungere acqua alla vaschetta di pulizia

o Si consiglia di pulire regolarmente la rete filtrante per rimuovere eventuali

ostruzioni.
JPR ]
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Sostituzione del sacchetto per la polvere

o Aprire il coperchio del contenitore della polvere 9 Estrarre il sacchetto per la polvere e Buttare il sacchetto per la
\ = polvere




Risoluzione dei problemi

Notifiche vocali/problemi

Possibili cause

Soluzioni

Connessione Wi-Fi non riuscita

- Errore della rete Wi-Fi.

« Password o rete Wi-Fi errata.

- Il robot non € ancora pronto per la connessione.
- Errore app per dispositivi mobili.

« Mantenere il robot entro la portata della rete Wi-Fi.

« Confermare |'account Wi-Fi e immettere nuovamente la password o resettare il
robot.

- Fare riferimento al manuale d'uso per ripristinare le impostazioni di fabbrica del
robot

« Aggiornare I'app per dispositivi mobili e riprovare.

L'apparecchio non si accende

- Illivello della batteria & basso.
- Anomalia della temperatura ambiente.

« Caricare il robot prima dell'uso.
- Latemperatura é inferiore a 0 °C o superiore a 40 °C. Utilizzare |'apparecchio a
temperature comprese tra 0 °C e 40 °C.

Impossibile caricare il robot

- La stazione base non ¢é collegata all'alimentazione.

- | contatti per la ricarica sono sporchi.

- | contatti per la ricarica non sono collegati
correttamente.

« Assicurarsi che il cavo di alimentazione della stazione sia collegato
correttamente.

« Pulire regolarmente i contatti di ricarica del robot e la testa del sensore di
ricarica della stazione.

« Accertarsi che non ci sia un contatto difettoso causato dalle spazzole laterali o
dalla presenza di corpi estranei. Provare a riposizionare manualmente il
dispositivo.

Reinstallare il contenitore della
polvere prima di riavviare
I'apparecchio

Il contenitore della polvere e stato rimosso.

Rimontare il contenitore della polvere, assicurandosi di inserirlo correttamente.

Controllare se la ruota
omnidirezionale e bloccata

La ruota omnidirezionale e bloccata.

Pulire la ruota omnidirezionale.

Controlla se la spazzola principale e
bloccata

La spazzola principale e bloccata.

Pulire la spazzola laterale.

Controllare se le spazzole laterali
sono bloccate

La spazzola laterale é bloccata.

Pulire la spazzola laterale.
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Risoluzione dei problemi

Notifiche vocali/problemi

Possibili cause

Soluzioni

La ventola non funziona
correttamente

La ventola non funziona correttamente

« Accertarsi che la ventola non sia ostruita da oggetti estranei.

- I canale di ventilazione, il filtro, il contenitore per la polvere sono asciutti e privi
di ostruzioni.

« Riawia il dispositivo.

Il radar é stato coperto o spostato in
un nuovo luogo.

- Il radar & coperto.
« Il pannello antiurto & ostruito.
- Il robot potrebbe essersi bloccato.

« Pulire la lente laser con un panno morbido e asciutto.

« Rimuovere i copri estranei intorno al pannello antiurto.

« Posizionare I'apparecchio in un'area piti ampia e priva di ostacoli, quindi
riawiarlo.

Controllare se il pannello antiurto e
bloccato

- Il pannello antiurto e ostruito.
- Il robot potrebbe essersi bloccato.

« Rimuovere i copri estranei intorno al pannello antiurto.
- Posizionare l'apparecchio in un‘area piti ampia e priva di ostacoli, quindi
riavviarlo.

Pulire il sensore antiurto

La lente del sensore antiurto sul lato destro e sporca.

Pulire il sensore antiurto sul lato destro.

Pulire il sensore anticaduta. Quindi
rimuove l'apparecchio dall'area di
pericolo e riawviarlo.

Il sensore anticaduta si attiva allaccensione del

dispositivo.

Rimuovere il sensore anticaduta e pulirlo. Quindi riavviare il robot dopo averlo
spostato su una superficie piana e priva di ostacoli.

Batteria danneggiata o installata in
modo errato

La batteria si ricarica in modo anomalo.

La batteria é scarica. Carica il dispositivo prima dell'utilizzo.

Errore durante la pulizia

Dei corpi estranei si sono impigliati alla spazzola
principale o a quella laterale.

Spegnere il dispositivo e pulire le spazzole.

Prestazioni di pulizia diminuite o
perdita di polvere

Il contenitore della polvere € pieno, il filtro & ostruito o
qualcosa e rimasto impigliato alla spazzola principale.

Pulire subito il contenitore della polvere, il filtro e la spazzola principale.
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Risoluzione dei problemi

Notifiche vocali/problemi

Possibili cause

Soluzioni

Livello della batteria insufficiente
durante la pulizia; il dispositivo si &
ricaricato ma non riprende la pulizia

« Il robot & impostato sulla modalita Non disturbare.
- Il robot non riprende la pulizia dopo essere stato
caricato manualmente.

- Assicurarsi che il robot non sia stato impostato in modalita Non disturbare
sull'app.

« Il robot non riprende la pulizia dopo essere stato caricato manualmente o dopo
essere stato posizionato manualmente sulla stazione base.

Il robot non torna alla stazione
dopo un'operazione di pulizia
profonda o dopo essere stato
spostato.

« La nuova posizione non trova corrispondenza sulla
mappa.

- La distanza tra il robot e la stazione e troppo grande.

|'apparecchio ricrea la mappa dopo le operazioni di pulizia profonda o quando
viene spostato lontano. Posizionare manualmente il robot sulla stazione e
ricaricarlo.

Il robot non esegue la pulizia
programmata

- La carica della batteria € inferiore al 15%.
- Il robot & impostato sulla modalita Non disturbare.

- Il robot avvia la modalita di pulizia programmata solo quando il livello della
batteria e superiore al 15%. Caricare ogni giorno il dispositivo.
- Disattivare la modalita Non disturbare.

Livello di batteria basso. Awiare il
richiamo del dispositivo per
ricaricarlo.

Livello della batteria insufficiente durante la pulizia.

Caricare il dispositivo prima dell'uso.

Verificare se il canale dell'acqua e
ostruito.

Il tubo del serbatoio dell'acqua sporca € ostruito.

Pulire la vaschetta di pulizia e la rete filtrante con I'apposita spazzola.

Il robot non riesce a tornare alla
stazione per la ricarica. Impossibile
localizzare la stazione base.

« La stazione non & connessa all'alimentazione
elettrica.

- Il robot e la stazione non si trovano sulla stessa
mappa.

- Il robot non riesce a raggiungere la stazione.

« Accertarsi che la stazione sia connessa all'alimentazione. | LED dei pulsanti sono
accesi.

« Assicurarsi che il robot e la stazione si trovino sulla stessa mappa.

« Awicinare il robot alla stazione e assicurarsi che non ci siano ostacoli sul
percorso di ritorno.

Aggiornamento della stazione non
riuscito

La stazione non & connessa all'alimentazione.

Accertarsi che la stazione sia connessa all'alimentazione.
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Risoluzione dei problemi

Notifiche vocali/problemi

Possibili cause

Soluzioni

Associazione tra robot e stazione
non riuscita

« La stazione non e connessa all'alimentazione.
- Il robot é troppo distante dalla stazione.

- Accertarsi che la stazione sia connessa all'alimentazione.
- Awvicinare il robot alla stazione.
- Seguire le istruzioni per associare nuovamente il robot e la stazione. Tenere

premuti Q e (@) per 3 secondi, quindi premere Q e E] per 3 secondi per
associarli nuovamente.

Il robot & sulla stazione mentre
emette il messaggio
"Mogquette rilevata"

- | contatti di carica del robot non sono collegati ai pin

della stazione.

« La stazione non & connessa all'alimentazione.

Accertarsi che la stazione sia connessa all'alimentazione. Posizionare il robot sulla
stazione e assicurarsi che sia in carica.

Il robot continua a ruotare nella
stazione, quindi lascia la stazione
per pulire

« | contatti di carica del robot non sono collegati ai pin

della stazione.

« La stazione non & connessa all'alimentazione.

Accertarsi che la stazione sia connessa all'alimentazione. Posizionare il robot sulla
stazione e assicurarsi che sia in carica.
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Precauciones de seguridad

* Las bolsas de plastico son peligrosas. Manténgalas lejos del alcance de bebés y nifios para evitar el riesgo de asfixia.

* Este producto esta disefado Unicamente para limpiar suelos en un entorno domeéstico. No lo utilice en exteriores (como en un balcon abierto), ni sobre otras superficies que
no sean el suelo (como sofds), ni en entornos comerciales o industriales.

* No utilice el producto en un entorno suspendido (como edificios duplex, balcones abiertos o encima de muebles) sin barandillas.

* No utilice el producto a temperaturas superiores a 40 °C (104 °F) ni inferiores a 0 °C (32 °F). No utilice el producto si el suelo presenta sustancias liquidas o viscosas.

* Antes de usar el aparato, asegurese de que no hay cables apoyados sobre el suelo para evitar que sean arrastrados cuando el dispositivo esté funcionando.

* Guarde todos los articulos fragiles y diversos articulos (como jarrones o bolsas de plastico) que estén en el suelo para evitar la obstruccién o la colision con el dispositivo
mientras esté funcionando, lo que puede provocar dafnos en los articulos valiosos.

* No permita que personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales disminuidas, o personas con escasa experiencia y conocimientos (incluidos los nifios) utilicen este
producto sin guia o supervision.

* No permita que los nifos ni los bebés jueguen con el producto.

* No deje que el cepillo principal de limpieza quede al alcance de los nifos.

* No permita que ninguna parte del cuerpo de las personas o animales, incluyendo el pelo, la piel, los dedos, etc, se acerque a la entrada de aspiracion del aparato cuando el
dispositivo esté funcionando.

* No utilice la unidad principal para aspirar objetos inflamables (como colillas encendidas).

* No utilice el dispositivo para aspirar objetos duros o afilados (como escombros, vidrio o clavos).

* Cuando quiera transportar el robot, no lo agarre por la cubierta del sensor de alcance Iaser, la cubierta superior del dispositivo ni por el dispositivo de amortiguacion de
colisiones.

* Antes de limpiar y realizar mantenimientos en el dispositivo y en la base de carga y recogida de polvo, apague el aparato y desenchufelo de la toma de corriente para cortar el
suministro eléctrico. No sumerja el dispositivo ni la base de carga y recogida de polvo en agua, ni las enjuague con agua para limpiarlas.

* No utilice un pafio humedo o cualquier liquido para limpiar cualquier parte de este producto.

* No use el mddulo de mopa sobre un suelo enmoquetado.

* Siga las instrucciones del manual cuando use este producto. El usuario es responsable de cualquier pérdida o dafio ocasionado por un uso inadecuado.

Bateriay carga

* Se prohibe quemar el aparato aunque el producto esté muy danado, ya que puede provocar explosiones.
* No utilice baterfas, cargadores o estaciones de carga de terceras marcas.
* No desmonte, repare o modifique las baterias ni las bases de carga.
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Bateria y carga

* No coloque el dispositivo cerca de fuentes de calor, como radiadores.

* No limpie los contactos de la base de carga con un trapo himedo ni con las manos mojadas.

* No se deshaga de las baterias arrojandolas a la basura doméstica. Eliminelas en los centros de reciclaje profesionales a tal efecto.

* Si el cable de alimentacion esté dafiado, debe ser sustituido por profesionales del fabricante, por el servicio técnico del fabricante o por un departamento similar para
evitar peligros.

« Sifuese necesario transportar el producto, asegurese de que el dispositivo esté apagado. Es recomendable usar la caja original para transportar el producto.

* No vierta agua en el dispositivo ni lo sumerja en ella.

* Sino va a utilizar el dispositivo durante un tiempo, carguelo completamente, apague el dispositivo y coldgquelo en un lugar fresco y seco. Cargue el dispositivo al menos
una vez cada tres meses para evitar averias en la baterfa.

« Utilice las herramientas adecuadas para sacar la baterfa. Primero, sague los tornillos de la cubierta inferior. A continuacién, abra la cubierta inferior y desconecte la baterfa
del terminal. Por Ultimo, saque la bateria del soporte de la bateria.

* La bateria debe sacarse del dispositivo antes de desecharlo.

* Tiene que apagar el dispositivo antes de sacar la baterfa.

Producto laser de clase 1. El radar laser de este producto cumple con las normas de seguridad GB 7247.1-2012/IEC 60825-1:2014 para laseres de clase 1,y no producird
radiacion laser perjudicial para el cuerpo humano.
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Contenido del paquete

0 Los diagramas de los productos, los accesorios v las ilustraciones del manual son diagramas esquematicos y solo sirven de referencia. El producto real puede diferir
ligeramente de los diagramas del manual debido a las actualizaciones y mejoras del producto. El producto real prevalecerd en el caso de existir discrepancias.

Robot aspirador Multiestacion Unidad de fregado x 2 Cable de alimentacion Cepillo lateral x 4

(en la multiestacion) (Viene un par instalado en el robot.
El otro par esté en el paquete).

g
O

Bolsa recogepolvo x 3 Cepillo de limpieza Cuchillo de limpieza Manual del usuario

Viene una instalada en la (en la multiestacion) (en la multiestacion)
multiestacion y las otras dos
estan en el paquete.
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Vision general

Vista frontal del robot

& Llimpiezade
manchas
Contactos de carga
Apagar ] V Q Boton de recarga Boton de liberacion
(D Boton de del cajetin del polvo
encendido U

Cajetin del polvo

Cajetin del polvo

@— Tapa del filtro
) @7 Filtro
Tapa superior

Sensor de luzde la
estructura para seguir
paredes

Filtro de esponja

Botdn de liberacion
del cajetin del polvo

Sensor del radar
laser ToF

Sensor de luzde la
estructura para evitar
obstaculos

Tabla anticolisiones
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Patrones del indicador led del robot

Estado del led Estado del dispositivo
Fijo Limpieza
Parpadeo lento Limpieza pausada
Blanco
La luz parpadea lentamente Modo de espera
| Parpadeo rdpido y se apaga Apagado/reiniciando
S Fijo/parpadeo lento El nivel de bateria es inferior al 15 %
Amarillo
La luz parpadea lentamente Cargando
Parpadeo rapido Averia del dispositivo
Rojo
La luz parpadea lentamente Dispositivo en modo reposo
Fijo Vuelta para recargarse
Q Blanco
Parpadeo lento Se ha pausado la vuelta para recargarse
0 Blanco Fijo Limpieza de manchas
(D + Q + D Blanco Parpadeo rapido Actualizando firmware/cambiando idioma de las indicaciones de voz
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Vista inferior del robot Unidad de fregado

t Sensores fregar
anticaidas
Placas de los
fregar v

Sensor de alfombras

Botdn de liberacion
del cepillo principal

Ranuras de @ @
montaje del pafio

para fregar 1k

Rueda de giro libre

Cepillos laterales

Ruedas de conduccion

Cepillo principal
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Vista frontal de la multiestacion Panel de control

s = > QO ® Be?

ﬁ\ Iniciar / Pausar Recuperar Autolimpieza Secar

Tapa superior —j N

Tapa del depdsito ‘
Cuchillo de limpieza 4 B % % de polvo A S

= 1
Depositodeagua | @ Indicador led
limpia Bolsa recogepolvo
Entrada de agua — = . J

Depésito de agua
sucia

Red del filtro —
(extraible)
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Vista trasera de la multiestacion

L
%
Deposito de —
almacenamiento de ——— =
accesorios

Hueco para el cable
de alimentacion

Poste para enrollar = 1 [ E

el cable \C_//j

Asa

Cepillo de limpieza

Lentes infrarrojas
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Patrones del indicador led de la multiestacion

Estado del led Estado del dispositivo
[ Blanco Fijo El robot estd en espera/limpiando/en modo reposo/no funciona bien
Blanco Parpadeo lento El robot vuelve a la estacion

Rojo Fijo El cajetin del polvo esta lleno/la bolsa recogepolvo no estd instalada
Parpadeo lento La bomba de agua limpia no funciona bien
O] Rojo Parpadeo rapido La bomba de agua sucia no funciona bien/el conducto esta bloqueado
Fijo El deposito de agua sucia estd lleno/el depdsito de agua limpia estd vacio
Blanco Fijo Secando los pafos de fregado
-,cp,; Rojo Fijo El médulo de secado no funciona bien
Sigue parpadeando de izquierda a Vaciando el cajetin del polvo
derecha Limpiando los pafios para fregar
Blanco Fijo Completamente cargado
C+RQ+O+ % Parpadeo lento Actualizando OTA
s | T trcodeiniedhs | g oot s o
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Notas antes del uso

Recoja los cargadores y cables con
los que se pueda enredar el robot.

Doble hacia abajo los flecos de las
alfombras para mejorar la eficacia de
limpieza.

Saque las basculas de la zona que
vaya a limpiar.

No use el robot en superficies
mojadas o suelos encharcados.

Retire del suelo las fregonas o los
pedazos de papel.

Para evitar que el robot se caiga, no
empiece a limpiar desde el borde de
las escaleras o una caida.

Preparaciones antes del uso

Retire las bandas de proteccion
Cologue el robot en el suelo y retire los materiales de proteccion.

Aplicacion Imou Life

Para disfrutar de todas las funciones disponibles, le recomendamos controlar el
dispositivo con la aplicacion Imou Life.

0 Asegurese de que el teléfono movil esté conectado a una red wifi de 2,4 Ghz.

Escanee el cddigo QR de abajo o busque «Imou Life» en la App Store para descargar e
instalar la aplicacion. Una vez instalada, abra la aplicacion, haga clicen «+» en la
esquina superior derecha de la pagina de inicio y escanee el codigo QR que hay en la
parte inferior del dispositivo o en la caja. Siga las indicaciones para anadir el
dispositivo.

Descargaren la

[ ¢ App Store

\ CONSIGALA EN
»’ Google Play
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Restablecer la red Wi-Fi y restaurar los ajustes a la

configuracion de fabrica

Siel robot no se puede conectar a la aplicacion correctamente, reinicie el wifi

y afada del dispositivo de nuevo.

Separe el robot aspirador de la multiestacion, mantenga pulsados los botones(')
y O a lavez durante 5 segundos hasta que escuche el mensaje de voz
«restablecer a la configuracién de fébrica», y el dispositivo se apagard. Mantenga
pulsado el boton d) durante 3 segundos, a continuacion, escuchara el mensaje
de voz «el wifi se ha restablecido» y el dispositivo estard preparado para conectarse
a una conexion de red. Posteriormente, siga las instrucciones de la aplicacion para

anadir el dispositivo.

Estado del indicador led para la conexién wifi
0 Tenga en cuenta que el indicador de la conexion wifi se refiere al boton E] .

Estado del led

Estado del dispositivo

Parpadea en blanco lentamente

En espera para conectarse al wifi

Conectandose al wifi

E] Parpadeo rdpido en blanco

Apagado

Se ha conectado/no se ha conectado
al wifi
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Carga del robot

o Acople el cable de alimentacién

g

o Coloque la multiestacion

Coloque la estacién en el suelo contra la pared y mantenga despejada una zona
de 1,2 malfrentey de 0,5 m aambos lados.
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e Anada agua al depdsito de agua limpia

0 - Bl agua que supere el nivel méaximo se saldra.
« No use detergentes ni aerosoles de limpieza.

o Encendido

Para encender el robot, mantenga pulsado (') durante 3 segundos hasta
que los tres indicadores del robot se enciendan.

e Cargue el robot

Pulse () o () para que el robot vuelva a la estacion y se cargue.
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Limpieza

o + Cuando el robot cree un mapa por primera vez, sigalo para ayudarle a
despejar todos los posibles obstaculos del camino.
« Antes de empezar el modo de fregado, asegurese de quitar las placas de
los pafos para fregar.

0 Iniciar
Pulse U) 0 |> parainiciar el robot aspirador y para crear o seleccionar
mapas favoritos.

Q Pausar

Durante el modo de limpieza, pulse cualquier botén del robot o (> para
dejar de limpiar.

e Activar

El robot entrard en modo reposo si se queda quieto durante 10 minutos y las
luces del indicador led se apagaran. Pulse cualquier botdn para reactivar el robot.

o Recarga automética/recarga manual

118

El robot volverd automaticamente a la estacion para cargarse al terminar de limpiar.
Cuando el robot esté limpiando, pulse () dos veces en el robot o (3) unavezen la
estacion para pausar la tarea de limpieza y enviar el robot a cargarse.




Fregar Multiestacion

0 - Asegurese de que los dos paros para fregar y las placas de los pafos para o Iniciar/pausar robot
fregar se hayan instalado.

- No use el modo para fregar en alfombras.

0 Instale los paios para fregar y las placas de los paiios para
fregar

o Empiece a fregar e Recuperar robot

Pulse () o |(> para empezar a fregar.
© Después de habilitar la tarea de fregado, el robot volveré primero a la
estacion para limpiar los pafios de fregado y, luego, empezard a fregar.
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Mantenimiento regular

Para que el dispositivo rinda al maximo, consulte las siguientes frecuencias de mantenimiento.
0 Use un pafo suave y limpio para limpiar las partes y evite usar detergentes o aerosoles de limpieza.

Parte Frecuencia de mantenimiento Frecuencia de cambio
Sensor anticolisiones Una vez al mes /
Sensor del radar laser ToF Una vez al mes /
Sensores anticaidas Una vez al mes /
Sensor de alfombras Una vez al mes /
Lentes infrarrojas Una vez al mes /
Contactos de carga Una vez al mes /
Cajetin del polvo Cuando sea necesario /
Red del filtro Cuando sea necesario /
Filtro de esponja Cuando sea necesario /

Filtro

Cuando sea necesario

Cada 3-6 meses

Cepillo principal

Cuando sea necesario

Cada 6-12 meses

Cepillos laterales

Cuando sea necesario

Cada 3-6 meses

Pafos para fregar

Cuando sea necesario

Cada 3-6 meses

Lavadero Después de cada limpieza /
Filtro de la multiestacion Después de cada limpieza /
Filtro de secado de la multiestacion Una vezal mes /

Bolsa recogepolvo

/

Se debe cambiar cuando escuche las indicaciones de voz
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Mantenimiento del cajetin del polvo

0 Compre piezas y accesorios de recambio de canales oficiales.

e Abra la tapa del filtro y saque el filtro e Limpie la red del filtro

@7 Tapa del filtro
@7 Filtro

Filtro de esponja
Red del filtro

121



Mantenimiento del cepillo principal y los cepillos laterales

Limpie el cepillo principal
o Abra la tapa del cepillo principal e Limpiar del cepillo principal
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Limpie/cambie los cepillos laterales Mantenimiento de otros componentes

robot, y evite usar detergentes o aerosoles de limpieza.

o Desatornille los cepillos 0 Use un pano suave y limpio para limpiar todos los sensores y componentes del
laterales

Limpie el sensor del radar laser ToF
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Limpie el sensor de alfombras

Limpie el sensor anticaidas

Limpie la rueda de giro libre

Limpie las ruedas de conduccion

124




Mantenimiento de la multiestacion

0 Asegurese de que el robot no esté conectado a la estacion antes de limpiar la
estacion.

o Pulse (©) para afadir agua al lavadero

e Limpie el lavadero con el cepillo de limpieza

ﬁ Se recomienda limpiar la red del filtro regularmente para eliminar atascos.

© Pulse ©) para sacar el agua del lavadero
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Cambie la bolsa recogepolvo

o Abra la tapa del depésito de recogida de polvo 9 Saque la bolsa recogepolvo e Deseche la bolsa recogepolvo
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Solucion de problemas

Indicaciones de
voz/problemas

Posibles causas

Soluciones

No se ha conectado al wifi

« Error de red wifi.

- Cuenta o contrasefa de wifi incorrecta.
- El robot no esté listo para conectarse.

- Error de la aplicacion movil.

- Mantenga el robot dentro del rango de la red wifi.

« Confirme la cuenta del wifi o vuelva a introducir la contrasena o reinicie el
robot.

+ Siga el manual de usuario para restaurar el robot a los ajustes de fabrica

« Actualice la aplicacion mavil e inténtelo de nuevo.

No se enciende

- El nivel de bateria es bajo.
- La temperatura ambiente es inusual.

- Cargue el robot antes de usarlo.
- La temperatura es inferior a 0 °C o superior a 40 °C. Use el dispositivo a una
temperatura de entre 0 °Cy 40 °C.

No se puede cargar el robot

- La multiestacion no esté conectada a la corriente.
- Los contactos de carga estan sucios.
- Los contactos de carga no hacen contacto.

« Asegurese de que el cable de alimentacion esté enchufado correctamente.

- Limpie los contactos de carga del robot y el cabezal del sensor de carga de la
estacion de forma regular.

- Descarte la posibilidad de un mal contacto causado por los cepillos laterales o
por otros objetos extrafos. Intente recolocar manualmente el dispositivo.

Vuelva a colocar el cajetin del polvo
antes de reiniciar el dispositivo

Se ha quitado el cajetin del polvo.

Vuelva a colocar el cajetin del polvo y asegurese de que esté instalado
correctamente.

Compruebe si la rueda de giro libre
se ha atascado

La rueda de giro libre se ha atascado.

Limpie la rueda de giro libre.

Compruebe si el cepillo principal se
ha atascado

El cepillo principal estd atascado.

Limpie el cepillo principal.

Compruebe si los cepillos laterales
se han atascado

El cepillo lateral esta atascado.

Limpie el cepillo lateral.
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Solucion de problemas

Indicaciones de
voz/problemas

Posibles causas

Soluciones

El ventilador no funciona bien

El ventilador no funciona bien

« Asegurese de que no haya objetos que blogqueen el ventilador.

« El canal del ventilador, el filtro y el cajetin del polvo estan secos y no estan
bloqueados.
« Reinicie el dispositivo.

El radar se ha cubierto o se ha
movido a un nuevo lugar.

- El radar esté cubierto.
- La tabla anticolisiones estd atascada.
- Puede que el robot se atasque.

« Limpie la lente del I&ser con pafos suaves y secos.
- Quite cualquier objeto extrafo y la tabla anticolisiones.
« Coloque el dispositivo en una zona despejada mas ancha y reinicielo.

Compruebe si la tabla anticolisiones
se ha atascado

- La tabla anticolisiones esté atascada.
- Puede que el robot se atasque.

- Quite cualquier objeto extrafo y la tabla anticolisiones.
« Coloque el dispositivo en una zona despejada mas ancha y reinicielo.

Limpie el sensor anticolisiones

La lente del sensor anticolisiones de la derecha esta

sucio.

Limpie el sensor anticolisiones de la derecha.

Limpie el sensor anticaidas. Luego,
encienda el dispositivo después de
retirarlo de la zona de peligro.

El sensor anticaidas se activa después de encender el

dispositivo.

Saquey limpie el sensor anticaidas. Luego, lleve el dispositivo a una zona abierta

y nivelada antes de encenderlo.

La bateria estad danada o no ha sido
instalada correctamente

La baterfa tiene problemas durante la carga.

La autonomia de la bateria no es suficiente. Cargue el dispositivo antes de usarlo.

Error durante el proceso de
limpieza

El cepillo principal o el cepillo lateral estan enredados
con objetos extrafos.

Apague el dispositivo antes de limpiarlos.

Menos capacidad de limpieza o
fuga de cenizas

El cajetin del polvo estd lleno, el filtro bloqueado o el
cepillo principal enredado con objetos extrafos.

Limpie el cajetin del polvo, el filtro y el cepillo principal puntualmente.
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Solucion de problemas

Indicaciones de
voz/problemas

Posibles causas

Soluciones

Baterfa insuficiente durante el
proceso de limpieza; el dispositivo
se recarga pero no reanuda la
limpieza

« El robot estd en modo No molestar.
- El robot no reanuda la limpieza cuando se ha
recargado manualmente.

« Asegurese de que el robot no esté en modo No molestar en la aplicacion.
- El robot no reanuda la limpieza cuando se recarga manualmente o se coloca
de nuevo en la multiestacion.

El robot no regresa a la estacion
después de la limpieza de manchas
ni después de cambiarlo de
posicion.

« El cambio de posicion no coincide con el mapa.

« El robot y la estacion estan demasiado lejos entre sf.

El dispositivo volverd a crear el mapa después de la limpieza de manchas o si se
ha quitado para una distancia. Coloque el robot manualmente en la estacién y
carguelo.

El robot no hace la limpieza
programada

- La bateria es inferior al 15 %.
- El robot estd en modo No molestar.

« El robot iniciard el modo de limpieza programada solo cuando la baterfa sea
superior al 15 %. Cargue el dispositivo todos los dias.
« Desactive el modo No molestar.

El nivel de bateria es insuficiente.
Envie el dispositivo a cargarse.

El nivel de baterfa es insuficiente durante la limpieza.

Cargue el dispositivo antes de usarlo.

Compruebe si el canal de agua estd
bloqueado.

El conducto del depdsito de agua sucia esta
bloqueado.

Use el cepillo de limpieza para limpiar el lavadero y la red del filtro.

No puede volver a la estacion para
cargarse. No se puede localizar la
multiestacion.

- La estacion no esté conectada a la corriente.
- El robot y la estacion no estan en el mismo mapa.
- El robot no puede llegar a la estacion.

- Asegurese de que la estacion esté conectada a la corriente. El led de los
botones estd encendido.

- Asegurese de que el robot y la estacion estén en el mismo mapa.

- Acerque el robot a la estacién y asegurese de que no haya obstaculos en el
camino de vuelta.

No se ha podido actualizar la
estacion

La estacion no esté conectada a la corriente.

Asegurese de que la estacion esté conectada a la corriente.
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Solucion de problemas

Indicaciones de
voz/problemas

Posibles causas

Soluciones

El robot no puede emparejarse con
la estacion

- La estacion no esté conectada a la corriente.
- El robot estd demasiado lejos de la estacion.

- AsegUrese de que la estacion esté conectada a la corriente.

- Acerque el robot a la estacion.

- Siga las instrucciones para emparejar el robot y la estacion de nuevo. Pulse GD
y (@) durante 3 segundos y, luego, pulse Q y E] durante 3 segundos para
emparejarlos de nuevo.

El robot estd en la multiestacion
mientras el aviso de voz dice
«Alfombra detectada»

- Los contactos de carga del robot no estan

conectados con las clavijas de la estacion.

« La estacion no esté conectada a la corriente.

Asegurese de que la estacion esté conectada a la corriente. Cologue el robot en
la estacion y asegurese de que cargue.

El robot sigue girando en la
estacion y, luego, sale de ella para
limpiar

- Los contactos de carga del robot no estdn

conectados con las clavijas de la estacion.

« LLa estacion no esté conectada a la corriente.

Asegurese de que la estacion esté conectada a la corriente. Coloque el robot en
la estacion y asegurese de que cargue.
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